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Yhteystiedot

Stereotaxis, Inc.
4320 Forest Park Avenue

Suite 100 866-646-2346 (maksuton Yhdysvalloissa)
St. Louis, MO 63108 31 20 654 1957 (EU)
Yhdysvallat www.stereotaxis.com

EDUSTAJA EY:SSA

MDSSit»
(Medical Device Safety Service GmbH) E]aa

Schiffgraben 41
30175 Hannover, Saksa

Patentit

Valmistettu yhta tai useampaa seuraavaa Yhdysvaltojen patenttia noudattaen:
Niobe
6,014,580; 6,537,196; 6,940,379, 6,975,197; 7,161,453; 7,286,034, 7,305,263;
7,313,429; 7,495,537; 7,757,694, 7,771,415; 7,772,950; 7,774,046
Navigant
7,008,418; 7,516,416; 7,537,570; 7,540,288; 7,540,866; 7,543,239; 7,623,736;
7,627,361, 7,630,752; 7,657,075; 7,708,696; 7,751,867; 7,756,308; 7,761,133;
7,769,428; 7,831,294, 7,853,306
Valmistettu seuraavan eurooppalaisen patentin alaisuudessa:
Niobe: EP 1 488 431

Muita patentteja mydnnetty ja haettu.

Tavaramerkit

e Cardiodrive ja Niobe ovat Stereotaxis, Inc:n tavaramerkkeja, jotka on rekisteroity
Yhdysvalloissa, Euroopan yhteisdssa ja Japanissa.

e Odyssey on Stereotaxis, Inc:n tavaramerkki, joka on rekisterdity Yhdysvalloissa ja
Euroopan yhteistssa.

e Navigant ja Odyssey Cinema ovat Stereotaxis, Inc:n tavaramerkkeja, jotka on
rekisterdity Euroopan yhteiséssa.

e Bullseye, EPOCH, NavilLine, NaviView, QuikCAS ja Vdrive ovat Stereotaxis, Inc:n
tavaramerkkeja.

Kaikki muut ohjeissa mahdollisesti esiintyvat tavaramerkit ovat omistajiensa omaisuutta.
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EMC-direktiivia koskeva ilmoitus
EMC-direktiivin Testien mukaan tama laite tayttaa laakintalaitedirektiivin
vaatimustenmukaisuus 3/42/ETY séhkdmagneettiset vaatimukset. Taman

direktiivin vaatimusten tayttdminen perustuu seuraavien
harmonisoitujen standardien vaatimusten tdyttdmiseen:

Paastot: IEC 60601-1-2:2004 3. painos, EN 60601-1-2:2007
EN55011:2007+A2:2007, EN61000-3-2:2006
EN61000-3-3:1995 +A1:2001 +A2:2005

Hairidnsieto: IEC 60601-1-2:2007, IEC 60601-1-2:2004 3. painos
EN61000-4-2:1995 + A1:1999 + A2:2001, EN61000-4-3:2006
EN61000-4-4:2004, EN61000-4-5:2005, EN61000-4-6:2007
EN61000-4-8:1993 + A1:2001, EN61000-4-11:2004

Tata laitteistoa kaytettaessa on varmistettava, ettd muut sen lahelle asennetut laitteet
noudattavat niihin soveltuvia EMC-standardeja.

Muut asiakirjat EE

Stereotaxis, Inc:n julkaisemat:
HDW-0311 - Odyssey Vision -kayttéopas
HDW-0309 - Odyssey Vision QHD -kayttéopas
HDW-0216 - Cardiodrive-asennus-, -kaytt6- ja huolto-ohjekirja
PRO-163 - Niobe-magneettinavigointijarjestelman Siemens-sijoituksen suunnitteluopas
PRO-164 - Niobe-magneettinavigointijarjestelman Philips-sijoituksen suunnitteluopas

Kayttdéolosuhteet

Lampdtila: 15-30 °C
Kosteus: 20-75 %, ei tiivistyva
Ilmanpaine: 700-1060 hPa

Sailytys- ja kuljetusolosuhteet

Lampétila: -10-50 °C
Suhteellinen kosteus: 20-95 %
Ilmanpaine (kPa): 700-1060 hPa

Laitteistoa koskevat tiedot

Mallinumero: 001-006000-1 (Siemens); 001-006100-1 (Philips)
Luokittelu: Luokan I sahkokayttéinen ladkintalaite
Kayttoétila: Jatkuva
Sahkoluokitukset:
Nimellisjannite: 400 V &\
Nimellisvirta: 20,0 A

Taajuus 50/ 60 Hz
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Sairaala jarjestda suojakatkaisimen, joka katkaisee kaiken Odyssey Vision -jarjestelmaan
menevan virran, kun se kytketaan paalle.

_I\ VAROITUS: Tats laitetta ei saa muunnella.

Kannen kuva

Kannen kuva © 2012 Stereotaxis, Inc.
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Johdanto

Stereotaxis Niobe ES -magneettinavigointijarjestelma (MN]) on ladketieteellinen laite, joka on
suunniteltu elektrofysiologisiin ja interventionaalisiin toimenpiteisiin. Niobe ES MN]J helpottaa
yhteensopivien magneettilaitteiden distaalisen paan ohjausta magneettikenttien avulla.

Oheisjarjestelmat
Niobe ES -jarjestelma kommunikoi erilaisten digitaalisten rontgenlapivalaisujdrjestelmien
kanssa:

e Siemens AXIOM™ Artis™ dFC MN
e Siemens AXIOM™ Artis™ dBC MN
e Siemens Artis zee™ Floor MN

e Siemens Artis zee™ Biplane MN

e Philips Allura® Xper FD10

Niobe ES -jarjestelma kommunikoi Stereotaxis Cardiodrive -jarjestelman kanssa laboratoriossa,
johon Niobe ES -jarjestelma on asennettu.

Niobe ES -jarjestelma kommunikoi lisdksi Biosense Webster CARTO® 3 EP
-navigointijarjestelman kanssa.

Magneettinavigointijarjestelmaan on integroitu digitaalinen rontgenldpivalaisujarjestelmd, jotta
laakari saa reaaliaikaista apua interventionaalisen toimenpiteen aikana.
Rontgenldpivalaisujarjestelman tulee kyeta toimimaan MNJ:n luomassa voimakkaassa
magneettikentdssa.

Kayttoaiheet

Niobe ES -jarjestelma on tarkoitettu yhteensopivien magneettisten laitteiden navigointiin
kudoksen lapi kohteeseen syddamen oikealla ja vasemmalla puolella, sepelvaltimon
verisuonistossa ja ddreisverisuonistossa suuntaamalla laitteen karki haluttuun suuntaan.

Stereotaxis Cardiodrive -katetrinsiirtojarjestelma on tarkoitettu viemaan eteenpdin ja vetimaan
pois ainoastaan yhteensopivia magneettisia elektrofysiologisia (EF) kartoitus- ja
ablaatiokatetreja potilaan sydamen sisilld Stereotaxis-MNJ:n kdyton yhteydessa.

Vasta-aiheet

Yhdysvalloissa Cardiodrive-jarjestelmaa ei ole tarkoitettu EF-kartoitus- ja ablaatiokatetrien
etenemiseen sepelvaltimoverisuoniston tai sepelpoukaman lapi.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 1. Yleiskatsaus Sivu 2
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Turvallisuus

Varoitukset

Vaikka Niobe ES -jarjestelma tukee taitoja ja tarjoaa automatisoituja keinoja katetrien ja
ohjauslankojen distaalipaan ohjaamiseen, se ei korvaa ladkarin tietoja, kokemusta eika
harkintakykya.

_H‘l'. VAROITUS: Liittovaltion (Yhdysvallat) lain mukaan tamaén laitteen saa
myyda vain lddkari tai ladkarin maarayksesta.

_Hl VAROITUS: Niobe ES jarjestelmad saavat kadyttaa vain patevit terveydenhuollon
ammattilaiset, joilla on perusteellinen koulutus laitteen kayttoon. Stereotaxis
Cardiodrive -etdohjausjarjestelmaa saavat kdyttda ainoastaan ndiden jarjestelmien
kayttoon koulutetut 1aakarit, joilla on perusteellinen pallolaajennus- ja
perkutaanisten interventiotoimenpiteiden tuntemus.

_Hl VAROITUS: MNJ:ssd on kiintedt magneetit, jotka tuottavat jatkuvasti
voimakkaan magneettikentan. Kenttaa ei voi sammuttaa. Magneettikenttd voi
singota toimenpidehuoneen metalliesineitd ilmaan, mikali niita ei pideta riittavan
etadlla magneetista. Magneettikenttd on aina olemassa magneettien ldheisyydessa.
Potilaiden ja kayttdjien, joilla on tahdistin, implantoitu defibrillaattori (ICD),
hermostimulaattori, magneettiherkka tai ferromagneettinen implantti, tulee ottaa
yhteyttd implanttinsa valmistajaan ennen toimenpidehuoneeseen menemista.
Muutoin seurauksena voi olla vaikea vamma.

Katso Biomedical Research Publishing Groupin julkaisusta “Reference Manual
for Magnetic Resonance Safety, Implants & Devices” lisdtietoja magneettisten
ymparistojen kanssa yhteensopivista esineistd ja ladkinnallisistd implanteista.

Kaikkien magneetin ldheisyydessa olevien tulee poistaa hallustaan esineet, joihin
magneettikentdt voivat vaikuttaa, mukaan lukien magneettinauhoja siséltavat
esineet (luottokortit, tyontekijatunnukset), mekaanisilla koneistoilla varustetut
rannekellot, matkapuhelimet, magneettitietovalineet, kuten levykkeet, ja
rautapitoiset materiaalit.

_gl VAROITUS: NiobeES -jarjestelman magneetit luovat voimakkaan
magneettikentdn, joka on aina paalld. Potilaiden ja kdyttdjien, joilla on tahdistin,
implantoitu defibrillaattori (ICD), hermostimulaattori, magneettiherkka tai
ferromagneettinen implantti, tulee ottaa yhteyttd implanttinsa valmistajaan
ennen toimenpidehuoneeseen menemistd. Seurauksena voi olla vaikea vamma.

HE VAROITUS: Kkayttdjan ei tule yrittaad paivittad, konfiguroida tai suorittaa
muita kuin tuotedokumenteissa erityisesti mainittuja ohjelmia Niobe ES
-tietokoneissa.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 1. Yleiskatsaus Sivu 3
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EE VAROITUS: Niobe ES -magneettien sisilla ei ole kdyttdjan huollettavia osia.
Kayttdjan ei tule poistaa suojia (kdsikammen suojaa lukuun ottamatta) tai yrittaa
purkaa mitaan ndiden magneettien osia.

_H‘l'. VAROITUS: Kaikkien toimenpidehuoneeseen tuotujen vélineiden (mm.
tippatelineet, potilaan valvontalaitteet ja happisdiliot) taytyy olla turvallisia
kayttad magneettisessa ymparistossa. Kaikki "MRI-yhteensopivat” laitteet
tayttavat nama vaatimukset.

VAROITUS: Kohdenavigointi on tehokkain menetelmd avoimessa
kammionavigoinnissa. Kohdenavigointi ei ota suoranaisesti huomioon potilaan
anatomiaa eika sen tarkoituksena ole ennakoida navigointia ldpan yli.

VAROITUS: Kun Niobe ES, -jarjestelma nayttaa graafisen kuvan katetrin
kérjestd ja varresta Niobe ES -ndyton ruudussa, graafinen kuva edustaa katetrin
laskettua muotoa, joka perustuu katetripohjan ensisijaintiin ja suuntaan seka
Cardiodrive-katetrinohjausjarjestelman katetrin varren etenemisen (tai
vetdytymisen) etdisyyteen.

_Hl VAROITUS: Niobe ES -jarjestelma ei jaljita katetrin sijaintia tai suuntaa. (Jos
kayttdja ostaa Biosense Webster CARTO® 3 EP -navigointijarjestelméan ja kayttaa
asianmukaista Biosense Webster NAVISTAR® 3 -katetria, Niobe ES -jarjestelma
voidaan ohjata ndyttamaan katetrin karjen sijainti ja suunta.)

_H‘l'. VAROITUS: Katetrin graafinen kuva Niobe ES -nédytdssa edustaa katetrin
likimdaraista sijaintia ja suuntaa potilaan sydamessa, kun kayttdja on saanut
uuden rontgenkuvan, ja siirtdd sen rontgenjarjestelmasta Niobe ES MN]J:hin Siirra
kuva -painikkeella.

_H‘l. VAROITUS: Kohdenavigointitila on tarkoitettu tyokaluksi avustamaan
ladkaria yhteensopivan magneettilaitteen ohjaamisessa aiottuun paikkaan
sydamen kammioissa. Navigointikenttd on staattinen, joten tulokset voivat
vaihdella sykkivassa sydamessa. Stereotaxis ei vdita eika maarita laitteen karjen
sijainnin tasmallisyytta kohdenavigoinnin avulla. Ladkarien tulee tarkkailla
lapivalaisua ja EKG:td korreloidakseen visuaalisen kuvan ja seurauksena olevan
laitteen karjen lopullisen sijainnin.

_H‘l'. VAROITUS: Jarjestelman liikkuvia osia on varottava, jotta valtytaan
tahattomalta potilaan, kdyttdjan tai laitteen koskettamiselta tai
vahingoittamiselta. Siirrettavia vélineitd ovat magneetin molemmat
sijoituslaitteet seka oheisen rontgenjarjestelméan C-kaari ja potilastaso.

HE VAROITUS: Magneettinavigointijarjestelmaa saa kayttaa vain asianmukaisesti
MN]J-navigointisovellusten kanssa yhteensopiviksi merkittyjen
magneettilaitteiden ja lisivarusteiden kanssa.

HE VAROITUS: Varmista, ettd potilastason keskipiste on keskelld (keskitetty
Niobe-runkojen viliin), ennen kuin siirrdt Niobe-rungot kiinnitetysta asennosta
kohti navigointiasentoa.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 1. Yleiskatsaus Sivu 4
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VAROITUS: Kaiyttdjan tulee aina vahvistaa laitteen sijainti reaaliaikaisella
rontgenldpivalaisulla.

VAROITUS: Jos laitetta liikutetaan manuaalisesti eika Cardiodrive-jarjestelman
avulla, Cardiodrive-ndytto ja aiemmin tallennetut sijaintitiedot voivat mitatoitya.
Laakarin tulee poistaa kaikki aiemmin asetut merkinnat, kun laitetta on
liikkutettu manuaalisesti.

VAROITUS: Varmenna aina katetrin liike reaaliaikaisen rontgenlédpivalaisun
avulla. Keskeyta toimenpide heti, jos katetrin liikettd ei enda voida varmistaa.

Varotoimenpiteet

N

=

P BB B P

HUOMAUTUS: Jos potilaalle asennetaan tahdistin tai implantoitava
defibrillaattori (ICD) de novo MNJ-huoneessa, Niobe ES -magneetit taytyy siirtaa
ja pitdaa “kiinnitettyind”. Magneettien tulee pysya paikoilleen kiinnitettyina
koko jakson ajan aina ICD:n tai tahdistimen tuomisesta toimenpidehuoneeseen
sithen saakka, kunnes potilas (ICD tai tahdistin implantoituna) siirretddn pois
toimenpidehuoneesta. ICD:n ja tahdistimen oikea toiminta taytyy varmistaa,
kun potilas on siirretty toimenpidehuoneesta.

HUOMAUTUS: Potilaan sijoittamisen ja poistamisen aikana magneettien
sijoituslaitteiden ja rontgenjarjestelman laheisyydessa on tormaysriski. Jokaisen
tulee varmistaa, ettei ole ldhistolla magneettien siirtyessa asennosta toiseen.
Adnisignaali annetaan, kun magneetit ovat lopettaneet liikkumisen.
(Aénisignaalin voimakkuutta voi sdatda Asetukset (Settings) | Jarjestelma
(System) -valilehdella.)

HUOMAUTUS: Pysy poissa rontgenjarjestelman ja magneettien
sijoituslaitteen valiselta alueelta magneettien ollessa kiertyvassa asennossa tai
siirtyessa kiertyvasta kiinnittyneeseen asentoon.

HUOMAUTUS: Koska toimenpidehuoneen heikon magneettikentan (alle 5
gaussia) alueella on tilaa rajoitetusti, siirrd edellinen potilas pois ennen
seuraavan tuloa.

HUOMAUTUS: Niobe ES MN]J hyodyntdd magneettikenttda katetrin karjen
suuntaamisessa haluttuun intrakardiaaliseen suuntaan.

HUOMAUTUS: CARTO® 3 -ruudun pisteet on tarkoitettu vain viitteeksi.
Vahvista katetrin sijainnin suunta aina paikannusmenetelmilla, esim.
rontgenldpivalaisulla, elektrogrammien lisaksi.

HUOMAUTUS: CARTO® 3 -ruudussa nakyvat CARTO® 3 -pisteet ja katetrin
kérjen sijainti voidaan siirtda Navigant-ruutuun. Navigant-ruudussa ndytettavaa
katetrin kdrked kaytetdaan vain visuaalisena viitteena navigointiapuna, ei
katetrin karjen sijainnin tunnistamiseen syddmessa. Vahvista katetrin sijainnin
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suunta aina paikannusmenetelmilld, esim. rontgenldpivalaisulla,
elektrogrammien lisaksi.

_Hl HUOMAUTUS: Jos ladkari epailee, ettd katetri on vaddrdssa paikassa,
rontgenkuva tulee paivittda. Jos poikkeavuus esiintyy, ladkarin tulee:
1. rekister6idd CARTO® 3 uudelleen Navigant-alustaan.
2. merkitd katetripohja uudestaan.

3. kalibroida Cardiodrive-jarjestelma.

HUOMAUTUS: kun magneettijarjestelmaa palautetaan perusasentoonsa,
magneettien ldheisyydessa ja potilastasolla esiintyy vaihtelevia
magneettikenttia.

HE HUOMAUTUS: 3ild mene C-kaaren ja magneetin valiseen tilaan, kun
magneetit ovat kiertyvassa asennossa.

_H\}. HUOMAUTUS (Siemens): Niobe- ja Siemens-rontgenjarjestelmissd on
erilaiset hatapysaytyspainikkeet. Kun Niobe-hdtapysdytysta painetaan,
rontgenjarjestelman hatapysaytys aktivoituu (laitteistoyhteyden valitykselld) ja
rontgen pysahtyy. Kun rontgenjarjestelméan hatapysaytyskytkimia painetaan,
Niobe ES -jarjestelmd pysadytetadn (ohjelmiston valitykselld).

HUOMAUTUS (Philips): Kéytettdessa Philips-jarjestelmaa, kun
rontgenjarjestelman hatapysaytyskytkimiad painetaan, Niobe ES -jarjestelma
pysahtyy.

_Hl HUOMAUTUS: Jos Niobe ES -jarjestelmaa kaytetdan lukitukset ohittaen
(Toiminta hatatilanteissa -osiossa kuvatulla tavalla), jarjestelmat voivat torméata
toisiinsa. Tarkkaile magneetin liikettd ja ole valmis vapauttamaan
liikkepainikkeet, jos tormdys ndyttda vaistamattomalta. Muussa tapauksessa
laitteet voivat vaurioitua.

_Hl HUOMAUTUS: Vaikka magneettikentdn voimakkuus isosentrin
navigointitilavuudessa on 0,08-0,1 T (teslaa), se on tdtd voimakkaampi
magneettien etupuolta ldhelld olevilla alueilla:

e navigointiasennossa kentdn voimakkuus magneetin suojien tasaisella
etupinnalla voi olla jopa 0,7 T.

¢ Navigointiasennossa kentdn voimakkuus on alle 0,2 T 13 cm:n (viiden
tuuman) padssa (tai kauempana) magneetin suojan etupinnasta.

o Kiertyvassa ja kiinnitetyssa asennossa kentan voimakkuus on alle 0,2 T 2,5
cm:n (yhden tuuman) padssa (tai kauempana) magneetin suojan
etupinnasta.

e Magneettien yldpuolella, alapuolella, takana ja sivuilla kentan
voimakkuudet ovat aina pienempia kuin etupinnalla.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 1. Yleiskatsaus Sivu 6
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Huomautuksia:
\ju.ﬁ Sahkoisesti zoomattuja ja/tai panoroituja kuvia ei voi siirtdaa Niobe ES -jarjestelmaan.
\ju.ﬁ C-kaaren liikkeen aikana saatuja kuvia ei voida siirtda Niobe ES -jdrjestelmaan.
\ju.ﬁ Potilastason liikkeen aikana saatuja kuvia ei voida siirtda Niobe ES -jarjestelmaan.
\ju.ﬁ Varmista aina, ettd rontgenldpivalaisukuvat vastaavat sen hetkistd potilasta.
ig Laitteen oikean toiminnan varmistamiseksi varmista ennen ablaatiota, ettd kenttad on

kaytossa.

Huomioitavaa C-kaaren ja magneetin tormayksen
varalta

Rontgenjarjestelman C-kaari ja magneetit eivét saa koskaan koskettaa toisiaan fyysisesti useista
syista:

e Magneettiputken suoja rontgenputken ymparilla tarttuisi magneettiin.
e (C-kaari voi saada fyysisiad vaurioita.

e Magneetin kosmeettiset suojat voivat saada fyysisid vaurioita.

Kun molemmissa jarjestelmissa on virta, magneettinavigointi- ja rontgenjarjestelmat ovat
“tietoisia” toisistaan ja nykyisestd sijainnistaan. Kayttdja ei voi siirtdd magneettia alueelle, jossa
C-kaari on, eika siirtda C-kaarta alueelle, jossa magneetit sijaitsevat. Mikali ndin yritetddn tehda,
nakyviin tulee varoitus ja ohjaimet lukitaan.

A\ HUOMAUTUS (Siemens): Siemensin tormdyksenesto on poistettu
kaytosta suunnitellusti, kun Niobe ES -jarjestelmddn ei saada yhteyttd, paitsi jos
Niobe ES -magneetin havaitaan olevan kiinnitetty-asennossa (laitteistosignaalin
kautta). Kun torméayksenesto on pois kaytosta, C-kaari voi liikkua vain erittdin
hitaasti, mutta se voi kuitenkin osua magneetteihin tilld hitaalla nopeudella.

Sahkomagneettista yhteensopivuutta

koskevat tiedot

H‘: VAROITUS: Muiden kuin maadritettyjen lisdlaitteiden, anturien ja johtojen
kaytto, lukuun ottamatta Stereotaxis, Inc:n myymia antureita ja johtoja, voi
aiheuttaa Niobe ES -jarjestelmdssa paastojen nousua tai hdirionsiedon laskua.

_Hl VAROITUS: Vdrive-jarjestelmaa ei tule kdyttdad muiden laitteiden vieressa tai
pinottuna niiden paalle, ja mikali vieressa tai pinottuna kaytto on kuitenkin
valttamatonta, Niobe ES -jarjestelmaa tulee tarkkailla, jotta sen normaali
toiminta voidaan varmistaa kyseisessa kayttokokoonpanossa.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 1. Yleiskatsaus Sivu 7
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Paastot

Niobe ES -jarjestelma on tarkoitettu kaytettavaksi seuraavissa taulukoissa maaritellyssa
sahkomagneettisessa ymparistossa. Asiakkaan tai Niobe ES -jarjestelman kayttajan tulee
varmistaa, ettd laitetta kdytetdan tallaisessa ymparistossa.

Seuraavassa taulukossa esitetddn Niobe ES -jarjestelmda koskevia ohjeita ja Stereotaxis-yhtion
ilmoitus laitteen sahkémagneettisista pddstoisti:

Paastot Vaatimustenmukaisuus | Sdhkomagneettinen ymparisto — ohjeet
Niobe ES -jarjestelmdssd kdytetaan
radiotaajuusenergiaa vain laitteen sisdisissa
Radiotaajuuspddstot Rvhma 1 toiminnoissa. Laitteen radiotaajuuspaastot
CISPR 11 y ovat siten hyvin alhaisia eivatka
todennédkoisesti aiheuta mitadn hairidita
lahelld olevissa sahkolaitteissa.
Radiotaajuuspddstot
CISPR 11
Luokka A

Harmoniset paastot
IEC 61000-3-2

Jannitteenvaihtelut/valkynta

IEC 61000-3-3

Vaatimustenmukainen

Hairionsieto - yleiset sahkomagneettiset

vaikutukset

Seuraavassa taulukossa esitetddn Niobe ES -jarjestelmda koskevia ohjeita ja Stereotaxis-yhtion
ilmoitus laitteen sahkomagneettisesta hdiriénsiedosta koskien laitteen yleisia
sahkomagneettisia vaikutuksia:

Hairionsieto- IEC 60601 Vaatimusten- Sahkéomagneettinen
testi -testitaso* mukaisuustaso* ymparisto — ohjeet
Lattioiden tulisi olla puuta,
a1 . betonia tai keraamista laattaa.
Sahkostaattinen . .
purkaus + 6 kV kontakti + 6 kV kontakti Jos lattiapinnoite on synteettistd
+ 8 kV ilma + 8 kV ilma materiaalia, ilman suhteellisen
IEC 61000-4-2 kosteuden tulee olla vahintaan
30 %.
Nopeat +2kV +2kV Kayttovirran laadun tulisi
transientit/pursk | virransyéttdjohdot | virransyottdjohdot | tiyttdd normaalin kaupallisen
eet +1kV syotto- +1kV syotto- tai sairaalaympaériston
I EC 61000-4-4 /ldhtojohdot /lahtojohdot vaatimukset.
+1kV +1kV Verkkovirran tulee olla
Ylijanniteaalto differentiaalitilassa | differentiaalitilassa | tyypillista kaupallista tai
IEC 61000-4-5 +2kV +2kV sairaalaymparistoon
normaalitilassa normaalitilassa tarkoitettua laatua.

Stereotaxis, Inc.
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Hairionsieto- IEC 60601 Vaatimusten- Sdhkomagneettinen
testi -testitaso* mukaisuustaso* ymparisto — ohjeet
<5 % Ur <5 % Ur
(> 95 %:n lasku (> 95 %:n lasku
Ur:ssd) 0,5 syklin Ur:ssd) 0,5 syklin
ajan ajan Verkkovirran tulee olla
o 40 % Ur 40 % U tyypillistd kaupallista tai
{;ﬁtttelei ot (60 %:n lasku (60 %:n lasku faliaéiatytmpf‘“i;om]‘ Niobe ES
katkol;sZt .};1 Ur:ssd) 5 syklin Ur:ssd) 5 syklin arxoitettua laatua. Jos iN1ove
; tya ajan ajan —]a.r]e.stelmaTn kaytt'a]a tarvitsee
virransyottéjoht toiminnan jatkumista
ojen 70 % Ur 70 % Ur virransyoton katketessa,
jannitevaihtelut (30 %n lasku ) (30 %n lasku ) suosittelemme, ettd Niobe ES -
IEC 61000-4-11 QT:ssa) 25 syklin QT:ssa) 25 syklin jéirjestelman virtalahteend
aan aan kdytetddn jatkuvasyottoista
<5 % Ur <5 % Ur virtalahdetta tai akkua.
(> 95 %:n lasku (> 95 %:n lasku
Ur:ssd) 5 sekunnin | Ur:ssd) 5 sekunnin
ajan ajan
Verkkotaajuisen
Verkkotaajuinen magneettikentdn
(50/60 Hz) 3A/ 3A/ voimakkuuden tulee vastata
magneettikenttd m m tavanomaista voimakkuutta
IEC 61000-4-8 kaupallisessa tai
sairaalaympaéristossa.

* Uron verkkovirran jannitetaso ennen testitasoa.
Hairionsieto - radiotaajuushairiot

Seuraavassa taulukossa esitetdan Niobe ES -jarjestelmaa koskevia ohjeita ja Stereotaxis-yhtion
ilmoitus laitteen sahkémagneettisesta hdirionsiedosta koskien laitteen radiotaajuuksia:

Hairionsieto- IEC 60601 Vaatimusten- Sahkéomagneettinen
testi -testitaso mukaisuustaso ymparisto - ohjeet
Siirrettdvia ja kannettavia
radioviestintdvalineita ei tule kayttaa
Niobe ES -jarjestelman mink&én osan
Johtuva lahelld, kaapelit mukaan lukien.
radiotaaiuus 3 Vrms Laitteiden vélinen suositeltu etdisyys
) 3V voidaan laskea laitteen ldhettimen
IEC 61000-4-6 150 kHz - 80 MHz taajuuden perusteella.
Sijte;ilevia: 3 V/m 3V/m Suositeltu etdisyys
radiotaajuus 80 kHz - 2,5 GHz 4= 1o4p
IEC 61000-4-3 =12
d =1,2VP 80-800 MHz
d =2,3VP 800 MHz - 2,5 GHz

Stereotaxis, Inc.
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Hairionsieto- IEC 60601 Vaatimusten- Sdhkomagneettinen
testi -testitaso mukaisuustaso ymparisto - ohjeet

jossa P on lahettimen valmistajan
ilmoittama suurin ldhetysteho watteina
(W) ja d on suositeltava vdlimatka
metreind (m).

Kiinteiden radioldhettimien
sahkomagneettisen kartoituksen
perusteella saatavien
kenttdvoimakkuuksien,? on oltava
pienempia kuin kunkin taajuusalueen.b

Télla symbolilla merkittyjen laitteiden
lahelld voi esiintyd mhairioita:

()

Huomautus 1: 80 MHz ja 800 MHz taajuuksilla sovelletaan korkeampaa taajuusaluetta.
Huomautus 2: Sihkomagneettisten aaltojen etenemiseen vaikuttavat imeytyminen ja heijastuminen rakenteista,
esineista ja ihmisista.

2 Kiinteiden lahettimien, kuten matkapuhelinten tukiasemien (matkapuhelin / langaton puhelin) ja
siirtyvan maaliikenteen asemien, radioamatdorilahettimien, AM- ja FM-radioasemien ja TV-asemien
aiheuttamia kentdnvoimakkuuksia ei ole mahdollista arvioida tdsmallisesti teorian perusteella.
Kiinteiden radioldhettimien synnyttimén sdhkomagneettisen ympariston arvioimiseksi kannattaa
harkita sahkomagneettista kartoitusta. Jos Niobe ES -jarjestelman sijoituspaikassa mitattu
kenttdvoimakkuus ylittdd edelld maaritetyn radiotaajuusvaatimusten tason, Niobe ES -jarjestelman
toimintaa on tarkkailtava normaalin toiminnan varmistamiseksi. Jos Niobe ES -jarjestelman todetaan
toimivan epanormaalisti, voidaan tarvita lisitoimenpiteita. Jarjestelma voidaan esimerkiksi suunnata
tai sijoittaa uudelleen.

Kun taajuusalue on 150 kHz-80 MHz, kenttdvoimakkuuden tulee olla alle 3 V/m.

Valimatkat

Niobe ES -jarjestelma on tarkoitettu kaytettavaksi sellaisessa sahkomagneettisessa ymparistossa,
jonka sdteilevid radiotaajuushairioitd pystytdan hallitsemaan. Asiakas tai Niobe ES -jarjestelman
kayttdja voi auttaa estimdan sahkomagneettiset hdiriot pitaimalla siirrettavien ja kannettavien
radiotaajuusviestintalaitteiden (ldhettimien) ja Niobe ES -jarjestelman vélisen etdisyyden
seuraavan taulukon suositusten mukaisena viestintilaitteen enimmaislahetystehon mukaisesti.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 1. Yleiskatsaus Sivu 10
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Taulukossa annetaan suositellut vilimatkat siirrettivien ja kannettavien
radiotaajuusviestintalaitteiden ja Niobe ES -jarjestelman valilla.

Lahettimen Vdlimatka ldhettimen taajuuden perusteella
suurin m
nimellinen
Iéihetysteho* 150 kHz - 80 MHz 80-800 MHz 800 MHz - 2,5 GHz
W d=12P d=121P d=23\P
0,01 0,12 0,12 0,23
0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

* Jos kyseessa on lahetin, jonka suurinta nimellista lahetystehoa ei ole mainittu edelld, suositeltavan
valimatkan d metreind (m) voi arvioida ldhettimen taajuuden mukaista kaavaa kayttden, jossa P on

valmistajan ilmoittama enimmaisléhetysteho watteina (W).

Huomautus 1: 80 MHz:n ja 800 MHz:n taajuuksilla sovelletaan korkeamman taajuusalueen mukaista

valimatkaa.

Huomautus 2: Nama ohjeet eivit ehké pade kaikkiin tilanteisiin. Sdhkomagneettiseen siteilyn etenemiseen
vaikuttavat absorptio ja heijastuminen rakenteista, esineista ja ihmisista.

Tietoa tasta kayttooppaasta

Taman oppaan tarkoitus on tarjota Niobe ES -jarjestelman kayttdjalle ohjeet laitteen kayttoa
varten. Oppaassa kuvataan jarjestelman perustiedot, erityiset toiminnot (Navigant, integrointi-
ja automaatio-EF ja intrakardiaaliset ominaisuudet) seka toiminta hatatilanteissa ja

vianmaaritys.

Tama opas kattaa lisaksi seuraavat jarjestelmat:
e Niobe 11, Siemens-viitenumero 001-006000-1
e Niobe II, Philips-viitenumero 001-006000-1

Tassa oppaassa ei kasitelld ohjeita laitteisiin liittyvien magneettisten kulutustarvikkeiden

Kaytosti.

Oheisen rontgenldpivalaisujdrjestelman dokumentit toimittaa sen valmistaja eika niitd kopioida

tahan.

Stereotaxis, Inc.
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Grafiikat ja symbolit

Seuraavia graafisia esityksid ja symboleja kdytetaan tassa kayttdoppaassa:

N

VAROITUS

VAROITUS tarkoittaa mahdollisesti vaarallista
tilannetta, joka voi johtaa kuolemaan tai vakavaan
vammaan, jos sita ei valteta.

HUOMAUTUS

HUOMAUTUS osoittaa mahdollisesti vaarallisen
tilanteen, joka voi johtaa potilaan tai kayttajan

loukkaantumiseen tai laitteen vaurioitumiseen, jos sita ei
valteta.

-

1/

HUOM.

HUOM. tarkoittaa tietoja, jotka voivat vaikuttaa
toimenpiteen lopputulokseen tai tuloksiin.

Varoitukset ja huomautukset edeltavait tekstid ja toimenpidettd, jossa kayttdjélle, potilaalle tai

laitteelle esiintyy selvaa riskid. Yleiset varoitukset on lueteltu Varoitukset ja varotoimenpiteet
-yhteenvedossa myohemmin tdssd osassa. Lue tarkasti varoituksiin, huomautuksiin ja
symboleihin liittyvat ohjeet.

Seuraavia graafisia symboleja kdytetadn tassa asiakirjassa ja/tai Niobe ES -komponenteissa:

Symboli Nimi Kuvaus
Sisaltaa . o .
. Osoittaa, etta laitteessa on magneetti.
magneetin
[:m Tutustu ohjeisiin | Katso lisdtietoja ja ohjeita Kayttoohjeista.
' . Osoittaa Vdrive- tai Niobe ES -jarjestelman virran
Virta .
tilan.
e e Osoittaa hatapysaytyspainikkeen tai
@ Hatdpysdytin hatapysaytyksen merkkivalon.
TN Vaihtovirta Osoittaa vaihtovirran tilan.

Stereotaxis, Inc.
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Symboli Nimi Kuvaus

-—= Tasavirta Osoittaa sisdisen tasavirtaldhteen tilan.

ec | rep Edustaja Valtuutetun edustajan nimi ja osoite Euroopan
Euroopassa yhteisOssa.

Puristumiskohta | Osoittaa puristumiskohdan sijainnin.

Osoittaa, ettd kayttdjan ei tule kayttda kyseistd

Ei ole askelma kohtaa askelmana.

Sanasto

Téssa asiakirjassa kdytetdaan seuraavia termeja:

Termi Kuvaus

2D Kaksiulotteinen.

3D Kolmiulotteinen.

5 gaussin viiva Katso gaussi.

AP Anteriorinen-posteriorinen.

AutoMap Navigant-alustan ja CARTO® 3 -kartoitusjdrjestelmén yhdistetty

ominaisuus, jonka avulla kdyttdja voi aloittaa automaattisten,
tietokoneella ohjattavien katetriliikkeiden sarjan syddnkammiossa
samalla, kun CARTO® 3 kerda 80-100 pintapistettd, joista
muodostetaan sahkdanatominen kartta noin 6 minuutissa.

Buliseye-kohdistus Navigointisuunnitelma, joka mahdollistaa vektorin
suunnanmuutokset tasolle heijastetussa polaarisessa kartassa.

C-kaari Rontgenkuvan tehostin, joka tuottaa monitorissa nakyvid
reaaliaikaisia rontgenkuvia ja jonka nimi tulee konfiguraatiosta,
jossa C:n yldosa kaartuu potilaan yli ja alaosa ulottuu potilaan alle.

Cardiodrive Stereotaxisin tuottama tydkalu, jonka avulla ladkari voi liikuttaa
katetreja eteen- ja taaksepdin valvomosta kasin. Laitteen
taydellinen nimi on Cardiodrive-katetrinsiirtojarjestelma.

CARTO® 3 Biosense Webster -yhtion CARTO® 3 -kartoitusjarjestelméassa
kolmiulotteiset kartoitus- ja navigointijarjestelmat yhdistyvat
Stereotaxisin Niobe-magneettinavigointijarjestelmaan.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 1. Yleiskatsaus Sivu 13
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CAS Cardiodrive-katetrinsiirtojarjestelma

Cinema Lisdvarusteena Odyssey-jarjestelméan saatava taltiointijérjestelms,
joka mahdollistaa reaaliaikaisten ja taltioitujen toimenpiteiden
etdkatselun.

Click & Go Navigant-alustan ja CARTO® 3 3D -kartoitusjérjestelmén yhdistetty
ominaisuus, jonka avulla kayttédja voi valita automaattisesti kohteeksi
minka tahansa pisteen kartan pinnalta kaksoisnapsauttamalla sita.

Kliinisen NTA-sovellusohjelmiston komponentti, joka suorittaa skripteja

tyodjarjestyksen opastamaan ladketieteellisissd toimenpiteissa.

hallinta (KTH)

CRT Sydanta synkronoiva tahdistus.

DICOM Digital Imaging and Communications in Medicine (digitaalinen
kuvannus ja viestintd ladketieteessd, standardoitu protokolla
ladketieteellisten kuvien ja potilastietojen vaihtamiseen).

EF Elektrofysiologia.

Rontgen Rontgenlédpivalaisu tai siihen liittyva.

Fluoroskooppi Rontgenkuvan tehostin, joka tuottaa monitorissa nakyvia

reaaliaikaisia rontgenkuvia. Sita kutsutaan my0s rontgeniksi tai C-
kaareksi.

Airiasento taakse

Magneetit osoittavat potilasta kohti mutta ne on vedetty taakse

vedettyna dariasentoon mahdollisimman etéille potilaasta.

Gaussi Magneettivuon tiheyden yksikkd cm/g/s.
Magneettinavigointijarjestelméan toimenpidehuoneen lattiaan on
merkitty 5 gaussin viiva. Alle 5 gaussin arvoja pidetédan yleisesti
turvallisina staattisen magneettikentén altistustasoina. (Nimetty
Johann Carl Friedrich Gaussin mukaan.)

IK Interventionaalinen tai intrakardiaalinen kardiologia.

Isosentri Rontgenteknologiassa isosentrilld tarkoitetaan tilan pistettd, jonka
lapi sateilykeilojen keskisade kulkee.

LAO Viisto vasen anteriorinen.

MNJ Magneettinavigointijarjestelma. (Katso Niobe-
magneettinavigointijarjestelma.)

Navigant- Ohjelmistosovellusten alusta, joka on suunniteltu

navigointitydasema yksinkertaistamaan kliinista tydjarjestysta. Navigant-tuote, kun se

ei sisélla Odyssey-lisdlaitetta. Se helpottaa katetrointi- ja
elektrofysiologisten laboratorioiden toimintojen yhdistamista seka
parantaa ladkinnallisten laitteiden magneettinavigoinnin
automaatiota. (Kédytettdvissa vain magneettilaboratorioissa.)

Stereotaxis, Inc.
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Navigointitilavuus Spatiaalinen MNJ:lle mééritelty tilavuus, jossa MN]J pystyy
luomaan minka tahansa magneettikentdn suunnan MNJ:n
tuottamalla tavoitemagneettikentdn voimakkuudella.

Naviline- Stereotaxisin Navigant -alustan ja Biosense Webster CARTO® 3 3D

automatisoitu -kartoitusjarjestelmén yhdistetty ominaisuus, jonka avulla kayttaja

lineaarinavigointi voi automaattisesti seurata ennalta méériteltya linjaa CARTO® 3
-jarjestelman luomalla kolmiulotteisella pinnalla. NaviLine-
navigointi siirtdd katetria ennalta maaratyin askelin eteen- ja/tai
taaksepdin linjaa pitkin.

Niobe- Stereotaxis-jarjestelmd, joka auttaa ladkérid navigoimaan katetreja,

magneettinavigointi- | ohjainlankoja ja muita magneettisia interventiolaitteita tehokkaammin

jarjestelma verisuonten sekd syddmen kammioiden kautta hoitokohtiin ja sitten
suorittamaan hoitotoimenpiteita. (Niobe-jarjestelma on kaytettavissa
vain magneettilaboratorioissa.)

NTA Katso Navigant-navigointity6asema.

Odyssey Valinnainen ndytto- ja kayttoliittymapaketti, jonka avulla kayttija
voi muokata interventiolaboratorion keskitettya hallintapistetta.

RAO Viisto oikea anteriorinen.

RMT Etamagneettitekniikka (Remote Magnetic Technology, lyhennys
CARTO® 3 EP -navigointijirjestelmasta ja siihen integroidusta
CARTO® 3 / Niobe MN]J -ymparistostd).

T Katso Tesla.

Potilastason vieressa
oleva ohjain

Kosketusnaytolld varustettu ohjain, joka sijaitsee potilastason
vieressa toimenpidehuoneessa.

Tesla

Magneettivuon tiheyden vakioyksikko.

usB

Universal Serial Bus. Laitteiden rajapintastandardi, jonka avulla
tietokoneeseen voi liittdd monia oheislaitteita.

Stereotaxis, Inc.

Niobe ES -kayttéopas: 1. Yleiskatsaus
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Niobe-magneetteja koskevia tietoja

Magneettitoimenpidehuone jarjestellaan eri laitoksissa jokseenkin samaan tapaan. Tarkeimpana
erona on rontgenjarjestelma (Siemens tai Philips). Tassa taulukossa kuvataan padkomponentit
(Kuva 1) ilman rontgenjarjestelmaa.

FEITIEL_ " AN

Kuva 1: Kaavio toimenpidehuoneen komponenteista

Toimenpidehuoneen komponenttiopas

(D Niobe-magneettisijoituslaitteet. Nditd magneettien asemointilaitteita kutsutaan myos rungoiksi, ja
ne sisédltdvat Niobe-magneetit.

Potilastaso.

Niobe-magneettien asemointilaitteen lattiakiskot. Lattiakiskot kannattavat magneettien
asemointilaitteita ndiden liikkuessa.

Viiden gaussin viiva. Viiva, joka jakaa vyohykkeet, joilla siteily on alle 5 gaussia ja yli 5 gaussia
magneettien ollessa kiinnitettyina. Eri laitoksissa ndytetddn tama raja eri tavoilla.

© ® ©06

Viiden gaussin vy6hyke. Vyohyke, jolla séteily on alle 5 gaussia (huoneen potilastason puoli) ja
jonka sisalld henkildiden tulee pysytella magneettien ollessa kiinnitettyina.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttdopas: 2. Perustiedot Sivu 17
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Niobe-magneettien asennot

Jarjestelmaasennoissa madritetddn sijainti, johon magneettijarjestelman ulkopinnat voidaan
sijoittaa suhteessa potilaaseen.

Jarjestelmadasennot

Magneetit ovat aina jossakin seuraavista asennoista: kiinnitetty, kiertyva, taakse vedetty,
navigointi AP, navigointi RAO tai navigointi LAO. Magneetteja liikutetaan painamalla
potilastason vieressa olevan ohjaimen painikkeita. Oheisessa taulukossa ja kuvissa 2—6
kuvataan jokainen asento ja kerrotaan, milloin eri asentoja voidaan kayttaa toimenpiteessa.

~1/ Huom: Kayttaja ei voi navigoida, kun magneetit ovat missa tahansa naista asennoista.

Asento Asennon kuvaus Asennon kaytto
e Kun toimenpiteitd ei suoriteta
e Ei-magneettisen toimenpiteen
aikana
e Sallimaan kuvannuskulman
Kiinni- joustavuuden lisays
tetty e Kun potilaan lihelle taytyy
péastd paremmin
Kuva 2: Magneetit kiinnitetyssi RS léékéri.r} o}}jeviivan takana
asennossa - kierrettyind mahdollisimman olevan kentén taytyy olla alle 5
kauas (90°) gaussia
pois potilaasta
e Kun potilaan ldhelle taytyy
. . paasta paremmin
Kiertyva
v e Sallimaan kuvannuskulman
joustavuuden lisdys
Kuva 3: Magneetit kiertyvdssa asennossa
Magneetit on suunnattu potilasta kohti, mutta e Kun kenttdd taytyy heikentaa
suojasta suojaan -etdisyys on suurempi kuin e Paremman kuvauskulman jous-
mika magneettinavigointiin tarvitaan. Kun tavuuden mahdollistaminen
Taakse magneetti vedetdan taakse aariasentoon ilman, etta taytyy odottaa
vedetty poispdin potilaasta tdysin kiertyvassad asennossa magneettien kiertymista
potilaan ldhell, jarjestelman tulkitaan olevan poispdin potilaasta
taakse dariasentoon vedetyssa asennossa. e Kun potilaan ldhelle taytyy
paastd paremmin

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttdopas: 2. Perustiedot Sivu 18
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Navigointiasennot

Asento

Asennon kuvaus

Asennon kaytto

Magneettinavigoinnin aikana C-

Nawg:l; t kaaren maksimiangulaatio
keskitettyna suhteessa potilaaseen
Kuva 4: Magneetit Navigointi AP:ssa
oL Magneettinavigoinnin aikana C-
Navigointi . . .
kaaren maksimiangulaatio potilaan
RAO .
oikealla puolella
Kuva 5: Magneetit Navigointi RAO:ssa
oL Magneettinavigoinnin aikana C-
Navigointi . . .
LAO kaaren maksimiangulaatio potilaan

Kuva 6: Magneetit Navigointi LAO:ssa

vasemmalla puolella

Stereotaxis, Inc.

Niobe ES -kayttdopas: 2. Perustiedot Sivu 19
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A

F 3

-

Kuva 7: Magneettiasennon vaihtoehdot

Magneettiasentojen opas (kuvat 7-9)

Kiinnitetty
Kiertyva
Airiasento taakse vedettyni

Airiasento ulosvedettyni

OO

Suojaetidisyys

Magneettikentdn voimakkuus méaérittdd suojasta suojaan -etdisyyden. 0,1 teslan voima edellyttda
60 cm:n (23,5 tuuman) etdisyyttd ja 0,08 teslan etdisyys 67 cm:n (26,5 tuuman) etdisyytta.
Siirtymad vaihtelee: Jos taso ei ole keskitettyna ja yksi suoja on liian ldhelld tasoa, suoja vetdytyy
automaattisesti ja vastakkainen suoja liikkkuu eteenpéin yllapitden saman suojasta suojaan
-etdisyyden.

Kuva 8: Kiinnitetyt asennot Kuva 9: Navigointiasennot:
Navigointi AP, Navigointi RAO,
Navigointi LAO

Ennen kuin magneettia aletaan liikuttaa navigointiasentoon, magneetti siirretdadn ensin taakse
vedettyyn asentoon ja kallistetaan sitten.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttdopas: 2. Perustiedot Sivu 20
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L/ Huom: Niobe-magneetteja voidaan kallistaa vain, kun Niobe MNJ ei ole navigointitilassa.
Magneetit liikkkuvat ldhelld potilastasoa ja kuvausjarjestelman C-kaarta.

Kayttaja voi siirtda potilastason pois keskustasta optimoidakseen halutun rakenteen
visualisoinnin magneettinavigointia varten. Kun navigointi AP, RAO tai LAO -painiketta
painetaan potilastason viereisessa ohjaimessa, magneetit laskevat automaattisesti tason sijainnin
ja tarvittavan suojasta suojaan -etdisyyden. Kayttdjad voi siirtdd kumpaakin magneettia myds
manuaalisesti toisistaan riippumatta mukauttaakseen potilastason sijainnin muutoksen. Jos
esimerkiksi oikeanpuoleista magneettia siirretddn potilaasta poispdin, vasenta magneettia
taytyy siirtaa potilasta kohti, kunnes Magneetit navigointiasennossa (Magnets in Navigate
Position) -viesti ndytetaan Niobe ES -ruudussa.

Jarjestelma tallentaa jokaisen viimeksi saavutetun navigointi AP-, navigointi RAO- ja navigointi
LAOQO -asennon suoja-asennot. Kun magneetteja myohemmin siirretddn johonkin néista
asennoista, ne siirretdan tallennettuun asentoon. Tallennettuja asentoja muokataan, jos tasoa
siirretdan tai potilas vaihtuu.

_H\}. HUOMAUTUS: ila kayta potilastason vieressd olevaa ohjainta magneettien
siirtdmiseen, kun kdsikammen suoja ei ole paikoillaan.

Alla esitetdan likiarviot ajasta, jonka magneeteilta kestaa siirtyd minka tahansa kahden asennon
valilla. Navigointiasennosta ldhtevien liikkeiden kestossa voi esiintya korkeintaan 5 sekunnin
vaihteluita riippuen magneettien asennosta suojien sisalla:

e Kiinnitetty / taakse vedetty: 15 sekuntia
e Taakse vedetty / navigointi: 5 sekuntia
e Kiinnitetty/navigointi: 20 sekuntia

e Navigointi RAO tai LAO / taakse vedetty: 7 sekuntia

1/ Huom:

o Kaikki lisdvarusteet tulee poistaa magneettien liikkeen tieltd ja kaikki
kaapelit tulee poistaa (ei lattialla) magneettien liikkeen tielta.

e Magneetit kiertyvat lattiaan kiinnitetyilla kiskoilla. Kayttdjan tulee olla
varovainen tyoskennellessaan lattialla kiskoalueella kompastumisvaaran
takia.

o Kayttdjan tulee kiinnittdd huomioita kohtiin, jotka on merkitty
mahdollisesta puristumisvaarasta varoittavalla merkinnalla, kuten
Kuvassa 10.
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Kuva 10:
Punainen
varjostus

osoittaa
puristumisvaaran
alueet

Potilastason viereinen magneettien ohjain

Potilastason viereisen magneettien ohjaimen avulla kdyttédja voi siirtdd magneetteja fyysisesti ja
hallita jarjestelman eri toimintoja.

\i) Huom: pida lisdvarusteet pois magneettien liikeradalta, jotta valtytdan niiden
tormaamiseltda magneetteihin.

Toimenpidehuoneessa Niobe ES -magneetteja ohjataan potilastason viereistd ohjainta
kayttamalla. Ohjaimen kokoonpano vaihtelee rontgen- ja Niobe ES -jarjestelman mukaan
(Kuva 11).

(@ STEREOTAXIS

ffs,z (5

( .
Al

Kuva 11: Yldpuolinen nakyma kahdesta potilaspdydan viereisestd ohjaimesta: Niobe
ES - Philips (vasemmalla) ja Niobe ES - Siemens (oikealla)
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Niobe ES -potilastason viereisen ohjaimen painikkeet
Niobe ES:n painikkeet ovat tummankeltaisia ja vaaleanharmaita Philipsin rontgenjarjestelmassa,
kun taas Siemensin rontgenjarjestelmassa ne ovat sinisid ja harmaita. Painikkeiden kuvat

(Philipsin vareissa) on esitetty Kuvassa 12.

Paneeli

Painikkeet ja nimet

]
A .I
o
o

Navigointi RAO

- 4
Navigointi AP
(kdytetdan lisdksi
perusasentoon
palauttamiseen)

Navigointi
LAO

Vetdytyminen -
Potilaan oikea
puolit

Vetdytyminen -
Potilaan vasen
puoli®

Kiinnitetty

Eteneminen -
Potilaan oikea
puoli?®

Eteneminen -
Potilaan vasen
puoli?®

&l

Kuvansiirto
(kdytetdan
lisaksi ohitus-
liikkeisiin**)

Kuva 12: Niobe ES -potilastason viereisen ohjaimen painikkeet ja kuvaukset

T Pitee potilaisiin, jotka ovat selillddn paa edella.

** Niobe ES -potilastason viereisen ohjaimen ohituspainikkeet:

Siirron voi suorittaa ohitustilassa pitamalla ohitusliikepainiketta (kuvansiirtopainike)

alhaalla ja painamalla ohitettavaa painiketta. Hatadtilanteessa tai muussa

poikkeustilanteessa voi ohitustilan avulla ohittaa yksittdisid ohjaimen painikkeita koskevat
turvatoimien rajoitukset. Sen avulla voi esimerkiksi valittomasti siirtda magneetit
kiinnitetty-asentoon rontgenlaitteen C-kaaren ja tason asemasta riippumatta.

VAROITUS: Ohitustoiminnon kaytto voi aiheuttaa Niobe ES -magneetin
tormayksen C-kaaren tai potilastason kanssa.

Stereotaxis, Inc.

Niobe ES -kayttdopas: 2. Perustiedot
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Jarjestelman kaynnistys

Potilaan tuloa edeltavat valmistelut

Noudata seuraavia ohjeita ennen potilaan tuomista toimenpidehuoneeseen:

1. Varmista, ettd alueella ei ole rautapitoisia esineitd (esineitd, joita magneetit vetavat
puoleensa).

2. Varmista, ettd alueella ei ole esineitd, joita magneetit saattavat vioittaa. Tallaisia ovat
esim. luottokortit, kellot, levykkeet, matkapuhelimet, hakulaitteet ja kuulolaitteet.

3. Pida magneettien sijoituslaitteiden lattiakiskot puhtaina ja esteettomina (katso Kuva 1).

4. Kaéynnista jarjestelma. Pida valintapainike virran etapaneelissa (sijaitsee valvomossa)
painettuna (paalld) ON ‘I'-asennossa noin 1 sekunnin ajan, kunnes vihred virtalamppu
syttyy (Kuva 13).

Jarjestelmassa/sijoitus-

laitteessa on virta, kun™ N\

(vihred) valo palaa.

Hatapysaytys on aktivoitu, kun

~ siind palaa (punainen) valo.

Hatapysaytys (E-Stop).
o Pysayta kaikki mekaaniset
liikkeet tata painamalla.

Jarjestelman/sijoituslaitteen
virta paalla/pois paalta \

Kuva 13: Virtarasia valvomossa

5. Palauta jarjestelmd perusasentoon painamalla Niobe-potilastason vieressa olevan
ohjaimen Navigointi AP (Kuva 14a) -painiketta ja pitamallad se painettuna. Pida
painiketta painettuna, kunnes ”"Palautettu perusasentoon ("Homing Complete”) -viesti
nakyy Niobe ES -ruudun vasemmassa alakulmassa. Perusasentoon palauttaminen kestaa
korkeintaan 60 sekuntia.

6. Veda magneettien sijoituslaitteet takaisin kiinnitettyyn asentoon (katso Kuva 2)
painamalla kiinnityspainiketta potilastason viereisessd ohjainkotelossa (Kuva 14b)
avustamaan potilaan sijoittamista.
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Niobe ES - Navigointi AP -painike

6%9 ' '@a

\ .
I. ,. |

Kuva 14a: Navigointi AP -painike on potilastason viereisen
ohjaimen ylin painike keskella
(esitettyna Philipsin varit)

“L/Muista: Painikkeiden vérit ovat erilaiset Philips-
(tummankeltainen ja harmaa) ja Siemens (sininen ja harmaa)
-rontgenjarjestelmissa.

Niobe ES - kiinnityspainike

Kuva 14b: Kiinnityspainike on potilastason viereisessa ohjaimessa
adrioikealla toisessa rivissa
(esitettyna Siemensin varit)

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttdopas: 2. Perustiedot
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Suositeltu potilaan sijoitustapa

Tassa osiossa kasitellaan geneeristen ja perifeeristen magneettinavigointitoimenpiteiden
perusvaiheet ja varotoimet.

Magneettikuvaukseen liittyvia turvatoimia

Tarkoituksena on pitda potilas ja hoitohenkilokunta heikossa magneettikentéssa (alle 5 gaussia),
kun potilasta siirretadan toimenpidehuoneeseen tai sielta pois. 5 gaussin viiva on merkitty
lattiaan. Jokaisen tulee pysytella pdydan puolella 5 gaussin viivaan ndhden, kun magneetteja
kiinnitetdan.

_& VAROITUS: NiobeES -jarjestelma luo voimakkaan magneettikentén, joka on
aina paalla. Potilaiden ja kayttdjien, joilla on tahdistin, implantoitu
defibrillaattori (ICD), hermostimulaattori, magneettiherkka tai
ferromagneettinen implantti, tulee ottaa yhteytta implanttinsa valmistajaan
ennen toimenpidehuoneeseen menemistd. Muutoin seurauksena voi olla
vaikea vamma.

1. Siirra Niobe-magneetit kiinnitettyyn asentoon (Kuva 15) potilastason viereista Niobe-
ohjainta kayttaen.

2. Siirra taso kokonaan taakse, poispdin rontgenjarjestelméasta ja magneeteista (Kuva 16).

Kuva 15: Niobe-magneetit Kuva 16: Niobe-magneetit
kiinnitetyssa asennossa potilastaso kiinnitetyssa asennossa potilastaso
kokonaan eteen siirrettyna kokonaan taakse siirrettyna
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Potilaan sijoittaminen tasolle

Potilaan asento tasolla riippuu suoritettavasta toimenpiteesta. Potilaiden tulisi olla seldllaan paa
edelld (Kuva 17), ellei kyseessa ole sddreen tai reiteen liittyva toimenpide. Talloin potilaan tulisi
olla seldlldan jalat edelld (Kuva 18).

Seldllaan paa edella Seldllaan jalat edella

Kuva 17: Potilas seldllaan Kuva 18: Potilas seldlldan
paa edella (kaikki jalat edella (vain reisi- ja
toimenpiteet paitsi reisi- ja sdaritoimenpiteet)

sadritoimenpiteet)

Tarkeda: Potilas sijoitetaan jalat edelld saareen ja reiteen liittyvissa toimenpiteissa mutta
joissakin Philips- ja Siemens-rontgenjarjestelmissa potilas taytyy rekisteréida “paa edelld ja
seldlldan” onnistuneen kuvansiirron takaamiseksi. Jos et ole varma, tarkista rontgenjarjestelman
kayttdoppaasta, miten jarjestelma suhtautuu tallaisiin jalat edella sijoitettaviin potilaisiin.

1. Sijoita potilas tasolle selalleen.

2. Keskita potilas tasolle lateraalisesti. Potilaan sijoittaminen liian kauas keskelta saattaa
estdd Niobe-magneettisuojien onnistuneen automaattisen sijoittelun.

3. Varmista potilaan jalat.

4. Varmista potilaan kddet. Varmista, ettd mikdan osa kasivarsista ei ole tason alapuolella,
jotta ne eivat joutuisi puristuksiin magneettien sijoituslaitteiden siirtyessa tasoa kohti.

5. Varmista, ettd tason pehmusteet eivat ylita tason reunoja.
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Kuva 19: Niobe ES -magneettisuojus Kuva 20: Lateraalinen
siirtyy eteen- ja poispdin potilastasosta asento poydalla ja
(katso numeroidut viitteet oheisesta vertikaalinen poydan
oppaasta) korkeus

Niobe-magneetti- ja poytaopas (kuvat 19 ja 20)

@ Magneetin sijoituslaitteen suoja voi liikkua tasoa kohti ja siitd poispdin. Automaattinen sijoitus on
yksi tapa siirtda sitd. Suojan voima-anturit havaitsevat suojan ja potilaan tai pehmusteen valilla
olevan voiman.

@ Tason lateraalinen mitta. Potilas pitad keskittda tasolle sivusuunnassa niin, ettd kummankin puolen
magneettisuojat voivat liikkkua saman verran potilasta kohti.

@ Tason vertikaalinen mitta.

Suojan voima-anturi

Niobe-magneettien suojuksissa on voima-anturit, jotka havaitsevat, kun suojuksen pinta (Kuva 19)
painautuu potilasta vasten. Kun suojan voima-anturi aktivoituu, magneettien asemointilaitteet
keskeyttavat toimintansa, vetdytyvat hiukan ja pysahtyvit.

Jos yksittdinen suojan voima-anturi aktivoituu, kdyttdja voi halutessaan pitda liikepainiketta
edelleen painettuna. Niobe ES -jarjestelma vetad automaattisesti taaksepdin potilasta kevyesti
koskettavan yksittdisen suojan ja siirtda vastapdista suojusta eteenpdin liikkeen jatkamiseksi
navigointiasentoon.

Jos toinen suojan voima-anturi aktivoituu, ennen kuin sijoituslaite saavuttaa navigointiasennon,
esiin tulee Ohjattu navigointiasento (Navigate Position Assistance) -valintaikkuna.

Jos toisella sijoituslaitteella on riittdvasti tilaa siirtydkseen navigointiasentoon, Niobe ES
-jarjestelma sdatdd navigointiasennon keskusta uuden sijainnin perusteella ja ndyttda seuraavan
tilaviestin:

Q Magnets in Navigate Position.
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Sijoituslaitteen automaattinen keskittaminen

Niobe ES -jarjestelmédssa magneetin sijoituslaitteet voidaan keskittda automaattisesti
navigointiasentoon potilastason lateraalisen ja vertikaalisen asennon perusteella (Kuva 20).
Taman ymmartamiseksi on tarkedd ensin ymmartda navigointiasento ja suojan voima-anturi.

L.

Kohdista potilaan rontgenisosentrissd navigoitava anatominen kohta potilastason
vieressd olevan ohjaimen ja rontgenldpivalaisun avulla.

Paina yhta navigointipainikkeista Niobe -ohjaimessa ja pida se painettuna. Niobe ES
-jarjestelma laskee kohdesijainnin, mukaan lukien potilastason lateraaliseen ja
vertikaaliseen asentoon perustuvan poikkeaman ja aloittaa sijaintiin siirtymisen.
Jos liike pysahtyy ja ndyton vasemmassa alakulmassa nakyy viesti Magneetit
navigointiasennossa (Magnets in Navigate Position), sijoituslaitteiden automaattinen
keskitys onnistui. Niobe ES -jarjestelmd antaa myos ddnisignaalin, kun jarjestelma on
navigointiasennossa. (Aénisignaalin voimakkuutta voi sdétad Asetukset (Settings) |
Jarjestelma (System) -vélilehdella.)

Jos suoja koskettaa potilasta ja aktivoi suoja-anturin, suoja pysahtyy ja vetaytyy hieman
taaksepdin. Muiden suojien asentoja sdddetdan navigointiasennon saavuttamiseksi.

Jos liike pyséahtyy ennen kuin jarjestelma saavuttaa navigointiasennon, jokin seuraavista

on tapahtunut:

e Kayttdja ei pitdnyt navigointipainiketta painettuna, kunnes jarjestelma siirtyi
navigointiasentoon. Talloin kayttdja voi jatkaa navigointiasentoon siirtymista
painamalla yhta potilastason vieressd olevan ohjaimen navigointipainiketta ja
pitamalla sen painettuna.

e Molemmat suojan voima-anturit ovat aktivoituneet. Niobe ES -jarjestelma nayttaa
viestin Navigant-ndyton vasemmassa alakulmassa ja antaa danisignaalin, jos
jarjestelma ei siirry navigointiasentoon, koska suojan voima-anturi aktivoituu.

¢ Suoja ei voi saavuttaa asentoa mahdollisen tasoon tai rontgenjarjestelmaan
kohdistuvan tormadyksen vuoksi, TAI yksi suoja on kokonaan avautuneessa
asennossa, koska potilasta ei ole keskitetty tasolle lateraalisesti.

Navigointitoimenpiteet

1. Sijoita potilas tasolle, kuten on kuvattu kohdassa “Suositeltu potilaan sijoitustapa.”

2. Valmistele potilas sairaalan sdantdjen mukaan ja pane steriili kangas potilastason vieressa

olevan kayttoliittyman paalle.

3. Aseta magneettikatetri tai ohjainlanka paikalleen ja vie se haluttuun anatomiseen
rakenteeseen. Voit siirtdd laitetta manuaalisesti tai kayttaa Cardiodrive-jarjestelmaa
(hyvaksytyillad katetreilla).

4. Aseta rontgenjarjestelmd paanpuoleiseen AP-asentoon.
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5. Paina yhtd navigointipainiketta (ylarivi) potilastason viereisessa ohjaimessa. Vapauta
painike ja paina sitd uudelleen magneettien siirtdimiseksi navigointi- tai navigointi AP -
asentoon.

.1,/ Huom: Jarjestelmdan suunniteltiin turvallisuusominaisuus, joka edellyttaa
navigointipainikkeen toistuvaa painamista, jotta kdyttdja voi tarkistaa potilaan
sijainnin ja turvallisuuden ennen magneettien siirtamista.

.1,/ Huom: Josjarjestelma ei padse navigointiasentoon, kun navigointipainiketta
painetaan johtuen mahdollisesta tormayksestd rontgenjarjestelman tai
potilastason kanssa, ndytolle ilmestyy Ohjattu navigointiasento (Navigate
Position Assistance) -valintaikkuna, joka osoittaa, mitka jarjestelmdkomponentit
ovat vaarassa tormata. Katso lisdtietoja oheisesta osasta Ohjattu
navigointiasento.

6. Suorita toimenpide.

7. Kun toimenpide on tehty, siirrd magneetit kiinnitettyyn asentoon (katso Kuva 2) painamalla
potilastason viereisen ohjaimen kiinnityspainiketta (katso Kuva 14b). Pida painiketta
painettuna, kunnes “Magneetit kiinnitetyssa asennossa” (Magnets in Stowed Position)
-viesti nakyy ruudun vasemmassa alakulmassa.

_Hl HUOMAUTUS: NiobeES -jarjestelma hyodyntda magneettikenttdd katetrin
kdrjen suuntaamisessa haluttuun intrakardiaaliseen suuntaan.

Kun magneettikentdn suuntaus on maaritetty kahdella rontgenkuvalla, huomioi, ettd nakymia
ei kuvata samaan aikaan, kuten kaytettdessa yksitasoista rontgenjarjestelmad, joka muistuttaa
MNJ:n kdyttamaa. Ndin ollen rontgenkuvien peittoalue edustaa likimaaraisesti
magneettikentdn suuntausta suhteessa syddamen sijaintiin, silld kaksi rontgenkuvaa on voitu
ottaa potilaan hengityksen ja syddnjakson eri vaiheissa.

Varmista laitteen kdrjen suunta jollain paikannusmenetelmalld, esim. rontgenkuvalla ja
elektrogrammeilla (jos kdytetdan katetria), kun laitteen kdrjen magneettista suuntausta
muutetaan. Mikali laitteen karki ei ole halutussa suunnassa, paivita magneettikentan suuntaus
ja toista magneettinavigointitoimenpide haluttaessa.

Ohjattu navigointiasento

Toimenpidehuoneessa olevien laitteiden (esim. taso ja rontgenjarjestelmén kaari) sijainti saattaa
hairitd magneettien liikettd. Jos jarjestelma havaitsee tormaysriskin magneettien liikkuessa,
nakyviin tulee Ohjattu navigointiasento (Navigate Position Assistance) -valintaikkuna.
Ikkunassa nakyy tormaysriskeihin liittyvid varoitusilmoituksia. Sdatoa tarvitseva
jarjestelmakomponentti (taso, rontgenjarjestelman kaari) nakyy viesteissa punaisena. Mikali
suoja-anturi aktivoituu, jompikumpi magneettirungoista nakyy punaisena (Kuva 21). Kun
tarvittavat saadot tormaysvaaran vélttamiseksi on tehty, kyseinen komponentti nakyy
harmaana. Joissakin tilanteissa tormaysriskin valttiminen saattaa edellyttda useiden
komponenttien saatoa.
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Navigate Position Assistance

Adjust system compoenents that
appear in red.

Window will disappear when
magnets reach "Navigate"
position.

Cannot move magnets to
‘ . Navigate position
Obstruction detected.

Check path and retry.

Kuva 21: Magneetin tormaysriskista ilmoittava viesti

Kun térmaysriski on eliminoitu, pida ohjaustason vieressa olevan ohjaimen navigointipainiketta
painettuna. Valintaikkuna poistuu automaattisesti, kun navigointiasento on saavutettu. Laitteen
kayttoa voidaan nyt jatkaa. Jos olet maarittanyt, ettd mikaan jarjestelmakomponentti ei ole vaarassa
tormata, voit sulkea valintaikkunan painamalla Sulje (Close) -painiketta.

Navigate Position Assistance

Adjust system components that
appear in red.

Window will disappear when
magnets reach "Navigate"
position.

Cannot move magnets . ‘
A to Navigate position.

There is a collision risk

with the C-arm.

Adjust the C-arm and retry.

Kuva 22: C-kaaren tormadysriskista ilmoittava viesti

Vihreadt vyohykkeet Ohjattu navigointiasento (Navigate Position Assistance) -valintaikkunassa
edustavat alueita, joille C-kaari (L-kaari) tai taso pitdisi sijoittaa tormaysriskin eliminoimiseksi.
Kuvassa 22 C-kaarta taytyy sdataa ja se nakyy punaisena. Magneetit eivét liiku tormaysriskin
vuoksi.
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Navigate Position Assistance

Adjust system components that
appear in red.

Window will disappear when
magnets reach "Navigate"
position.

Cannot move magnets

A to Navigate position.
There is a collision risk
with the C-arm.

Adjust the C-arm and retry.

Kuva 23: C-kaaren grafiikka C-kaaren saatamisen jialkeen

Kuvassa 23 C-kaarta on saddetty vihredlle vyohykkeelle ja se ndkyy harmaana. Kayttoa voidaan
nyt jatkaa.

Navigate Position Assistance

Adjust system components that

appear in red.

Window will disappear when

magnets reach "Navigate" l
position.

Cannot move magnets

A to Navigate position.
There is a collision risk .
with the table.

Adjust the table and retry.

Kuva 24: Potilastason tormaysriskista ilmoittava viesti

Kuvassa 24 poytd nakyy punaisena. Ennen kuin jatkat, sdada poytad, kunnes se on vihrealla
vyohykkeelld ja ndkyy harmaana.
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Ohjelmiston perustiedot

Aloitusikkuna

=P OHOC_ H

| s ¢
0 ,‘! Start New Procedure
- )

= P .
@ ‘ Open Existing Procedure
)
-

P ——

Y | S
@) Utilities

J

Kuva 25: Aloitusikkuna

Aloitusikkunan opas

Aloitusikkunassa (Kuva 25) on nelja toimintapainiketta ja kolme jarjestelman ilmaisinta.

Toimintapainikkeet

@

@

Aloita uusi toimenpide (Start New Procedure) -painike. Aloita uusi toimenpide napsauttamalla
tatd painiketta. Nakyviin tulee tyhja Uuden toimenpiteen tiedot -ikkuna. Téyta tieto-osio, valitse
toimenpidetyyppi, napsauta OK, ja jatka paanayttoruutuun.

Avaa olemassa oleva toimenpide (Open Existing Procedure) -painike. Palauta aiemmin suoritettu
toimenpide napsauttamalla tdtd painiketta. Olemassa oleva toimenpide (Existing Procedure)
-ikkuna tulee nédkyviin ja nédyttda luettelon olemassa olevista toimenpiteista. Valitse toimenpide ja
Toimenpidetiedot (Procedure Information) -osio tdyttyy varmennusta varten. Napsauta Avaa
(Open) jatkaaksesi paandyttoruutuun.

Apuohjelmat (Utilities) -painike. Tdtd napsauttamalla paaset Apuohjelmat-ikkunaan ja sen
kolmelle vélilehdelle: Physicians (1ddkarit), Procedures (toimenpiteet) ja Licenses (lisenssit).
Physicians (laakarit) -valilehdelld voit nimetd uudelleen tai poistaa lddkarien nimia. Procedures
(toimenpiteet) -valilehdelld voit katsella, tuoda, vieda ja poistaa toimenpiteitd. Licenses (lisenssit)
-vélilehdelld voit katsella ja asentaa lisensseja. Palaa aloitusndyttoon napsauttamalla Close (sulje).
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@ Jarjestelmdn sammutus (Shutdown System) -painike. Sammuta jarjestelma napsauttamalla téta
painiketta. Nakyviin tulee vahvistusikkuna. Napsauta Kylla (Yes) tai Ei (No).

Jarjestelman ilmaisimet

@ Niobe-kuvake. Napsauttamalla tatd kuvaketta (Kuva 26) voit ndhda Niobe ES -jarjestelman
viestit, varoitukset tai virheet.

Kuva 26: Niobe-kuvake

@ Rontgenkuvake. Napsauttamalla tatd kuvaketta (Kuva 27) voit ndhda rontgenjarjestelman
viestit, varoitukset tai virheet.

Kuva 27: Roéntgenkuvake

@ Jarjestelmidkuvake. Napsauttamalla titd kuvaketta (Kuva 28) voit ndhdé Niobe ES -jarjestelman
viestit, varoitukset tai virheet.

Kuva 28: Jarjestelméakuvake

\i‘J Huom: Kaikki jarjestelman ilmaisimet voivat esiintyad kolmessa eri tilassa:
e Tyhja - Jarjestelma on valmis.
e Ei-symboli - Jarjestelma ei ole valmis kayttoon.

e Varoitus — Varoitusilmoitus on luettavissa. Kaksoisnapsauta kuvaketta
nahdéksesi viestin.
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Uuden toimenpiteen tiedot -ikkuna

Riippumatta siitd, aloitetaanko uutta toimenpidettd vai avataanko jo olemassa olevaa,
aloitusikkunaa seuraava nayttoruutu on Toimenpidetiedot-ikkuna (Kuva 29).

Uuden toimenpiteen tiedot

-ikkunan opas Info 0Start Time: 31-Oct-2011 12:52:49
@ Aloitusaika (Start Time) -kentti. Niobe | pa i

|
‘ @Physmlan
|
|
|

ES -jarjestelma tallentaa automaattisesti
uuden toimenpiteen
aloituspdivamaaéran ja -ajan (sekunnin
tarkkuudella).

© Male @ Female o Other

9 Notes

@ Potilas (Patient) -kentit. Anna Bracedure Type

potilastiedot (Sukunimi (Last Name),
Etunimi (First Name), Potilastunnus (6
(Patient ID), Syntymaaika (Date of

Birth) ja Sukupuoli (Sex)) asianomaisiin

Electrophysiology Coronary CRT Peripheral

kenttiin. 2.

Right Right Left
@ PR PRI ° . . st Atrium ium Ventricle Ventricle

Ladkari (Physician) -kenttd. Kirjoita
@ Usccartoes

napsauttamalla pudotusvalikon nuolta. "ok "Cancel

ladkarin nimi tai valitse nimi

@ Huomautuksia (Notes) -kentta. Kirjoita
tapausta tai toimenpidettd koskevia
erityistietoja.

Kuva 29: Uuden toimenpiteen tiedot -ikkuna

@ Toimenpidetyypin vililehdet. Toimenpiteet jaetaan valilehdilld neljaédn tyyppiin. Valitse asianmukainen
valilehti:
e Elektrofysiologia (Electrophysiology) (EP)
e Sepelvaltimon (Coronary) interventionaalinen kardiologia (IC)
e Sydéantd synkronoiva tahdistus (Cardiac Resynchronization Therapy, CRT)

e Perifeerinen (Peripheral)

@ Anatomiatyyppi (Anatomy Type) -paneeli. Toimenpidetyypit jaetaan edelleen anatomian perusteella
(soveltuvissa tapauksissa). Valitse anatomiatyyppi napsauttamalla asianomaista kuvaketta. Kuva 29
esittdd EF-toimenpiteen oikea eteinen valittuna.

e EF (EP): Oikea eteinen (Right Atrium), vasen eteinen (Left Atrium), oikea kammio (Right Ventricle)
tai vasen kammio (Left Ventricle)

e Sepelvaltimo (Coronary): Sepelvaltimot (Coronary arteries)
e CRT (CRT): Sepelpoukama (Coronary sinus)

e Perifeerinen (Peripheral): Reisivaltimot (Femoral arteries) tai sddrivaltimot (Tibial arteries)

@ Kidytda CARTO® 3 -valintaruutua. (Nikyy vain elektrofysiologia (Electrophysiology) -valilehdella.)
Valintaruudun avulla toimenpiteen yhteydessa voi kdyttdda CARTO® 3 -jarjestelméaa. Poista valinta
ruudusta, jos et halua kdyttdd CARTO® 3 -jarjestelmaa.
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Olemassa olevan toimenpiteen tiedot -ikkuna

Olemassa olevan
toimenpiteen tiedot Procedures

-ikkunan opas Start Time Patient Patient ID Physician

(kuva 30) 09-Nov-2011 17:23:41

09-Nov-2011 16:52:19  Lastname00083... PatlD00083.. aa

. . . 09-New-2011 16:49:00 Lastname00083... PatlD00083... aa

® Toimenpidelista 09-Nov-2011 16:47:51  Lastname00083.. PatiD00083.. aa

(Procedures list) 09-Nov-2011 16:40:13  Lastname00083... PatlD00083... aa

-paneeli. Niobe ES 09-Nev-2011 16:02:02  LastnameB792f2... PatiDE7922... aa

e Ima list 09-Now-2011 16:00:09 LastnameB792f2... PatlDE792f2... aa
jarjestelma listaa 09-Nov-2011 14:00:56  Lastname6792f2.. PatlD679212..

kaikki aiemmat 08-Nov-2011 16:47:40  LastnameB8792f2... PatiD6792f2... 1

toimenpiteet, 08-Nov-2011 16:00:17  LastnameB792f2... PatlDE792f2... aa

.. L . .. N2 _Kee 2044 AB-2E-AN | actnammaB 70082 Dot METO287
viimeisin ylinna.

Start: 09-Nov-2011 17:23:41
9 Patient: Lastname00083b2b, First

Valitse toimenpide.

@ Procedure : PatlD00083b2b
Information : M Date of Birth: 29-Oct-71952
(toimenpidetiedot) Physician: AB
-paneeli. Alempi Notes: | This is a note

paneeli ndyttda tiedot,
jotka kayttdja on
kirjoittanut
korostetun

toimenpiteen alussa:

° Al??t‘.l_saika ja Kuva 30: Olemassa olevan toimenpiteen tiedot -ikkuna
—palva
e Potilastiedot
e Laakarin nimi
¢ Huomautuksia
.1/ Huom: Vaikka tdimén ikkunan tietoja ei voi muokata, voit muokata potilaan nimea ja

huomautuksia toimenpiteen avaamisen jalkeen. Mene kohtaan Tyokalut
(kiintoavainkuvake) | Asetukset (Settings) | Toimenpiteet (Procedures).
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Apuohjelmat-ikkuna

Apuohjelmat-ikkunassa on kolme valilehted: Ladkarit (Physicians), Toimenpiteet (Procedures) ja Lisenssit
(Licenses). Nailla valilehdilld konfiguroidaan sellaisia Navigant-alustan ominaisuuksia, jotka eivét ole

toimenpidekohtaisia, kuten esim. lisensointi.

Laakarit (Physicians)
-valilehti

Ladkarit (Physicians)
-vdlilehden opas (Kuva 31)

@ Ladkariluettelo. Kun ladkari
aloittaa toimenpiteen, hanen
on annettava laakarin nimi.
Néma nimet nakyvat Laakarit
(Physicians) -valilehdella.
Luettelo nakyy
aakkosjdrjestyksessa.

Valitse laakarin nimi.

® Poista (Delete) -painike. Poista
ladkarin nimi napsauttamalla
Poista (Delete) (tai napsauta
nimed hiiren kakkospainikkeella
ja valitse Poista) (Delete)
(Kuva 32).

@ Nimed uudelleen (Rename)

-painike. Muokkaa lddkarin nimed

napsauttamalla Nimea
uudelleen (Rename)

(tai napsauta nimea hiiren
kakkospainikkeella ja valitse
Nimei uudelleen (Rename)).
Muokkaa nimeéa
muokkauskentéssa. Tallenna
muutos painamalla Enter.

@ Sulje (Close) -painike.
Sulje ikkuna napsauttamalla
Sulje (Close).

Physicians Procedures Licenses

Physician
Agamemnon @
Eurymachus

(2) __(3)

Delete Rename

Kuva 31: Apuohjelmat-ikkuna - Ladkarit (Physicians) -valilehti

Ehyscian Physician
e ) Agamernnon
s Delete Eurymachus

Kuva 32: Nimed uudelleen napsauttamalla hiiren
kakkospainikkeella tai poista ladkadrin nimi, muokkaa
nimea muokkauskentdssa
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Toimenpiteet
(Procedures) -valilehti

Toimenpiteet (Procedures)

-vililehden opas (Kuva 33) Physicians Procedures Licenses

1 Patient Physician Procedure Type

@ Toimenpiteiden luettelo. 2011-11-05 12-55- Lastname52... os EP/EP_Niobe_..
Toi iteid 1 1 2011-11-05 13121 Lastname57... os IC/IC_Niobe_C..
oimenpiteiden luettelossa 2011-11-05 13.14_\@ Lastname57.. [os | EP/EP_Niob

nikyvit tallennetut toimenpiteet ja 2011-11-05 13-17-30— Lastname57... EP/EP_Niob

sen voi lajiteua napsauttamaﬂa 2011-11-05 13-24-34 Lastname57... EP/EP_Niobe_
2011-11-05 13-38-44 Lastname57... EP/EP_Niocbke_..

sarakkeen otsikkoa: : :
N , 2011-11-06 12-16-40  Lastname57... EP/EP_Niobe_..
¢ Aloitusaika (Start Time) 2011-11-06 12-19-56 _ Lastname5

e Potilas (Patient)

e Laakari (Physician)

¢ Toimenpidetyyppi (Procedure
Type)

Start Time Patient Physicien Pracedure Typ
2011-11.08 18-00-17 _|Lastname87.. [aa _______|EP/EP Niobe_] L |Lastnames2._ |

2011-11-08 16-47-40  Lastname6T... 1 AT (20111105 31213 |Lastnames7. Jos  [iCAC_Niobe_C.|
2011-11-09 14-00-56 _ Lasiname67,. asdf Wl [2011-11.0513-14.01 [Lasiname57 Jos  |EP/EP_Niobe_|
2011-11-09 16-00-08 |Lesiname87.. (a2 |EP/EP_Niobs_| __

20111100 16.40.13 [Lastname00._[s [1G/IC_Niabe.C | E—_
20111109 16-47-51 —_ 20711106 121640 |Laswames?.. Jos|EF/E Yiobe..|

S m— e W T r—
Coamameo0_[ss [PADPergh | [2011108 13:17:00  Comramese loa —ERER Fiobe|

2011 11-00 16-52-18

2

2

2

2N e e e a—— e [l IR T T A — T
2

2

2

@ Valitse toimenpide. Voit valita

2011-11-09 17-.23.41 Lastname00 . AB ER/EF_Niobe_, 2011 11 06 14 15»59 L.aalnamesc ‘\ EF' EF‘ Nlu'be R
useita toimenpiteita painamalla 2011-11-07 13-06-49  Lastname61... EP/EP_Niobe_..
yhtijaksoisesti Ctrl-ndppéint ei- 2011-11-07 131519 Lastnames1... EP/EP_Niobe._..

v s . . . 2011-11-07 15-17-42 LastnameB2... EP/EP_Niobe_..
perédkkdisten valintojen osalta ja An44 44 7 47 22 £a = EniEn oo

Shift-nappainta perdkkaisten

valintojen osalta. Delete

@ Poista (Delete) -painike. Poista
toimenpide napsauttamalla.

Kuva 33: Apuohjelmat-ikkuna - Toimenpiteet
(Procedures) -vililehti yksittaisin ja monin valinnoin

@ Tuo (Import) -painike. Nayta Valitse tuonnin ldhdekansio (Select source folder for Import) -ikkuna
napsauttamalla.

@ Vie (Export) -painike. Valitse toimenpide Toimenpiteet (Procedures) -vililehdeltd ja napsauta Vie (Export).
Valitse viennin kohdekansio (Select destination folder for Export) -ikkuna tulee ndkyviin.

@ Sulje (Close) -painike. Sulje ikkuna napsauttamalla Sulje (Close).

Tuo (Import) -ikkuna

Lahdekansion tuontia koskeva opas

(D Tuo (Import) -ikkuna. Valitse tuonnin lahdekansio (Select source folder for Import) -ikkuna
(Kuva 34) on Windows-selain. Navigoi asemaan tai hakemistoon, joka sisdltaa tuotavan
toimenpidekansion. Tama on tavallisimmin USB Flash -asema (kutsutaan my6s nimilld muistitikku,
flash-muisti, multimedia-asema tai kannettava asema).

@ Lopetuspainikkeet. Tuo toimenpide napsauttamalla OK tai peru tuonti napsauttamalla Peruuta
(Cancel).
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Select source folder for Import

™ Desktop
=18 Computer
+& Local Disk (C:)
& DVD RW Drive (D:)
&= WD Passport (E:)
1. Trashes
. .Spotlight-V100
. .Temporaryltems
4 Procedure 2010-06-14 07-24-38 @
a1, Procedure 2010-06-14 07-25-09
)0 Data
=- & Navigant
& Recycle Bin
=-& Control Panel
%4 Libraries
& Network
-1 navigant4-resources-common-sounds
a1 QBUI

Kuva 34: Valitse tuonnin lahdekansio (Select source folder for Import) -ikkuna

Select destination folder for Export

Recycle Bin
& Control Panel
= Libraries
% Network
. navigant4-resources-common-sounds

w1 OBUI

© Full Procedure @ 9

@ De-ldentified
@ Image only

Cancel

Kuva 35: Valitse viennin kohdekansio (Select destination folder for Export) -ikkuna
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Vie (Export) -ikkuna

Viennin kohdetta koskeva opas

@ Vie (Export) -ikkuna. Vie (Export) -ikkunan (Kuva 35) kohdekansion valinta tehddan Windows-
selaimella. Navigoi asemaan tai hakemistoon, johon viety toimenpidetiedosto tallennetaan.
Tiedosto on mahdollista tallentaa flash-muistiin tai CD:lle.

@ Vientitaso (Export level). Valitse toimenpiteen vientitaso:

e Koko toimenpide (Full Procedure)
¢ Ilman tunnistetietoja (De-Identified). Toimenpide, joka ei sisélld tunnistettavia potilastietoja.

e Pelkkid kuva (Image only). Vain toimenpiteen aikana tallennetut ndyttokuvankaappaukset.

@ Lopetuspainikkeet. Vie napsauttamalla OK tai peru vienti napsauttamalla Cancel.

‘ju) Huom: On tdysin kédyttdjan omalla vastuulla viedd dataa noudattaen omia sisdisid menettelyja.
Jos toimipaikalla ei ole omaa ohjeistusta, Stereotaxis suosittelee kaikkien toimenpiteiden
varmuuskopiointia kolmen kuukauden valein.

Physicians = Procedures | Licenses

H H ' Licenses currently installed:
Lisenssit -
Name Started Expiration  Status
L| n ) EP Pro 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
( censes IC Pro 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
-va | I |e ht| CRT Pro 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
IR Pro 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
IC Touch 08/19/2011 08/30/2012 ACTIVE
Lisenssit (Licenses) RMT Basic 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
T IC NaviView 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
valilehden opas Preoperative Navigation 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
. . . s . Advanced Preoperative Navigation 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
Lisenssit (Licenses) -vélilehti (Kuva 36) 3D Workstation Vessel Import ~ 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE

listaa lisenssit, jotka on hankittu 0.10T Field Strength 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE
Fluoro Vessel Marking 08/19/2011 01/01/2100 ACTIVE

Navigant-jarjestelmén kanssa. 3D Workstation Chamber Import  08/18/2011 01/01/2100 ACTIVE

Sarakkeissa esitetdan seuraavat tiedot:

e Nimi
e Aloituspaivamaard o
e Viimeinen voimassaolopdiva pr— !

e Tila (aktiivinen tai '
vanhentunut) Close

(D Asenna (Install) -painike.
Vain Stereotaxis-yhtion edustaja
saa kayttad Asenna (Install)
-painiketta.

Kuva 36: Apuohjelmat-ikkuna - Lisenssit (Licenses) -vililehti
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Syottolaitteet

Niobe ES -jarjestelmad tarjoaa ndma syottolaitteet valvomossa: rullahiiri, standardindppadimisto,
lisandappaimistd, CD/DVD-asema, Cardiodrive-kadyttoliittyma ja viivakoodinlukija.

Valvomoa varten toimitetaan rullahiiri. Toinen hiiri sijaitsee toimenpidehuoneen
lisavarustekiskoon kiinnitetylld pienella tasolla. Perustoimintojen ohella rullahiirelld ohjataan
katetrin eteen- ja taaksepdinliikettd pyorittamalla rullaa vastaavasti joko eteen- tai taaksepdin.

Cardiodrive-kayttoliittyma

Cardiodrive (CAS) -kayttoliittyma (Kuva 37) siséltdd CAS-ohjaimet ja vaihtoehtoiset
navigointimenetelmat. Tama kayttoliittyma on yksi kolmesta katetrien ohjaukseen tarkoitetusta
instrumentista. Kaksi muuta ovat rullahiiri ja valvomon Navigant-nappaimiston
erikoispainikkeet.

Kuva 37: Cardiodrive (CAS) -kadyttoliittyma

Cardiodrive (CAS) -kayttoliittymaopas

@ Hatapysdytys. Paina punaista painiketta, jos haluat katkaista virran CAS-jarjestelméastd nopeasti.
Kun painiketta painetaan, virta katkeaa ja vihred valo sammuu. Kytke virta uudelleen kaantamalla
painiketta my6tdpaivaan. Vihredn valon pitaisi syttya. (Jos Nioben hatapysédytys on kuitenkin
kytketty, CAS:n hatapysaytyksen vihred valo ei syty.)

@ Valintapainike. Ota CAS kayttoon painamalla tédta painiketta. Kun CAS on otettu kayttoon, vihrea
valo palaa. Talld painikkeella otetaan myo6s hallinta toimenpidehuoneelta tai valvomolta.

@ Ohjaussauvapainike. Ota ohjaussauva kdyttoon pitamalla tata painiketta painettuna. Graafisessa
esityksessa nakyy paaélta esitetty ohjaussauva, jossa painike on korostettu katkonaisella oranssilla
ympyralla.
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@ Ohjaussauva. Kallista ohjaussauvaa eteenpdin (plussaa kohti), jolloin katetri etenee, ja taaksepdin
(miinusta kohti), jolloin se vetaytyy. Liike on hitaampaa lédhestyttdessd ohjaussauvan keskikohtaa ja
nopeutuu ohjaussauvaa kallistettaessa kauemmas jompaankumpaan suuntaan.

@ Askelkoon ohjain. Télld painikkeella sdddetdan askelkokoa. Kdanna painiketta vastapdivaan sen
siirtdmiseksi 1 mm:n asetukseen ja myotapdivdan 3 mm:n asetusta varten.

@ Yhden askeleen painikkeet. Paina nditd painikkeita siirtadksesi jarjestelméa eteenpdin (+) tai
taaksepadin (-) askel kerrallaan (1 mm tai 3 mm). Voit my&s kaksoisnapsauttaa painikkeita, jos haluat
kaksinkertaistaa asetetun etdisyyden (2 mm tai 6 mm).

QuikCAS-yksikko

Cardiodrive QuikCAS -yksikkod kdytetddn katetrien etdohjaukseen eteen- ja taaksepdin
magneettinavigoinnin aikana.

Kunkin Cardiodrive QuikCAS -yksikon aktivointikoodin skannaus on valttdméatonta ennen
kayttod, kun toimenpidettd kdaynnistetdan. Tama toimenpide varmistaa, etta
magneettinavigoinnin aikana kaytetddn ainoastaan Stereotaxisin magneettisen teknologian
kanssa yhteensopiviksi todettuja valtuutettuja tuotteita ja samalla valtytaan vanhentuneiden
steriilituotteiden tahattomalta kaytolta.

¢
e
- =
P Lol
.-'.:'.‘-':' -Lin:hﬂ
L = '*-'_,d'r |
o (L (TR AL e
& YTV @ BEE 001-001751-1

A © E=m=Es | o [N

I
.
!
A EIE 00O RO TR R OO RRNT
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Kuva 38: Ylld - Viivakoodinlukija
Oikealla — Esimerkki QuikCas-
viivakoodista (korostettu punaisella

suorakaiteella) 100010 0

Niobe ES -jarjestelma sisdltaa viivakoodinlukijan (Kuva 38), joka sijaitsee valvomossa. Lukijaa on
kaytettdva skannaamaan kelvollinen aktivointikoodi QuikCAS-laitteen aktivoimiseksi.
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QuikCAS-aktivointikoodi sijaitsee CAS II -tarvikepakkauksessa kahdessa paikassa:
ulkopakkauksen merkinnéssa ja sisdtarjottimen merkinnassa. QuikCAS-laite aktivoidaan
skannaamalla jompikumpi merkinta.

Kuva 38 esittdd esimerkin aktivointikoodin sijainnista korostettuna punaisella.
1/ Huom: Skannaa aktivointikoodi ennen magneettikentin suunnan pyytamista.

Vahvista skannauksen onnistuminen seuraamalla asianmukaisia tilaviesteja.

e Ennen toimenpiteen aloittamista tilaviestit ndkyvat jarjestelman ilmaisimien ylapuolella
aloitusikkunassa.

e Aktivointikoodin onnistuneen skannauksen tilaviesti ndkyy ennen toimenpiteen
alkamista (Kuva 39).

Kuva 39: Aktivointi onnistui

e Aktivointikoodi ndkyy laitteen valintaikkunan alareunassa olevassa tekstikentdssa
(Kuva 40).
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Select Device

CELSIUS(R) RMT Catheter

CELSIUS(R) RMT ThermoCool(R) st
Helios(R) I, CAUTION - Investigational Device.
NAVISTAR(R) RMT Catheter

NAVISTAR(R) RMT DS Catheter
NAVISTAR(R) RMT ThermoCool(R)
Tangent(R) Il Mapping Catheter

Cancel

Activate Device

AL [l 0AC250979689157515

text field is disabled

Activation Code is case sensitive and contains numbers and the upper case letters A-Z

Kuva 40: Laitteen valintaikkuna,
jossa ndkyy aktivointikoodi (Activation Code)

e Jos koodin luku onnistui, tekstikenttad ei voi tayttdd. Kayttdjan ei tarvitse tehda mitaan.

¢ Jos skannaus ei ole kelvollinen, tekstikenttdaa voi muokata ja kdyttdja voi syottaa
(kirjoittaa) kelvollisen skannauskoodin.

CAS-jarjestelmaén tila on mahdollista tarkistaa napsauttamalla CAS-toimenpiteen ilmaisinta
(kuvake ympyroity punaisella kuvassa Kuva 41) laitteiston tilapalkissa:

Kuva 41: CAS-toimenpiteen ilmaisin
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Lisandppaimisto

Lisanappaimisto taydentaa tavallista nappdimistod. Monet Navigant-jarjestelman toiminnot ovat
kaytettavissa taltd lisaindppaimistolta ja ne on kuvattu seuraavassa.

Nappdimet

Kuva 42

Kayta kenttaa

Heikenna kenttaa

Siirréd kuva

Vidhennd laitteen taivutusta

Lisaa laitteen taivutusta

OJOXOXOXOXC,

Laitteen kierto vastapdivaan
(jaljittelee vaantoa)

Laitteen kierto myotapaivaan
(jaljittelee vaantoa)

L
“L/ Huom: Laitteen taivutus- ja
kiertondappaimet jaljittelevat

tavallisen (ei-magneettisen) Kuva 42: Lisdanappdimisto: ylarivin
taipuvan laitteen toimintoja. Niitd siniset nappaimet ja oranssit
nippidimet

kiytetaan tekeméddn pienid saatoja.
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Kuva 43

Y16s-nuoli magneettikentan
taivutukseen

@ Alas-nuoli magneettikentan
taivutukseen

Oikea nuoli magneettikentan
taivutukseen

@ Vasen nuoli magneettikentan
taivutukseen

.
1/ Huom: Nama nappaimet viittaavat
Asetukset (Settings) -paneelissa

valittuun ikkunaan.
Vasemman ja oikean kentdn
taivutuksessa sdddetdan kiertoa

pystyakselin ympari. N
Magneettikenttien taivuttamiseksi Kuva 43: Lisdnippaimistd — vihreit
taytyy painaista vastaavaa ndppdimet
nuolindppainta.

Kuva 44

Navigoinnin tallennus

Cardiodrive (CAS) -laitteen askellus
eteenpain

Cardiodrive-laitteen askellus taaksepain

@ @6

Pysayttaa seuraavien automaation:

e Kammion kohdistus

e Bullseye-kohdistusmallinavigointi
e Verisuonen jaksotus

e Automaattinen kartoitus

Kuva 44: Lisdandppdimisto - Stop-
nappain ja oikean reunan siniset
nappadimet
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3. Navigant-toiminnot

Kliinisen tydjarjestyksen hallinta (KTH) ..o.oiiiiiiiii e 48
Hallintapan@elit ... cui i 49
Navigoinnit-hallintapaneeli ... ..o e 50
Nakyvat objektit (Visible Objects) -hallintapaneeli...........ccooeviiiiiiiiiiiiiei e, 53
Bullseye-KohdistUsSpaneeli ....oiiiiiiii i 58
Hallintatydkalurivit — "Kojetaulu” .. ... e 65
o = LY 0] =] 18 L AV PPN 65
Laitehallinnan tyOKalUuriVi. ..o e e 67
Laitteiston tilan ilmaiSinrivi ..o 68
TYOKAIUE-VAITKKO . .vitiiriii i e e e e e s e e e e e e e e e anaea 69
Tietoja Navigant-jarjestelmasta (About Navigant) ..o, 70
Asettelueditori (Layout EAITOr) covveiiiiiiiiiii i aea s 71
AsetUKSEL (SatliNgS) it e 74
Navigant-ikkunan valilehti..... ..o 74
Jarjestelma (System) -valilehti ... 78
Reaaliaikainen rontgenndyttd (Live Fluoro Display) -valilehti........ccocoviviiniininnn, 80
Toimenpide (Procedure) -valilehti....c.ccvviiiiii e 81
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AV F= [ 11 =T 1 - PP 89

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 3. Navigant-toiminnot Sivu 47



HDW-0312-FI Tark REV Voimaantulopaiva: 2/21/2024

Kliinisen tyojarjestyksen hallinta (KTH)

Kliinisen tyojarjestyksen hallinta on kliinisen tydjarjestyksen kulkua ohjaava kartta. Se nakyy
padikkunan vasemmassa reunassa koko toimenpiteen ajan. Voit kdyttaa sitd apuna koko
toimenpiteen ajan. Voit my0s sivuuttaa sen ja kdyttdd omaa tydjdrjestystd. Voit muuttaa
tyojarjestyksia valitsemalla jonkin asteriskilla merkityista tydjarjestyksista Aloitus (Start)
-valilehdelta (kuva 45).

Left Atrium EA Map
Start PVs MV  AutoMap NavilLine

Position catheters

Register X-Ray to CARTO® 3

Switch to FAM Mapping...
Switch To Right Atrium...

Kuva 45: Kliinisen tydjarjestyksen hallinta (KTH)
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Hallintapaneaelit
Oletusasettelussa hallintapaneelit (Kuva 46) Start PVs MV AutoMap NavilLine
ndkyvat padikkunan vasemmassa reunassa
KTH:n alapuolella. 1.  Position catheters
Register X-Ray to CARTO® 3
Switch to FAM Mapping...
Switch To Right Atrium...
Preset Navigations Stored Navigations
= Left Atrium
LS PV
LI PV
RS PV
RI PV
Kuva 46: Mitral 3:00
Hallintapaneelit padikkunassa - Mitral 6:00
Mitral 9-00
e Kliinisen tyojarjestyksen Mitral 12-00 APPlY i
hallinta = : : :
Visible Objects Navigant' LiveXRay

e Tallennetut navigoinnit
e Objektin ndkyvyys
e Bullseye-kohdistus
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Navigoinnit-hallintapaneeli

Preset Navigations Stored Navigations
=] Left Atrium =

o Preset Navigations Stored Navigations
=] Left Atrium

LS PV

LI PV

RS PV

RI PV
Mitral 3:00

Mitral 6:00 e

Mitral 9:00 Apply Store
Mitral 12-00

Kuva 47: Esiasetetut navigoinnit (Preset Navigations)
vasemman eteisen EF-toimenpidetta varten

Navigoinnit-hallintapaneelissa on kaksi saraketta: Esiasetetut navigoinnit (Preset Navigations)
ja Tallennetut navigoinnit (Stored Navigations) (Kuva 47).

Esiasetetut navigoinnit (Preset Navigations) -opas

Esiasetettujen navigointien luettelo muuttuu tydjarjestyksen ja noudatettavien vaiheiden perusteella.
@ Napsauta kategorian vieressa olevaa plus-merkkid kategorian laajentamiseksi.

@ Napsauta miinusmerkkia sen supistamiseksi.

@ Suorita esiasetettu navigointi kaksoisnapsauttamalla sita...

@ ... tai valitsemalla se ja napsauttamalla Kayta (Apply).
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Preset Navigations Stored Navigations
B Left Atrium
LS PV
LI PV
RS PV
RI PV

Mitral 3-00 0
Mitral 6:00 )

Mitral 9:00 Apply Store
Mitral 12-00

Preset Navigations Stored Navigations

LS PV Navigation #1 @
LI PV

RS PV

Kuva 48: Uudet tallennetut navigoinnit

Tallennetut navigoinnit (Stored Navigations) -opas

Preset navigations (esiasetetut navigoinnit) edustavat yleisesti kdytettyjd kentin suuntauksia. Naita
asetuksia voidaan hienosaataa siirtamalld kenttavektoria hieman.

CD Kun olet luonut uuden kentdn suunnan, jonka haluat tallentaa, napsauta Store (Tallenna)
(Kuva 48) — tai paina ndppdinlevyn navigoinnin tallennusnappdintd (Kuva 49).

Kuva 49: Tallenna navigointi (Store Navigation) -painike

@ Kentdt nimetaan perdkkdin: Navigointi nro 1, Navigointi nro 2 jne.

“L¢ Huom: Tallennetut navigoinnit (Stored Navigations) EIVAT tallenna asentoja. Tallennetut
navigoinnit (Stored Navigations) tallentavat vain kentta (vektori) -suuntia.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 3. Navigant-toiminnot Sivu 51



HDW-0312-FI Tark REV Voimaantulopaiva: 2/21/2024

Preset Navigations Stored Navigations
g Left Atrium Navigation #1
LS PV

e Preset Navigations Stored Navigations

= Left Atrium Navigation #1

RS PV LS PV Navigation #2
RIPV LI PV

Navigation #3

Mitral 3:00 RS PV Navigation #4

Mitral 6:00 RI PV
LAY Mitral 3:00
AL 2 Mitral 600

Mitral 9:00 Apply " store
Mitral 12-00

Kuva 50: Lihavoitu teksti ilmaisee parhaillaan kdytettdavadn esiasetetun tai tallennetun
navigoinnin

Parhaillaan kaytettava navigointi

Parhaillaan kdytettdva navigointi nakyy lihavoituna Esiasetetut navigoinnit (Preset
Navigations)- ja Tallennetut navigoinnit (Stored navigations) -sarakkeissa (Kuva 50).

M

hdi

Kuva 51: Nimea tallennetut navigoinnit uudelleen

Nimea tallennetut navigoinnit uudelleen

@ Tallennetun navigoinnin (Kuva 51) nimi muutetaan kaksoisnapsauttamalla nimea ja valitsemalla
Nimed uudelleen (Rename). Kenttd aukeaa muokkausta varten.

@ Kirjoita uusi nimi ja napsauta Kayta (Apply).
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Preset Navigations Stored Navigations
= Left Atrium MNavigation #1

LS PV Mavigation #2

LI PV

RS PV Navigatian Rename
RIPV (1] osee |
Mitral 3:00

Mitral 6:00

Mitral 9:00 Q Delete this navigation?

Mitral 12-00 @

Yes No

Kuva 52: Poista tallennetut navigoinnit
Poista tallennetut navigoinnit

CD Tallennettu navigointi poistetaan (Kuva 52) napsauttamalla hiiren oikealla painikkeella nimea ja
valitsemalla Poista (Delete).

@ Vahvistusviesti nakyy Navigant-jarjestelmén paaikkunan keskelld. Vahvista napsauttamalla Kylla
(Yes) tai peruuta napsauttamalla Ei (No).

Nakyvat objektit (Visible Objects) -hallintapaneeli

Néikyv'ait objektit (Visible Objects) -opas Visible Objects  MNavigant | Live
@ Kun uusi toimenpide avataan, Nakyvét objektit . o _ _
(Visible Objects) -hallintapaneeli on tyhja. p e g

@ Hallintapaneeli tayttyy sitda mukaa, kun verisuonten
rekonstruktioita, pisteryhmid, pintapisteita ja karttoja @
luodaan (jos kéytossa on kartoitustyokalu) (Kuva 53).

Kuva 53: Nakyvat objektit (Visible Objects)
-hallintapaneeli

Seuraavassa ovat niiden luomien valintaikkunoiden ja nakyvien objektien tyypit:

Valintaikkuna Nadkyvat objektit

Réntgenhuomautus (Fluoro Ryhmaéat (Groups)
Annotation)

NaviView3 Verisuonet (Vessels)

Tilavuusmerkinta (Volume Marking) | Verisuonet, pinnat
(Vessels, Surfaces)

CARTO® 3 -rekisterdinti Kartat (Maps)

“L/ Huom: Toimenpiteen aikana katetrit, vektorit ja pisteryhmat nakyvat korostettuina, kun
kohdistin vieddan niiden paille. Objekti valitaan napsauttamalla sita.
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Nakyvat objektit (Visible Objects) -valintaruudut

Navigant- ja LiveXRay-jdrjestelmien valintaruudut toimivat suodattimina. Kun ne valitaan,
valitut objektit nakyvat Navigant-monitorin ja reaaliaikaisen rontgenin naytdissa. Kun ne
tyhjennetdan, objektit eivat nay.

Voit valita tai tyhjentdaa kokonaisen valintaruutusarakkeen napsauttamalla otsikon viereista
valintaruutua valikkorivilld: Navigant tai LiveXRay (Kuva 54).

Visible Objects Navigant ~LiveXRay
Group 1 &
Vessel 1 u u

Kuva 54: Nayton valintaruudut Nakyvat objektit (Visible Objects) -hallintapaneelissa

Nakyvien objektien (Visible Objects) muokkaaminen ja
poistaminen

Kullakin nakyvalla objektityypilla on erilainen hiiren kakkosnappaimella aukeava valikko.
Niissa kaikissa on kuitenkin Poista (Delete) -komento.

Poista (Delete)

Jos haluat poistaa objektin, napsauta sen nimea objektiluettelossa hiiren kakkospainikkeella ja
valitse Poista (Kuva 55) (Delete).

Muokkaa geometriaa (Edit Geometry)

Objektia voidaan muokata kaksoisnapsauttamalla sen nimeé nakyvien objektien luettelossa
tai napsauttamalla hiiren kakkosndppadinta ja valitsemalla Muokkaa (Edit).
Sen ldhdeopastusikkuna avautuu muokattavaksi (Kuva 55).

Vi igant —LiveXRa
Grou 0

T Delete - -

Kuva 55: Hiiren kakkospainikkeen valikko ryhmille -
Muokkaa geometriaa (Edit Geometry) ja Poista (Delete)
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Visible Objc

Delete

C_DesignLine
Vessel 1
Group 2

C_Heart
C_Pulmory trunk
C_Aorta

C RA

Kuva 56: Hiiren oikean painikkeen valikko kartoille —
NavilLine-editori (Naviline Editor) ja Poista (Delete)

Hiiren kakkospainikkeen valikko verisuonille

Verisuonet (Vessels) ovat nakyvistd objekteista ainoat, joissa Ominaisuudet (Properties)- ja
Manuaalinen rekisterdinti (Manual Registration) -komennot avautuvat hiiren
kakkospainikkeella (Kuva 57).

Visible Objects  Navigant "LiveXRay

|

st L 0 O

Edit Geometry
Manual Registration

Delete

Kuva 57: Hiiren kakkospainikkeen valikko verisuonille (Vessels) -
Ominaisuudet (Properties), Muokkaa geometriaa (Edit Geometry) ja Poista (Delete)
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Verisuonen ominaisuudet

Napsauta hiiren kakkospainikkeella avautuvasta Nakyvat objektit (Visible Objects) -valikosta
Ominaisuudet (Properties).

Esiin tulee Verisuonten ominaisuudet (Vessel Properties) -valintaikkuna (Kuva 58). Verisuonten
ominaisuudet (Vessel Properties) -valintaikkunassa voidaan muuttaa verisuonen 3D-
rekonstruktion muotoa:

Vessel Properties

name: O
Opacity: @ Diameter: @

Color: . e

Save lf Cancel

Kuva 58: Verisuonten ominaisuudet (Vessel Properties) -valintaikkuna, jossa Halkaisijan
(Diameter) avattava valikko ja varipaletti

Verisuonten ominaisuudet (Vessel Properties) -opas

Nimi (Name). Olemassa oleva nimi nékyy oletusarvoisesti korostettuna. Kirjoita uusi nimi.

Peittivyys (Opacity) (ldpindkyvyys). Vaihtelualue on 0-100 %. Napsauta ylos- ja alasnuolia
numeron muuttamiseksi.

Lapimitta (Diameter). Valinta voidaan tehda valikkonuolella. Vaihtelualue on 1-12 mm.
Valitse haluamasi numero napsauttamalla.

Viri (Color). Napsauta nakyvaa varia varipaletin avaamiseksi. Napsauta valitsemaasi véria.
Jos olet luonut verisuonelle haaroja, voit soveltaa niihin kaikkia muutoksia napsauttamalla:

Ota muutokset kayttoon haaroissa (Apply changes to branches) -valintaruutu. Voit tyhjentda
valintaruudun napsauttamalla sitd uudestaan. Valintaruutua voi napsauttaa vain, jos sivuhaaroja on.

© @ ® © 06

Tallenna muutokset napsauttamalla Tallenna (Save) tai sulje valintaikkuna tallentamatta
muutoksia napsauttamalla Peruuta (Cancel).

Verisuonen manuaalinen rekisterointi (Manual Vessel Registration)

Napsauta hiiren kakkospainikkeella avautuvasta Nakyvat objektit (Visible Objects) -valikosta
Manuaalinen rekisterdinti (Manual Registration) (Kuva 59). Esiin tulee Verisuonen
rekisterdinti (Vessel Registration) -valintaikkuna (Kuva 60).

Voit kdyttaa tatd ominaisuutta, jos olet poiminut verisuonen tilavuudesta tai merkinnyt
verisuonen, joka ei vastaa nykyisia rontgenkuviasi. Tama ominaisuus voi siirtda verisuonikuvat
ohjainlangan asennon tarkastelemista varten.
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Visible Objects Mavigant “LiveXRay

Caen: 1 Properties

Group 2 Edit Geocmetry

Manual Registraticn

Delete

Kuva 59: Manuaalinen rekisteréinti (Manual Registration) -komento
hiiren kakkospainikkeella avautuvassa verisuonen Ndkyvat objektit
(Visible Objects) -valikossa

Vessel Registration

Vessel 1 (RAO =57, CRAN=4438)

Fluoro Image &

1. Load complementary fluoros.

2. Select a vessel.

3. Click and drag on the vessel to
adjust its registration.

Adjusting a vessel extracted from a
volume will also adjust that volume
and its vessels and surfaces.

Kuva 60: Verisuonen rekisterointi (Vessel Registration) -valintaikkuna
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Vessel Registration (verisuonen rekisterointi) -opas

@ Lataa rontgenkuvat A ja B (jos ei jo ladattu).
@ Valitse verisuoni.

@ Napsauta ja veda verisuonta mihin tahansa suuntaan (ei kuitenkaan kiertavaan). Kuvan vetaminen
yhdessd rontgenndkymassd muuttaa toisen nakyman kuvaa aivan samalla tavalla.

Napsauta Hyvéaksy (Accept) tai sulje valintaikkuna painamalla Peruuta (Cancel).

-
“L¢ Huom: Tilavuudesta poimitun verisuonen sdataminen saatad lisaksi tilavuutta ja sen verisuonia ja
pintoja.

Bullseye-kohdistuspaneeli

Bullseye-kohdistuspaneeli sisaltaa yksinkertaisen kayttoliittyman katetrin navigoimiseen
keskipisteen ymparilla. Tikkataulun “napakympin” kohde sisaltaa keskiakselin, jota
ympadroivat samankeskiset renkaat. Bullseye kdyttaa kohdekasitettd (Kuva 61) helpottamaan
katetrin suuntausliikettd suhteessa keskiasentoon. Keskiakselin ympadrilld tapahtuvat liikkeet
tehdaan kaksoisnapsauttamalla kohteen pintaa tai automaattisen jaksotuksen kautta. Bullseye-
liilke on samanaikaisesti ndkyvissa kahdessa paikassa EPOCH-alustan naytolla: (1) Itse Bullseye-
pinnan sisdpuolella ja (2) Ihanteellinen anatomia (Ideal anatomy) -nakymassa.

Kuva 61: Tyypillinen "napakymppi”-maalitaulu (vasemmalla)
ja Bullseye-kohdistus (oikealla)

Bullseye-kohdistustyokalua on mahdollista kdyttdaa magneettisilla katetreilla EF-toimenpiteissa
tai ohjainlangoilla vaskulaarisissa toimenpiteissa. EF-toimenpiteissa Bullseye mahdollistaa
sahkosignaalien sirkulaarisen arvioinnin sydamen isoissa verisuonissa, kuten
keuhkolaskimoissa, tai syddnseindman systemaattisen aluekartoituksen kiinnostavien
signaalien, kuten johtumiskatkoksen tai CFAE:n tunnistamiseksi. Vaskulaarisissa
toimenpiteissa Bullseye-kohdistuksen avulla voidaan paikallistaa yksittdisen haaran vayla tai
16ytdd kanava sairaan verisuonen lapi.
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Bullseye-kohdistuksen varit

Bullseye-kohteessa on nelja varillista merkintad, jotka vastaavat kentdan suuntauksen vektoreiden
molemmissa pdissa olevaa neljaa merkintda (Kuva 61): punainen, sininen, violetti ja turkoosi.
Kuten aiemmin on mainittu, Bullseye-kohdistuksella on mahdollista navigoida kahdella tavalla:

o Kaksoisnapsauta Bullseye-pintaa vektorin sijainnin merkitsemiseksi. Minka tahansa
Bullseye-kentdn sisdlld olevan pisteen kaksoisnapsauttaminen siirtdad vektoria sithen
suuntaan.

e Napsauta automaattisen kayton painiketta, jolloin vektorit liikkkuvat valitun
konfiguraation mukaisesti.

Jos kaytat varimerkintdja ja kaksoisnapsautat punaista Bullseye-merkkid, vektorit liikkuvat
punaisen merkinnan suuntaan. Jos kaksoisnapsautat varien vélilld olevaa aluetta, vektorit
liikkkuvat kohden ndiden kahden varin valista sijaintia.

Automaattisessa kdytossa vektoreiden sijainti, kulma, rotaatio ja suunta on helpompi
visualisoida seuraamalla, miten vektori liikkkuu suhteessa Bullseye-pinnan merkintdihin ja
vektoreihin (Kuva 62).
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— —C Y - (LAO =0.0, CRAN = 0.0)
Left Atrium EA Map

Start PVs MV  AutoMap Naviline

1.  Position catheters
Register X-Ray to CARTO® 3

Switch to FAM Mapping...
Switch To Right Atrium...

Preset Navigations Stored Navigations
m Left Atrium

LS PV

LI PV

RS PV

RI PV

Mitre

Apply Store

Witz (1]
Visible Objects  Mavigant ' LiveXRay

Kuva 62: Bullseye-kohde ja vektorimerkinnat avustavat navigointia

Buliseye-kohteen ja vektorien viariopas

@ Bullseye-kohde: Tassa séteittdisessa konfiguraatiossa vektori liikkuu keskustaan.

@ Vektorit: Vektorit seuraavat Bullseye-ohjausta liilkkumalla punaisten ja sinisten merkkien véliseen
pisteeseen.
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Bullseye-
kohdistuksen opas

CD Bullseye-kohdistus.
Bullseye-kohde on se
pohja, jolla keskiakseli
ja pisteet kuvataan
(Kuva 63).

Oikeassa reunassa
olevilla painikkeilla
sdddetaan pisteiden
ulkomuodon ja
lilkkeiden vaihtelua
Bullseye-kohteessa.

@ Toisto-/

pysdytyspainike
(Play/Stop) (Kuva 64).
Kéaynnistaa ja

Kuva 63: Bullseye-kohdistuksen hallintapaneeli
oletusasetuksilla

pysayttaa
automaattisesti katetrin
liikkeen maaritellylla

tavalla. Tama on

valintapainike, joka Kuva 64: Toisto-/pysdytys (Play/Stop)

esittia tulevan -valintapainikkeen valinnat

toiminnon, ei nykyista.

Kulma (Angle). Sddtelee poikkeamiskulmaa keskiakselista. Kulman suurentaminen laajentaa
poikkeamaa; kulman pienentaminen vahentaa poikkeamaa keskiakselista.

Pisteet (Points). Sdidtad naytettdvien pisteiden lukumaaraa.

Malli (Pattern). Sadtda pisteiden mallia: ympyrd, séteittdinen tai alue.

© & O

Aikaviive (Time Delay). Saatéda katetrin liikkeen viélisten taukojen pituutta automaattisen

toiminnan aikana.

&.

Huom: Esimerkki kohdassa Kuva 63 esittdaa Bullseye-kohdistusasetusten oletuspainikkeet.
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Bullseye-kohdistuksen muuttaminen

Seuraava taulukko nédyttad ponnahdusvalikot Bullseye-painikkeille, jotka on varustettu vihrealla
alas-nuolella. Se nayttdd myos valikkokohtien kdayton aiheuttamat muutokset Bullseye-
kohdistuksessa. Valkoinen valintamerkki osoittaa kussakin kuvassa muutetut ominaisuudet.

Valikko

Painike oletus- Vaihtoehtoiset mallit
asetuksella

Kulma' 30| 15
painike 10
45 Kuva 65:
Bullseye-
G0 kohdistus
75 muutettu 45
90 asteeseen
Pisteet- 8ot 4
ainike s
P 8 Kuva 66:
12 Bullseye-
kohdistus
16 muutettu 45

asteeseen ja
8 pisteeseen

Malli- E Circular
painike

. Kuva 67:
Radial Bullseye-
Regional kohdistus

muutettu 45
asteeseen, 8
pisteeseen
ja ympyra-
malliin

Kuva 68:
Bullseye-
kohdistus
muutettu 45
asteeseen,
8 pisteeseen
ja
aluemalliin
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Nimi

Tauon
pituus
(Pause
length)
-painike

Painike

Valikko
oletus-
asetuksella

0.1
05
1

[, N S

Vaihtoehtoiset mallit

Ei kuvaa, koska Bullseye-kuva ei muutu tauon
pituutta muutettaessa.

L
uom: Bullseye-kohdistuksen automaatio
~L/ Huom: Buliseye-kohdistuksen automaati
on mahdollista suorittaa jatkuvassa
liiketilassa valitsemalla tauon pituudeksi
IIOII.

Bullseye-kohdistuksen automaatio

Kun olet maaritellyt asetukset, aloita automaattinen navigointi napsauttamalla kdayttopainiketta.
Nakyviin tulee ”Automaatio kdynnissa” (Automation in progress) -viesti ja liikkkuvien
hammasrattaiden kuva. Voit pysdyttdd automaation milloin tahansa napsauttamalla PYSAYTA

(STOP).

Vihreét ja keltaiset tapldt osoittavat magneettista suuntausta Bullseye-kohdistuksessa.
Kuten vektoreilla, vihrea edustaa kohteen suuntausta; keltainen tamanhetkista suuntausta.
Siten vihrea tapla liikkuu ensin ilmaisten seuraavan kohteen, jonka jalkeen keltainen tapla
seuraa kohteeseen (oranssi nuoli osoittaa suunnan kuvissa 69 ja 70).

Kuva 69: Bulilseye-kohdistus

nakyvissa automaatioviesti
ja PYSAYTA (STOP) -painike

Kuva 70: Buliseye-kohdistus

Automation in progress sateittdinen malli

CISTOPR

ympyramalli

Kuva 71: Buliseye-kohdistus
aluemalli
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Liikkeet vaihtelevat valitusta mallista riippuen:

e Jos olet hyvaksynyt oletusarvoisen ympyramallin, taplat liikkuvat myotapaivaan
ympyrassa.

e Jos olet valinnut sateittdisen mallin, tapldt liikkuvat keskelta kohti kehaa, takaisin
keskelle, ja sitten seuraavaan pisteeseen kehalla.

e Aluemallissa (Kuva 71) taplat liikkkuvat tavallisesti ensin ulomman ympyran ja sitten
sisemman ympyran ympari. Jos valitset aluemallin, naytettdvien pisteiden maaraa
kannattaa lisatd, jotta malli ndkyy selkeammin.

Bullseye-kohdistuksen aani

Jos d@animerkit ovat kdytossa, kuulet dinisignaalin aina kun keltainen tapla tavoittaa kohteen (vihrea
tapld). Tama signaali on danikehote, joka pyytda valitsemaan pisteen kartoituksessa tai siirtamaan
ohjainlankaa. Voit ottaa dénimerkit pois kaytosta siirtymalla kohtaan Tyodkalut (kiintoavainkuvake) |
Asetukset (Settings) | Jarjestelma (System) | Adniasetukset (Audio Settings) | Kayta dania kentalla
(Play sounds on the field): Ei koskaan (Never) (Kuva 72). Toimenpidehuoneen ja valvomon
aanenvoimakkuuden liukusaatimet ovat heti pudotusvalikon ylapuolella.

Audio Settings

Volume for procedure room €

Volume for control room @

Play sounds on field apply:

Kuva 72: Ainiasetukset

Pisteiden tallentaminen Bullseye-kohdistuksessa

Kun keltainen tapla tavoittaa kohteen, myos

o e Preset Navigations Stored Navigations
Tallenna (Store) -painike aktivoituu = Left Atrium Navigation #1
Navigoinnit-paneelissa. Napsauta sité, jos LS PV Navigation #2
haluat tallentaa kenttdsuunnan - tai paina HE bkl
atuat tatlen nan —taip RS PV Navigation #4
ndppdimiston Tallenna navigointi RI PV

-painiketta (Kuva 73). Mitral 3:00
Mitral 6:00
Mitral 9:00

Mitral 12:00

Kuva 73: Tallenna navigointi -painike

Voit my06s halutessasi saataa liikkeen
nopeutta saadaksesi enemman aikaa
napsauttaa Tallenna (Store) -painiketta
sen ollessa aktivoitu (Kuva 74). (Tallenna
(Store) -painiketta ei voi kdyttad endd sen

Kuva 74: Tallenna navigointi -painike on
kaytossda, kun Bullseye-kohdistus osuu
uudestaan.) kohteeseen

jalkeen, kun vihrea tapla alkaa liikkua
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Hallintatyokalurivit — "kojetaulu”

Kolme tyokalurivia padikkunan vasemmassa alakulmassa muistuttavat auton kojelautaa.
Ne néayttavat toiminnalliset painikkeet ja tietoa jarjestelmasta:

e Paatyokalurivi
¢ Laitehallinnan tyokalurivi

e Laitteiston tilan ilmaisinrivi

Paatyokalurivi
Paatyokalurivi (Kuva 75) on ensimmainen kojelaudan kolmesta tyokalurivista.

3mm -

DD @OO

Kuva 75: Paatyokalurivi

Paatyokalurivi-opas

@ Sulje toimenpide. Sulje toimenpide

napsauttamalla tdta painiketta. ;
Nakyviin tulee vahvistusikkuna. Palaa 5
aloitusndyttoon napsauttamalla Kylla (Yes) 10
tai peruuta sulkeminen napsauttamalla Ei 15
(NO) 30
@ Globaali kulman askelkoko (Kuva 76). Kuva 76: Globaali kulman

Tama painike ndyttdd asteittaisen askelkoon valikko

kulmavalikon: 1, 3, 5, 10, 15 ja 30.
Oletusasetus on 5 astetta. Kaksiulotteiset
anatomiset hallintaikkunat, anatomisen

suunnan sadtonappaimet seka kierto- ja
taivutusndppaimet kayttavit askelkokoa.

@ Globaali kulman askelkoko (Kuva 77).
Tama painike nédyttda Cardiodrive-laitteen
askelkokoparametrien valikon 1:sta 9

mm:iin. Oletusarvo on 3 mm. Kuva 77: Globaali askelkoko -
valikko

[L= T T 4 L
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@ Kéayton suojaus. Tama kuvake osoittaa
Kéyton suojauksen (Access Protection)
tilan, Kaytossa (Enabled) (lukittu) tai Ei
kaytossa (Disabled) (Iukitsematon).

@ Kuvankaappaus. Télla painikkeella
kaapataan koko nayton kuva ja se
tallennetaan tietokoneen kiintolevyn
hakemistoon. Jarjestelmdilmoitus ndyttaa
kaappauksen ajan ja paivamadran.
Kuvankaappaus tallennetaan kaikilla
kuudella numerolla ja
jarjestelmatunnisteella: tydasema tai

avustaja.
® Tyékalut. Taima painike About Navigant
(kiintoavainkuvake) nayttaa Tyokalut- Settings

valikon 10 valintaa (Kuva 78):

Layout Editor
e Ylimmat 3 valintaa ndyttavat yleisia _ _
valintaikkunoita Device Selection

. e e Cardiodrive® Calibration
e Seuraavat 7 valintaa nayttavat
opastavia valintaikkunoita CARTO® 3 Registration
Point Annotation on Fluoro
Volumes
NaviView3

Manual Vessel Registration

Kuva 78: Tyoékalut-valikko
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Laitehallinnan tyokalurivi

Laitehallinnan tyokalurivi on toinen kolmesta tyokalurivista padikkunan vasemmassa

alakulmassa (Kuva 79).

Kuva 79: Laitehallinnan tydkalurivi

Laitehallinnan tyokalurivin opas

@ Laitevalinnan ilmaisin ja painike. Tdssa
nékyy joko valitun laitteen nimi tai teksti
”Laitetta ei valittu” (No Device Selected)
(Kuva 80). Voit napsauttaa painiketta
Laitteen valinta (Device Selection)
-valintaikkunan avaamiseksi.

@ Kayta magneettikenttdd (Kuva 81).
Napsauta tdta painiketta, jos olet
heikentanyt magneettikenttda ja haluat
palauttaa sen aiemman voimakkuuden.
Painikkeen kaytto on estetty, jos ohjelmisto
ei ole yhdistetty Niobe ES -jarjestelmadan.

@ Heikennd magneettikenttda (Kuva 82).
Napsauta tdtd painiketta, jos haluat
vahentda katetriin tai ohjainlankaan
kohdistuvaa magneettista vetovoimaa.

Haluat ehka heikentdd magneettista vetoa
seuraavissa tilanteissa:

Kuva 80: Viesti — "Laitetta ei valittu”
(No Device Selected)

cC C

Kuva 81: Kayta magneettikenttaa
-painike - Kentta kaytossa
(vasemmalla) ja pois kdytosta

\ X
~
Kuva 82: Heikenna magneettikenttaa

-painike — Kaytdéssa (vasemmalla)
ja pois kaytosta

e Katetrien sisddnvienti, jotta ne eivat hankaa holkkia

e Holkin sijainnin muuttaminen, jotta katetri ei jannittyisi

e Katetrin siirtdiminen alaonttolaskimossa ylospéin ilman holkkia

¢ Langan vaihtamineniste!

¢ Langan vetdminen pois kehosta

@ Magneettikentdn voimakkuus (Kuva 83).
Nayttad magneettikentdn voimakkuuden
nykyisessd toimenpiteessd. Tatd
painiketta napsauttamalla kayttaja voi
muuttaa magneettikentan voimakkuutta.

Kuva 83: Magneettikentan
voimakkuuden esimerkki
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Laitteiston tilan ilmaisinrivi

Laitteiston tilan ilmaisinrivilla (Kuva 84) voi ndkya enintdan viisi kuvaketta, liitettyjen laitteiden
lukumaarasta riippuen. Jokainen kuvake toimii tilan ilmaisimena ja painikkeena. Jokainen
ilmaisee yhta kolmesta tilasta: hyva (pelkka kuvake), tiedot (kuvake plus oranssi/keltainen
kolmio) ja ei liitetty (kuvake plus ”ei”-kuvake).

Kuva 84: Laitteiston tilan ilmaisinrivi

Laitteiston tilan ilmaisinrivin opas

(D Niobe-tilanilmaisin ja -painike

® Rontgenin / lapivalaisun tilan ilmaisin ja painike

@ CARTO® 3 -tilanilmaisin ja -painike

@ Cardiodrive-tilanilmaisin ja -painike

@ Jarjestelman tilan ilmaisin ja painike (katso huomautus)

L3
L/ Huom: Jarjestelméan tilan painike toimii my®0s jarjestelmédilmoitusten ankkurina.

Ilmoitusten tarkastelu

Laitteiston tilailmoituksia voidaan tarkastella kolmella tavalla:

e Tydkaluvinkit (Kuva 85):
Pida kohdistinta painikkeen

paalla nahdaksesi

Tyékaluvinkit—tilailmoitusten Kuva 85: Tyokaluvinkki esittdaad rontgenin
tilan yhteenvetoviestin

yhteenvedon.

¢ Ponnahdusviestit (Kuva 86):
Navigant-jarjestelma esittaa
ilmoituksia tarvittaessa. Ne
ponnahtavat siita
laitteistokuvakkeesta, joka

edustaa ilmoituksen kohteena &

-

olevaa jarjestelmaa.ik: Kuva 86: Ponnahdusikkuna esittaa
Niobe-viestin

o Magnets in Navigate Position.
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e Valintaikkunat (Kuva 87):
Kaksoisnapsauta painiketta A@'
laitteistojéirjestelm'ei'ei koskevia Complete registration with guidance dialog
tietoja sisdltavan

Connection to CARTO® 3 established

valintaikkunan avaamiseksi.

Kolme viestityyppid voidaan
erottaa toisistaan kuvakkeiden
perusteella:

= History:
i ) .
0 Informaatio ,10:54:16 Navigant is not registered to CARTO® 3
§#10:46:28 Connection to CARTO® 3 established
EE £,10:46:28 Not receiving mapping data

Varoitus #10:45:57 Cannot communicate with CARTO® 3
£10:28:53 The CARTO® 3 mapping catheter is out of range =

X Virhe —

Kuva 87: CARTO® 3 -valintaikkuna esittaa
kaikki kolme viestityyppia - informaatio,
varoitus ja virhe

Tyokalut-valikko

Paaset Tyokalut-valikkoon napsauttamalla Tyokalut-painiketta (kiintoavain) Paatyokalurivilla
(Kuva 88). Rivilla nakyy 10 valintaa.

Kuva 88: Tyodkalut-painike (kiintoavain) paatyodkaluvalikossa

o Tietoja Navigant- o Asetukset (Settings) o Asettelueditori
jarjestelmdsta e Cardiodrive-kalibrointi (Layout Editor)
(About Navigant) (Cardiodrive e CARTO® 3 -rekisterdinti

e Laitteen valinta Calibration) (CARTO® 3 Registration)
(Device Selection) e Tilavuudet (Volumes) e NaviView3

e Pistehuomautus
rontgenkuvassa (Point
Annotation on Fluoro)

e Verisuonen manuaalinen
rekisterdinti (Manual
Vessel Registration)
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Tietoja Navigant-jarjestelmasta
(About Navigant)

Tietoja Navigant-jarjestelmasta (About Navigant) -valintaikkuna nayttaa tietoja ohjelmistosta
(esim. nimi, yhtidn nimi, patentit, versionumero ja tekijanoikeudet) (Kuva 89). Se avautuu
Navigant-tyokalurivin Tyokalut-valikosta (kiintoavainkuvake) (katso Kuva 75).

Kuva 89: Tietoja Navigant-jarjestelmasta -valintaikkuna
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Asettelueditori (Layout Editor)

Asettelueditorissa (Layout Editor) (Kuva 90) voidaan muokata esitetyn toimenpiteen asettelua.

=RPOCH 30 Map View @) | NavFivoro A

CLIiNILAL
WORKFLOW
MANAGER

Stored Navigations @%

> 1UNEW
MAVIGATIONS

Object Visibility r;"fi\

§
3
BULLSEYE fDEAL
TARGETING WNATOM)
VIEW

Kuva 90: Asettelueditori (Layout Editor)
Siirra, sulje ja muuta hallintapaneelien ja ikkunoiden kokoa
Siirra
Siirra ikkuna tai hallintapaneeli asettelueditorilla (Layout Editor) painamalla ja vetamalla mista
tahansa elementin kohdasta paitsi punaisessa ympyrassa olevasta X-rastista (oikea yldkulma). Kun
elementti valitaan, sen ymparilla nakyy kirkas sininen reuna (kuva 91). Kun vedat elementin

paikkaan, jossa se limittyy toisen elementin paalle, valitun elementin ja limittyneen elementin reunat
muuttuvat kirkkaanpunaisiksi. Asettelua ei voi tallentaa, kun elementit ovat paallekkain.

Object Visibility %) [l Stored Navigations

Object Visibility

Kuva 91: Vasemmalla olevassa hallintapaneelissa on kirkkaansininen reunus,
koska se on valittuna.
Kahdessa oikealla olevassa hallintapaneelissa on punaiset reunukset,
koska ne ovat paallekkain.
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~L/ Huom: Koska Kliinisen tyojarjestyksen hallinnan (Clinical Workflow Manager) sijainti
Navigant-jarjestelmassa on staattinen, et voi siirtdd, sulkea tai muuttaa sen kokoa
asettelueditorissa.

Muuta kokoa

Jos haluat muuttaa ikkunan tai hallintapaneelin kokoa, pida kohdistinta missa tahansa
kohdassa reunaa. Kohdistimen nuoli muuttuu kaksoisnuoleksi (Kuva 92). Paina ja vedad reunaa
haluamallasi tavalla. Jos muutat elementin kokoa niin, ettd se asettuu paallekkain toisen kanssa,
reuna muuttuu punaiseksi. Et voi tallentaa asettelua, jossa elementit ovat paallekkain.

—

Stored Mavigations

Stored Mavigations

Kuva 92: Kun elementtien kokoa muutetaan Asettelueditorissa (Layout Editor),
kursori muuttuu kaksoisnuoleksi

Sulje
Elementti suljetaan Asettelueditorissa (Layout Editor) napsauttamalla punaista X-merkkia

( @ ) oikeassa ylakulmassa.

Nav Windows Nav Controls

| Snap to grid

Accept Cancel Load From

Kuva 93: Asettelueditorin (Layout Editor) hallintapaneeli
Asettelueditorin (Layout Editor) hallintapaneelin opas (Kuva 93)

Nav-ikkunat (Nav Windows) -valikkopainike. Esittda listan kaytettavissa olevista ja
naytetyista Navigant-ikkunoista (Kuva 94).

Nav-ohjaus (Nav Controls) -valikkopainike. Esittaa kdytettdavissa olevat ja naytetyt
Navigant-hallintapaneelit.

Hyvadksy (Accept) -painike. Tallentaa kédytetyn asettelun.
Peruuta (Cancel) -painike. Hylkda asetteluun tehdyt muutokset ja palaa edelliseen ruutuun.

Lataa lahteestad (Load From) -painike. Kdyttdja voi kopioida asettelun toiselta kayttajalta.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttdopas: 3. Navigant-toiminnot Sivu 72



HDW-0312 Versio LUONNOS Voimaantulopaiva: 10.12.2012

Ay kA

ClockDial View AP
ClockDial View INF
ClockDial View LL

Kuva 94: Esimerkki
Navigant-ikkunoiden
valikosta Asettelueditorissa
(Layout Editor) -
Siemens-jarjestelma

Nav Fluoro B

~L/ Huomautus:
e Ikkunaa tai hallintapaneelia ei valttamatta toisteta asettelun sisalla.
e Kussakin asettelussa voi olla vain yksi reaaliaikainen rontgen A.
Valitse ikkuna tai hallintapaneeli valikosta ja lisda se asetteluun. Siirrd tai muuta tarvittaessa
muiden asettelun elementtien kokoa, jotta ne eivat limity. (Limittyvien elementtien reunat
ndkyvat punaisina.) Jos haluat kdyttaa jo olemassa olevaa asettelua, kdytd Lataa lahteesta
(Load From) -painiketta.

Load From:

Cancel

Kuva 95: Lataa lahteesta (Load From) -valintaikkuna Asettelueditorissa (Layout Editor)

Lataa ldhteestad (Load From) -valintaikkunan opas

e Kaéytd Lataa ldhteestd (Load From) -valintaikkunaa tuomaan tama asettelu toiselta ladkarilta
(Kuva 95). Valitse lddkarin nimi (ja/tai profiili asettelulle) ja napsauta sitten OK.
e Jos haluat kdyttaa Odyssey-oletusasettelua, jatd Laakarin nimen (Physician Name) ja
Toimenpidetyypin (Procedure Type) kentit tyhjiksi ja napsauta OK.
Kun asettelu on tyydyttava, napsauta Hyvaksy (Accept) -painiketta Asettelueditorin (Layout Editor)
hallintapaneelissa. (Hyvaksy (Accept)- ja Peruuta (Cancel) -painikkeet ovat kaytettdvissa vasta, kun
asettelua on muutettu.) Napsautettuasi Hyvaksy (Accept) -painiketta ndyttoon ilmestyy
tallennusikkuna (Kuva 96).
¢ Napsauta Vain télle toimenpiteelle (For This Procedure Only) -painiketta kayttaaksesi
asettelua vain nykyiseen toimenpiteeseen.
¢ Napsauta Uusi oletusasetus (As My New Default) -painiketta, jos haluat asettelun olevan
kaytettavissa kaikissa tulevissa toimenpiteissa tata lddkdrii ja toimenpidetyyppid varten.

How would you like to save?
For This'Procedure Only

As'My New Default

Cancel

Kuva 96: Tallenna (Save) -valintaikkuna Asettelueditorissa (Layout Editor)
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Asetukset (Settings)

Asetukset (Settings) -valintaikkuna sisaltda nelja valilehtea:
e Navigant-ikkuna
e Jarjestelma (System)
e Reaaliaikainen rontgenndytto (Live Fluoro Display)

e Toimenpide (Procedure)

Jokaisella ndistd voidaan hallita erilaisia Navigant-jarjestelmaelementteja.

Navigant-ikkunan valilehti

Navigant-ikkunan (Kuva 97) vililehdella tehdyt asetukset tallennetaan ladkarin ja
toimenpidetyypin mukaan. Esim. tri Nestorilla saattaa olla useita erilaisia toimenpidekohtaisia
oletusasetuksia. Jokaisella asetusten vélilehdella voidaan hallita erilaisia Navigant-
jarjestelmdelementteja.
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Navigant Window System Live Fluoro Display Procedure

Please select window |30 Map View
ClockDial View AP
ClockDial View INF
ClockDial View LL
Ideal Anatomy View
Nav Fluoro A

oK | F.Cancel.

Kuva 97: Asetukset (Settings) -ikkunat — Navigant-vililehti ennen ikkunan valintaa

@ valitse ikkuna. Asetuksia siddetién valitsemalla haluttu ikkuna ndytossa nakyvista
valinnoista (Kuva 98).
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Navigant Window System Live Fluoro Procedure

Show on selected window
3D Map V|e-.-.r El
ClockDial View AP
ClockDial View INF
ClockDial View LL
Fluoro A

3D Map View

| Anatomic Model Diagnostic Catheter
Reference Fluoro A Ablation Catheter
Reference Fluoro B Virtual Catheter Base (Sheath)
oints and Lines Crossing Plane
Virtual Catheter
Field Vectors
Target
MPR Slice Target Controls
Targeting Display
Contact Meter Display
Window to )
Contact History Display
Viewpoint angle

Color Scale
Standard Viewpoint Selector

Synchronize image to: CARTOR 3 -

Cancel

Kuva 98: Asetukset (Settings) -ikkunat — Navigant-vililehti 3D-karttanadkyman
ikkuna valittuna
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Navigant-ikkunan valilehden opas

Valitut ikkunankatseluvalinnat

Napsauta valitsemiesi kohteiden vasemmalla puolella olevaa ruutua (valituissa kohteissa nakyy V).
3D-karttandkymaén ikkunan esimerkissd Kuvassa 98 on esitetty tyypilliset valinnat 3D-karttandkyman
ikkunalle. Jos valittuna on esim. Nav-rontgen A:n (Nav Fluoro A) ikkuna, kohdassa Viiterontgen A
(Reference Fluoro A) on yleensa rasti.

Yleiset ikkunavalinnat
e Ikkuna-tydkalurivi (Window toolbar). ”Lapindkyva tyokalurivi” (Kuva 99),
kuten Navigant-ikkunan valinnassa on kasitelty.

e Katselukulma (Viewpoint angle). C-kaaren kulma (Kuva 100).
e Vakiokatselukulman valitsin (Standard Viewpoint Selector). Yleisten

anatomiandkymien valintarivi (Kuva 101).

Kuva 99: Ikkuna-tydkalurivi (Window toolbar)
(kutsutaan myos nimella lapindkyva tyodkalurivi)

(LAO = 0.1, CRAN=0.3)

Kuva 100: Katselukulma (Viewpoint angle)

Kuva 101: Vakiokatselukulman valitsin (Standard Viewpoint Selector)

"Synkronoi kuva kohteeseen” (Synchronize image to) -
pudotusvalikko.

Kuvan synkronoinnin valintavalikko. Esimerkiksi Kuvassa 102 kuva on synkronoitu
CARTO® 3 -jarjestelmén kanssa. Tama on mahdollista vaihtaa synkronisoitavaksi
C-kaaren, rontgen A:n tai rontgen-B:n kanssa, tai voidaan valita ei synkronointia.

CARTO® 3 =)

Fluoro B
None

Kuva 102: "Synkronoi kuva kohteeseen”
(Synchronize image to) -pudotusvalikko

OK / Peruuta (Cancel)

Hyvéaksy muutokset napsauttamalla OK tai Peruuta (Cancel), jos haluat sulkea ikkunan tallentamatta
muutoksia.
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Jarjestelma (System) -valilehti

Jarjestelma (System) -valilehden avulla hallitaan seuraavia asetuksia (Kuva 103):
e Yleista (General)
e Verisuoni (Vessel)
e NaviLine
e Aini (Audio)

Jarjestelma (System) -vélilehden asetukset tallentaa laakari.

Navigant Window @ System Live Fluoro Display = Procedure

General Settings
Default Magnet Strength O 08 Tesla @ .1 Tesla

View controlled by keypad arrows

Vessel Settings

Vessel sequencing timing (seconds)

NaviLine™ Settings

Duration timer starting value (range: 0 to 60 seconds)

Wall Contact Threshold (range: 0.0 to 1.0)

2
NaviLine™ Step size (range: 1 mm to 9 mm)
On Target Tolerance (range: 2 mm to 8 mm)

Tag size

Audio Settings

Volume for procedure room €

Volume for control room &

Play sounds on field apply:  [EHIEEVER e

Kuva 103: Asetukset (Settings) -ikkuna - Jarjestelma (System) -valilehti
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Jarjestelma (System) -valilehden opas

Yleiset asetukset (General Settings)

Magneetin oletusvoimakkuus (Default Magnet Strength). Magneettikentta (mittayksikkona tesla)
navigointitilavuuden sisdpuolella isosentrissa. Jarjestelmélisensoinnista riippuen naytossa saattaa
nakya erilaisia magneettikentan voimakkuuksia. Jos nakyvissa on useita valintoja, voit muuttaa
oletusasetusta valitsemalla haluamasi voimakkuuden napsauttamalla vastaavaa painiketta.
Magneettikentdn voimakkuuden oletusasetuksen muuttaminen ei muuta nykyisen toimenpiteen
magneettikentdn voimakkuutta, muutos koskee vasta seuraavaa toimenpidetta.

Nappdimistonuolilla hallittava nikyma (View controlled by keypad arrows). Valitse ikkuna, jota
voidaan hallita Navigant-lisindppaimiston nuolilla: yl0s, alas, vasen, oikea. Valinnat vaihtelevat
tyojarjestyksen mukaan.

Verisuoniasetukset (Vessel Settings)
Verisuonen jaksotuksen ajoitus (Vessel sequencing timing) (sekuntia). Verisuonen
jaksotusvaiheiden valinen tauko. Vaihtelualue on 0,1-10 sekuntia.

NavilLine™-asetukset (NaviLineTM Settings)

Kestoa mittaavan ajastimen aloitusarvo (Duration timer starting value) (vaihtelualue: 0-60
sekuntia). Ajastin/laskuri, joka laskee kuinka kauan katetri on pysynyt kohteessa.

Seindkontaktin raja-arvo (Wall Contact Threshold) (vaihtelualue: 0,0-1,0). Suurin sallittu
katetri-seind-kontakti. Numero edustaa prosenttiosuutta, esim: 1 =100%; 0.5 = 50%.

NaviLine-askelkoko (Step size) (vaihtelualue: 1-9 mm). Askelvalin pituus NaviLine-
jarjestelmassa.

Kohdetoleranssi (On Target Tolerance) (vaihtelualue: 2-8 mm). Sallittu varianssi kohteeseen
padsemiseksi.

Merkintikoko (Tag size). Pistekoko, kun pisteitd merkitaan NaviLine-jarjestelmaa varten.
Vaihtelualue on 1-4; oletusarvo on 2.

Ainiasetukset (Audio Settings)

Toimenpidehuoneen ddnenvoimakkuus (Volume for procedure room). Navigant-jarjestelman
aanten aanenvoimakkuus toimenpidehuoneessa.

Valvomon ddnenvoimakkuus (Volume for control room). Navigant-jarjestelman danten
aanenvoimakkuus valvomossa.

Toista ddnet kenttikdytossd (Play sounds on field apply). Tilanteet, joissa kenttda kaytettdessa
sovelletaan dédnimerkkejad. Vaihtoehdot ovat Aina (Always), vain Bullseye ja Ei koskaan (Never).
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Reaaliaikainen rontgennaytto
(Live Fluoro Display) -valilehti

Reaaliaikainen rontgennaytto (Live Fluoro Display) -valilehdelld (Kuva 104) voidaan sdataa
rontgenikkunoiden grafiikkojen esitystapoja. Reaaliaikainen rontgen (Live Fluoro) -vélilehden
asetukset tallentaa laakari.

Navigant Window System Live Fluoro Display Procedure

Show Graphic On Monitor:

Show Graphic Type:

Points and Lines

Target Circle
Magnetic Field Vector

Navigation Status

9 "ok “Cancel |

Kuva 104: Asetukset (Settings) -ikkunat — Reaaliaikainen
rontgenndyttoé (Live Fluoro Display) -valilehti

Reaaliaikainen rontgennaytto (Live Fluoro Display) -vdlilehden opas

@ Nayta grafiikka monitorissa (Show Graphic On Monitor). Tama kohta viittaa reaaliaikaiseen
rontgenmonitoriin. Valitse grafiikkanayttd seuraavista vaihtoehdoista: Reaaliaikainen rontgen
(Live X-Ray), Viimeisen kuvan naytto (Last Image Hold) tai molemmat.

@ Nayta grafiikkatyyppi (Show Graphic Type). My0s tama viittaa reaaliaikaiseen rontgenmonitoriin.
Valitse grafiikkakuvat, jotka haluat ndyttda rontgenndytossa. Vaihtoehtoja ovat Pisteryhmat (Point
Groups), Verisuonet (Vessels), Virtuaalikatetri (Virtual Catheter), Kohdeympyra (Target Circle),
Magneettikentan vektori (Magnetic Field Vector) ja Navigointitila (Navigation Status).

@ OK / Peruuta (Cancel). Hyviksy muutokset napsauttamalla OK tai Peruuta (Cancel), jos
haluat sulkea ikkunan muutoksia tallentamatta.
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Toimenpide (Procedure) -valilehti

Toimenpide (Procedure) -vélilehti ndyttaa toimenpidetiedot ja sisdltdd myos aiemmin
Toimenpide-ikkunassa syotetyt tiedot. Valilehdelld voi muokata seuraavia tietoja: potilaan
nimi ja huomautukset, toimenpide- ja anatomiatyypit seka lisda tai poista valinta kohdasta

Kiyta CARTO® 3.

Toimenpide (Procedure)
-valilehden opas

Staattiset tiedot

Toimenpide (Procedure) -valilehdelld ei
voi muuttaa Aloitusaika (Start Time)- tai
Laakarin nimi (Physician name) -asetuksia.

Dynaamiset tiedot

Voit muokata tai muuttaa seuraavia
ominaisuuksia:

(D Potilaan nimi (Patient name).

® Huomautukset (Notes). Tapausta tai
toimenpidetta koskevia erityistietoja.

@ Toimenpide- ja anatomiatyyppi
(Procedure type and anatomy type).
Valitse toimenpidetyyppi
napsauttamalla haluamaasi vililehtea
ja anatomiatyyppi napsauttamalla
haluamaasi kuvaketta. Kohdassa
Kuva 105 on valittu Elektrofysiologia
(Electrophysiology) ja Vasen eteinen
(Left Atrium).

@ Kayta CARTO® 3:a.
(Nakyy ainoastaan Elektrofysiologia
(Electrophysiology) -vélilehdelld.)
Valitse valintaruutu, jos kaytat
CARTO® 3 -katetria toimenpiteeseen;
jata tyhjaksi, jos katetria ei kdyteta.

@ OK / Peruuta (Cancel).
Hyvéaksy muutokset napsauttamalla
OK tai Peruuta (Cancel), jos haluat
sulkea ikkunan tallentamatta
muutoksia.

Navigant Window System Live Fluoro Display ' Procedure

Current procedure:
Start Time 04-Nov-2011 08:18:45

Physician: Dr. Example

Patient 0
Last Name | Last First

ID PatlD1 el >0 Oct-1952 -
Sex O Male @ Female @ Other
Notes:

12/

Electrophysiology Coronary CRT Peripheral

Right Left Right Left
Atrium Atrium Ventricle Ventricle

9 Use CARTO® 3

Kuva 105: Asetukset (Settings) -ikkunat -
Toimenpide (Procedure) -vdlilehti
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Navigant-ikkunat

Ikkunoiden lukumaara, tyyppi ja asettelu vaihtelevat toimenpidetyypin ja tyojarjestyksen
vaiheen mukaan. Jokainen toimenpide avautuu oletusasettelussa; asettelua on mahdollista
muuttaa Asettelueditorissa (Layout Editor). Seuraavat ikkunat ovat kaytettavissa:

Interventionaalinen kardiologia (Interventional
Cardiology)

Elektrofysiologia
(Electrophysiology)

Vasen ja oikea eteinen
(Left and Right Atrium) ja
Vasen ja oikea kammio
(Left and Right Ventricle)

Sepelvaltimo
(Coronary)

Sydantd synkronoiva
tahdistus (Cardiac
Resynchronization

Therapy); perifeerinen
(Peripheral)

3D-karttandkyma

(3D Map View)
3D-karttandkyma B
(3D Map View B)
Réntgen A -ndakyma
(Fluoro A View)
Réntgen B -nakyma
(Fluoro B View)
Ihanteellinen anatomia
-nakyma (Ideal Anatomy
View)
Kellotaulunakyma AP
(ClockDial View AP)

Kellotaulundkyma INF
(ClockDial View INF)

Kellotaulunakyma LL
(ClockDial View LL)

3D-verisuonindkyma
(3D Vessel View)

3D-verisuoninakyma B
(3D Vessel View B)

Kellotaulu synkr. C-KAARI
(ClockDial Sync C-ARM)

Kellotaulundkyma AP
(ClockDial View AP)

Kellotaulunakyma INF
(ClockDial View INF)

Kellotaulundkyma LL
(ClockDial View LL)

Endoluminaalinen nakyma
(Endoluminal View)

Roéntgen A (Fluoro A)
Roéntgen B (Fluoro B)

Ihanteellinen anatomia
-nakyma (Ideal Anatomy
View)

MPR-leike (MPR Slice)
MPR-leike B (MPR Slice B)

3D-verisuonindkyma
(3D Vessel View)

Kellotaulu synkr. C-KAARI
(ClockDial Sync C-ARM)

Kellotaulundkyma AP
(ClockDial View AP)

Kellotaulundkyma INF
(ClockDial View INF)

Kellotaulundkyma LL
(ClockDial View LL)

Endoluminaalinen nakyma
(Endoluminal View)

Réntgen A (Fluoro A)
Réntgen B (Fluoro B)

Ihanteellinen anatomia
-nakyma (Ideal Anatomy
View)

MPR-leike (MPR Slice)
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Lapinakyva tyokalurivi

Useimmissa ikkunoissa on osittain lapindkyva tyokalurivi. Tama tyokalurivi (Kuva 106)
sijaitsee ikkunan oikeassa reunassa ja ndyttaa kyseisen ikkunan saatimet, joita voivat olla esim.
kuvan siirto, rotaatio, panorointi, zoomaus ja kirkkaus/kontrasti.

Interventionaalisen kardiologian toimenpiteiden kellotauluikkunoissa ei ole lapindkyvia
tyokaluriveja.

(LAO=239, CRAN=36)

Fluoro Image &

{LAD =00, CRAN= 00)

@®
@
©
@
®
®
@

Kuva 106: Kaksi esimerkkia ikkunoista, joissa on lapindkyvat tyokalurivit —
Rontgenkuva A (Fluoro Image A) (vasemmalla) ja Ihanteellinen anatomia (Ideal Anatomy)
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Lapinakyvan tyokalurivin kaytto

Lapinakyvan tyokalurivin (Kuva 107) esittamien painikkeiden maara riippuu ikkunatyypista.
Enimmaéismaéré on esitetty alla.

Kuva 107: Lapindkyva tydkalurivi

Lapindkyvan tyokalurivin painikkeet

@ Siirrd rontgen -painike. T4td painiketta napsauttamalla
rontgenkuva siirretddn Rontgenkuvaikkunaan (Fluoro Image <n
window) A ja B. (Rekister6i CARTO® 3 -valintaikkuna kayttaa
samaa kuvaketta kuvansiirtoon.)

@ Lataa rontgen -painike. Tatd painiketta napsauttamalla avataan
Lataa rontgen (Load Fluoro) -valintaikkuna, joka sisaltaa kaikki J y
kiinnostavat rontgenkuvat (pikkukuvat Rontgen A (Fluoro A)- @
tai Rontgen B (Fluoro B) -ikkunoiden kuvista).
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Lapindkyvan tyokalurivin painikkeet

@ Kirkkaus / kontrasti -ohjain.

e Kirkkaus: Paina ja vedd sdddintd ylos ikkunakuvan
kirkkauden lisdamiseksi ja alas kirkkauden
vahentédmiseksi.

¢ Kontrasti: Paina ja veda ohjainta vasemmalle ikkunan
kuvan kontrastin viahentdmiseksi ja oikealle kontrastin
suurentamiseksi.

e Miki suunta tahansa: Paina ja vedd ohjainta mihin a
tahansa suuntaan saatadksesi kirkkautta ja kontrastia

samanaikaisesti.

“L/ Huom: Kunhan hiiren painiketta painellaan, ohjainta
voidaan kayttda missd tahansa ikkunan sisalla.

@ Anatomisen asennon mallit: staattinen ja dynaaminen
(pyoritettava).

o Staattiset mallit: Staattiset anatomiset mallit a ..
lapindkyvalla tyokalurivilld nayttavat ikkunan kuvan v
anatomisen asennon. Tdtd mallia kdytetdan
rontgenikkunoissa eika sitd voi pyorittaa. '

¢ Dynaamiset mallit: Dynaamiset anatomiset mallit
lapindkyvalla tyokalurivilld nayttavat ikkunan kuvan
anatomisen asennon, ja niitd voi pyorittaa.

@ Panorointi / ndkymaéan sovitus.
e Paina ja vedd mitd tahansa panorointiohjaimen kohtaa e
siirtddksesi ikkunan kuvaa ruudulla. .-"': 3 ::
o Kaksoisnapsauta ohjainta keskittaaksesi ikkunan kuvan ja LW,
palauttaaksesi sen oletuskoon (katso Zoom-ohjain hieman
alempana).
@ Zoom-ohjain. Paina ja vedd zoom-ohjaimen liukusdadinta ylos

(+) suurentaaksesi ikkunakuvan kokoa ja alas (-) pienentadksesi

kokoa. (’:)

“L/ Huom: Kunhan painat hiiripainiketta, voit kdyttaa ohjainta -
kaikkialla ikkunassa.

@ Ikkunoiden vaihto. Tata painiketta napsauttamalla voidaan
esittdd ponnahduskuva (Kuva 108), jota napsauttamalla voidaan
vaihtaa toiseen nayttoon.
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Lapindkyvan tyokalurivin painikkeet

Vektorin esitys/piilotus-tila. Tédtd painiketta napsauttamalla
voidaan eliminoida naytolld olevat vektorit tai palauttaa ne
takaisin. Jos nakyvissd on taytetty keltainen nuoli, vektorit on
poistettu vialiaikaisesti. Jos ndkyvissd on harmaana oleva nuoli,
jonka poikki menee punainen viiva, vektorit ovat esitettyina.
Néma painikkeet ovat saatavana vain CARTO®-kartta- ja
-rontgenikkunoissa.

@ Kohdeviivan nopeuden hallinta. Paina ja veda liukusaadinta +
ylos (+, janista kohti) lisdtdksesi nopeutta ja alas (-, kilpikonnaa
kohti) vahentddksesi nopeutta. Tdima painike on saatavana vain
CARTO®-kartta- ja -rontgenikkunoissa.

@) Peittivyyden hallinta. Paina ja veda peittdvyyden hallinnan
liukusdadinta ylos tai alas valitun kohteen peittivyyden ja
lapindkyvyyden viélilld: ylos on kohti 100 % kiinteda ja alas on
kohti 100 % tyhjaa.

“L/ Huom: Peruuta automatisoitu liike kayttamalla PYSAYTA (STOP) -painiketta ” Automaatio
kdynnissd” (Automation in progress) -viestissd, kuten Kuvassa 69 ja 123 on esitetty.

Kuva 108: Ikkunoiden vaihtokuvake lapindkyvdssa tyokalurivissa ponnahdusndayton kanssa

Ikkunoiden vaihtokuvakkeen opas

@ Nykyinen nayttd. Lapindkyvén tyokalurivin kuvake, joka edustaa nykyistd nayttoa.

@ Ikkunoiden vaihto -kuvake. Kun tétéd lapinakyvan tyokalurivin kuvaketta napsautetaan, esiin tulee
ponnahdusesitys kéytettavissd olevasta vaihtoehtoisesta nakymasta.

@ Ponnahdusniytto. Paina tata esiin lentdvaa kuvaa vaihtaaksesi nykyisen nayton
ponnahdusikkunassa esitettyyn.
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Vektorin suuntauksen perusteet

Magneettiset kenttavektorit, keltainen ja vihred, edustavat nykyistd suuntaa ja vastaavasti
kohdesuuntaa. Kohdevektorin hallinta hiirelld saa nykyisen vektorin seuraamaan sitd. Vektorin
nakyvyys ja kdytos ovat samat sekd Navigant- ettd CARTO® 3 -jarjestelmissa.

“L/ Huom: Kun nykyinen (keltainen) vektori saavuttaa kohdevektorin (vihred), vihrea katoaa.

Vektorilukko

Ug

Kuva 109:

YIld - Vektorilukon kuvake

Vasemmalla — Esimerkki vektorilukosta
kdytossa

Kun toimenpiteessa tyoskennelldan, haluttu eli kohde-kenttavektori (vihred) voidaan valita ja
lukita hiiren liikkeisiin (Kuva 109).

e Tama tila otetaan kayttoon painamalla ja pitamalld pohjassa Ctrl-painiketta ja
napsauttamalla hiiren vasemmalla painikkeella vihreda vektoria. Hiiren osoitin muuttuu
osoituksena siitd, etta tila on aktiivinen. Hiiren liikuttaminen ikkunassa tassa tilassa
korjaa kohdevektoria hiiren liikkeen suuntaan.

e Vektorilukkotila otetaan pois kdytosta napsauttamalla hiiren vasenta painiketta missa
tahansa muussa kohdassa ikkunaa kuin kohdevektori tai malli, tai viemalla hiiren
osoitin ulos ikkunasta, joka oli vektorilukkotilassa.

Tama ominaisuus sisdltaa automaattisen aikakatkaisun, joka tapahtuu 10 sekunnin kuluessa, jos
vektoria ei siirretd Cardiodrive-laitteessa hiiren rullaa kayttden.
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Kontaktimittari

Vastaavalla tavalla kuin EKG-jdljitys, kontaktimittari esittdd kontaktihistorian viimeiset 10
sekuntia. Jaljitys tarjoaa kyvyn todeta, miten kontakti kudokseen on muuttunut ajan mittaan.

Katso Kuva 110.

[ LA = 00, CRAN= 00 )

Kuva 110: Kontaktimittarin jaljitys (punainen suorakaide)
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Variskaala

Biosense Webster CARTO® 3 EP -navigointijarjestelméan variskaalan selitys (Kuva 111) nakyy
vain luku -muodossa Navigant-jarjestelman ikkunoissa, jos se on valittuna Navigant-ikkunan
asetuksista (katso Kuva 98). Naytto paivittaa kaiken, mitd CARTO® 3 -jarjestelméassa esitetdan, ja
vastaa ndyttod aina, kun se on yhdistettynd, rekisterdinnista riippumatta.

(LAD = 0.0, CRAN = -0.0)
4197ms LAT 1s0ms

Kuva 111: CARTO® 3 -vdriskaalan selitys esitettyna Navigant-jarjestelmassa
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CARTO® 3 -jarjestelma

Niobe ES -magneettinavigointijarjestelma tukee Biosense Webster CARTO® 3 EP
-navigointijarjestelmaa ja yhteensopivia katetrilaitteita. Toimintoja ovat mm:

¢ reaaliaikainen katetrin sijainnin nayttdé Navigant-naytossa
e kohdepisteen ja suunnitteluviivan vienti

¢ magneettikentdn hallinta

e Kkatetrin siirron hallinta

e esiasetukset CARTO® 3:lle

e tdysvarisen kolmiulotteisen kartan luonti

e CARTO® 3 -variskaalan selitys esitettynd Navigant-naytolla
e ndakymaén synkronointi

e preoperatiivisen kuvan vienti

e verisuonimerkinnan luonti

CARTO® 3 -rekisterdinti-ikkunaa kdytetaan joko Kliinisen tydjarjestyksen hallinnasta (Clinical
Workflow Manager) tai Tyokalut-valikosta (kiintoavainkuvake) tyokalurivissa. Napsauta CARTO®
3 -rekisterdinti (Registration) esittadksesi CARTO® 3 -rekisterointi-ikkunan (Kuva 112).
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Register to CARTO® 3 (LAO =00, CRAN=0.0)

1. Position Location Pad (9 g

2. Transfer AP x-ray
3. Verify marker identification
4. Set sheath marker position
+ If Access Protection is available below,
select and mark septum on x-ray
5. Push "Accept"” to accept registration e
Transfer AP X-ray

Use Access Protection

15/

6]

Registration accuracy: Accept ] Cancel

Kuva 112: CARTO® 3 -rekisterointi-ikkuna

CARTO® 3 -rekisterointiopas

CD Ohjeet. Valintaikkunassa esitetddn CARTO® 3 -rekisterdinnin ohjeet.
@ Ohje. Napsauta vastaavaa kysymysmerkkikuvaketta, jos tarvitset apua vaiheissa 1.

@ Siirrd kuva. Ohjeiden vaiheessa 2 lukee ”Siirrd AP-rontgenkuva” (Transfer AP X-ray). Siirra
rontgenkuva napsauttamalla esikatseluikkunan oikeassa reunassa olevaa siirtopainiketta.

@ Esikatseluikkuna. Jos kuusi merkintda ja katetrin kdrki on sijoitettu oikein, siirretty kuva nakyy
esikatseluikkunassa.

@ Kéayton suojaus (Use Access Protection). Kun tdma valintaruutu on valittuna, ohjelmisto estéa
katetrin tahattoman vetdmisen ulos vasemmasta eteisesta.

Hyviksy (Accept) tai Peruuta (Cancel). Onnistunut siirto aiheuttaa yhteyden muodostamisen
CARTO® 3 -jarjestelmaan, kuuden sijaintialustan merkinnén ollessa hyvaksyttavissa rajoissa,
sekd Hyvaksy (Accept) -painikkeen aktivoitumisen. Hyvaksy kuva ja palaa padikkunaan
napsauttamalla painiketta. (Vaihtoehdot kuvataan tuonnempana.) Napsauta Peruuta (Cancel),
jos haluat vain sulkea valintaikkunan.
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Kayton suojaus (Use Access Protection)

Niobe ES -jarjestelma sisdltad ominaisuuden nimeltd Kayton suojaus (Use Access Protection),
joka estda katetrin tahattoman vetdmisen vasemmasta eteisestd oikeaan eteiseen. Tama
ominaisuus on automaattisesti kdytdssa ohjelmistossa. Ominaisuus on mahdollista ottaa pois
kaytosta poistamalla valinta Kayton suojaus (Use Access Protection) -valintaikkunasta CARTO®-
rekisterdinti-ikkunassa (Kuva 113).

Register to CARTOE 3

Auara Image 2.

. Position Location Pad ?
. Transfer AP x-ray

3. Verify marker identification
. Sat sheath marker position

s Protection is available below,
t and mark septum on x-ray

5. Push "Accept” to accept registration

The sheath tip has not been

d

Registration Accuracy 0.22 mm Accept Cancel

Kuva 113: Kadyton suojaus - holkin karjen varmistus

Kun kéyton suojaus (Use Access Protection) -valintaruutu on valittuna, holkin karjen sijainti on
ensin varmistettava. Napsauta punaista holkkia ja veda se holkin kdrkeen rontgenissa.
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Register to CARTO® 3

Auoro Image &

1. Position Location Pad .P

2. Transfer AP x-ray
3. Verify marker identification
4. Set shaath marker position

= If Access Protection is available below,
select and mark septum -ray

5. Push "Accept” to accept registration

Registration Accuracy 0.22 mm Cancel

Kuva 114: Kdyton suojaus - septaalisen ylitystason saataminen

Kun holkki on vahvistettu, CARTO®-rekisterdinti-ikkunan esikatselussa esitetddn ylitystason
graafinen esitys (katso sininen taso Kuvassa 114). Tata ylitystason grafiikkaa voidaan saataa
valiseindn sijainnin mukaan nykyisessa rontgenkuvassa holkin kirjen suunnassa
napsauttamalla ja vetamalla ylitystasoa. Lopullinen ylitystason sijainti edustaa sitd rajaa, johon
katetri voidaan vetda niin, ettd se on edelleen vasemmassa eteisessa. Kayton suojauksen kuvake
(Kuva 115) navigoinnin tyokalurivilla muuttuu Lukittuun (Locked) tilaan, kun ylitystason
sijainti on maaritetty ja valintaruutu on valittu.

Kayton suojauksen kuvakkeen napsauttaminen kytkee sen tilan Lukitusta (ON)
Lukitsemattomaksi (OFF) ja pdin vastoin. Kayton suojaus (Access Protection) -tila esitetdan
muutoksina Kadyton suojaus -kuvakkeessa (Kuva 115).

1 1

Kuva 115: Kdyton suojaus -tilat -
Pois kaytosta (vasemmalla), Lukittu (keskelld) ja Lukitsematon (oikealla)

Kuvake sijaitsee Navigant-tyokalurivilla (Kuva 116).

Kuva 116: Kayton suojauksen tila -kuvake tyokalurivilla
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CARTO® 3 -rekisteroinnin ohjeikkuna

Ohje-painikkeen painaminen vaiheessa 1 (katso Kuva 112) esittda seuraavan ikkunan
(Kuva 117):

Correct positioning of patient and location pad

. Center region of interast in AP x-ray

. Move cation Pad (o position six markers
on af interast in x-ray view

-ation patches are Ins
1 CARTO® 3 "LOCT scre

Usa eblique x-ray (o st table height cantering
the region of interast

Kuva 117: CArTO® 3 -ohje — Oikea potilaan ja sijaintialustan sijoitus

Ohje potilaan ja sijaintialustan sijoittamiseksi oikein

1. Keskita tutkittava kohdealue AP-rontgenkuvassa.

2. Siirra sijaintialustaa kuuden merkinnan sijoittamiseksi tutkittavan kohdealueen
ympdrille rontgennakymassa.
3. Varmista, ettd sijaintitdplat ovat tarvittavan alueen sisalla CARTO® "LOC” -nédyt0ssa.

4. Kaytd viistoa rontgenkuvaa asettamaan poydan korkeus kohdealueen keskelle.

Onnistunut rontgensiirto

Kun rontgenkuvan siirtdminen on onnistunut ja tarkoituksenmukainen laite on valittu, sinun
tulee varmistaa, etta:
e Kuusi vihreda ”"plussaa” keskittyy mustien rekisterdintitaplien paalle.

Jos ndama kuusi vihreda plusmerkkia ervit automaattisesti keskity mustien
rekisterdintitdplien paalle, niita voidaan siirtdd napsauttamalla ja vetimalld ne oikeaan
paikkaan.

¢ Sininen ylityspisteen suorakulmio ja katetrin varsi on sijoitettu oikein.
¢ Ylitystaso muokataan valiseindn sijaintia vastaavaksi.

e Hyvidksy (Accept) -painike on vihred, kun kaikki ylla mainitut ehdot tayttyvat (katso
Kuva 114).

Palaa padikkunaan napsauttamalla Hyvédksy (Accept).
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[RAOD =03, CRAN=0.1)

Auoro Image 2

Kuva 118: CARTO® 3 -rekisterodinti on valmis — katetria on saadetty

Ylityspiste

Ylityspisteen grafiikka on sininen kolmiulotteinen suorakulmio, joka nakyy perspektiivikuvana
rontgenndakymadssa (Kuva 118). Suorakulmio nayttaa Navigant-ohjelmiston mallintaman katetrin
ankkuripisteen avaruudellisen sijainnin. Se lasketaan CARTO® 3 -jarjestelmén ilmoittaman
katetrin reaaliaikaisen sijainnin perusteella. On tarkeata korjata katetrin sijaintia, kunnes
ylityspiste esitetdan oikeassa paikassa. Esimerkiksi vasemman eteisen toimenpiteessa katetrin
sijaintia tulee sddtdd, kunnes ylityspisteen grafiikka sijaitsee eteisvaliseindaukon kohdalla

(ks. Kuva 118). Ala paina Hyviksy (Accept) -painiketta ennen kuin katetri on sijoitettu oikein.
Grafiikassa nédkyy aina jonkin verran liiketta potilaan hengityksen ja sydamenlyontien vuoksi.

“L/ Huom: Jos ylityspisteen grafiikka ei ole sijoittunut oikein, kohdistus- ja
automaattikartoitusohjelmistojen suorituskyky heikkenee ja ohjelmisto saattaa
tahattomasti vetaa katetrin pois kohdekammiosta. Tarkkaile ylityspistegrafiikan sijaintia ja
varmista, ettd se on sijoittunut oikein ennen kuin painat Hyvaksy (Accept) -painiketta.
Kayton suojaus (Use Access Protection) -grafiikka on saatavana vain magneettisissa
vasemman eteisen (LA) toimenpiteissa.
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Kun Hyvdksy (Accept) -painike ei aktivoidu

Toisinaan Hyvéaksy (Accept) -painike ei aktivoidu siitd huolimatta, etta taysin kelvollinen
rontgenkuva on siirretty. Talloin rekisterdintid ei ole mahdollista viedd loppuun. Seuraavassa
on esitetty useita mahdollisia syita.

Valittuna jokin muu kuin CARTO® 3 -laite

Valittuna saattaa olla laite, joka ei ole yhteensopiva CARTO®-jdrjestelméan kanssa. Jos
ndin on, valintaikkunan vasemmassa alakulmassa nakyy ”ei”-symbolilla varustettu
viesti, ”CARTO® 3 -yhteensopivaa laitetta ei ole valittu” (A CARTO® 3 compatible device
is not selected) (Kuva 119).

A CARTO® 3 compatible device is
not selected

Close this dialog by pressing cancel.
Then select a CARTO® 3 compatible
device from the device selection
screen

Kuva 119: Viesti - "CARTO® 3 -yhteensopivaa laitetta ei ole valittu”
(A CARTO® 3 compatible device is not selected)

Sulje ikkuna napsauttamalla Peruuta (Cancel). Avaa Navigointi-tyokalurivilla
Tyokalut-valikko (kiintoavainkuvake). Napsauta Laitteen valinta (Device Selection)
(katso Kuva 79) ja valitse asianmukainen laite.

Rontgenin C-kaari on sijoitettu vdarin

Rontgenin C-kaari on ehka sijoitettu vaarin. Sen tulisi sijaita 15 asteen sisalla
anteriorinen-posteriorinen (AP) -sijainnista. Jos ndin ei ole, nakyviin tulee keltaisella
varoitussymbolilla varustettu viesti: “rontgen ei sijaitse 15,0° sisdlla AP:std” (X-ray is not
within 15.0° of AP) (Kuva 120). Muuta C-kaaren sijaintia ja yritd uudestaan.

X-ray is not within 15.0° of AP

Please transfer an x-ray of the
location markers from an AP x-ray
position

Kuva 120: Viesti — “"Rontgen ei sijaitse 15,0° sisdlla AP:sta”
(X-ray is not within 15.0° of AP)

CARTO® 3 ei ole lisensoitu tai liitetty

e Jos CARTO® 3 -lisenssia ei ole tai jos laite on kytketty irti, CARTO® -rekisterdinti-
ikkuna voidaan avata ja ldpivalaisukuva voidaan ladata, mutta sitd ei voida
rekisterdida.
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e Jos CARTO® 3 -jdrjestelmda ei ole, CARTO® 3 -kuvaketta ei ndy laitteiston tilan
ilmaisinpalkissa, “kojelaudassa”.

e Jos CARTO® 3 ei ole liitettynd, ”ei”-symboli ndkyy CARTO® 3 -kuvakkeen paalla.

Kliinisen tyojarjestyksen hallinta (KTH)
KTH on kliinisen tydjarjestyksen kulkua ohjaava kartta. Se nakyy paaikkunan vasemmassa
reunassa koko toimenpiteen ajan. Voit kayttaa sitd apuna koko toimenpiteen ajan. Voit my0s

sivuuttaa sen ja kdyttdd omaa tydjarjestystd. Voit muuttaa tydjdrjestyksia valitsemalla jonkin
asteriskilla merkityista tyojarjestyksista Aloitus (Start) -valilehdeltd (Kuva 121).

Left Atrium FAM Map
Start PVs MV  AutoMap NavilLine

Position catheters

Register X-Ray to CARTO® 3

Switch To EA Mapping...
Switch To Right Atrium...

Kuva 121: Kliinisen tydjarjestyksen hallinta (KTH)
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AutoMap

Minka tahansa AutoMap-vililehdelld (Kuva 122) olevan vaiheen napsauttaminen samassa
toimenpiteessa kdaynnistad automaattisen CARTO® 3 -kartoituksen.

PVs MV AutoMap NavilLine

Click on any step to start A
mapping... "

Posterior
Anterior

Inferior

Kuva 122: KTH:n vasemman eteisen AutoMap-valilehdet

~L/ Huomautus:
e CARTO® 3 on asetettu jaddyttamaan pisteet automaattisesti.

e Jos haluat katsella pisteita ennen jaadyttamistd, valitse Manuaalinen (Manual)
CARTO® 3 -asetuksissa.

e Navigant -jarjestelma sallii pisteiden ottamisen napauttamalla valilyontia
kohdistimen ollessa pois tiedonsyottokentistd. CARTO® 3 pitda kuitenkin asettaa
etdkerdystilaan ja timan pitaa olla kaytossa kullakin toimenpiteella.

Tarkastele tuotettua karttaa. Joissakin tilanteissa haluat ehka saiatda kentan suuntausta tai
katetrin pituutta AutoMap-toiminnon aikana:

e Sisdisten pisteiden valttaminen
¢ Yhdelle alueelle keskittyvien pisteiden valttiminen
e Katetrin siirtiminen, jos se kohtaa esteen

e Sopeutus suuriin kammioihin katetrin pituutta saatamalla

AutoMap-kartoituksen keskeyttaminen

Automaattinen kartoitus ja automaattiset liikkeet voidaan keskeyttdaa milloin tahansa
toimenpiteen aikana.

Viesti ” Automaatio kdynnissa”
. . . Automation in progress
(Automation in progress) nakyy

PYSAYTA (STOP) -painikkeen
kanssa, jolla automaattikartoitus

pysahtyy (Kuva 123). Kuva 123: "“Automaatio kdynnissa”
(Automation in progress) -viesti
autom. kartoituksen aikana

()STOP |

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttdopas: 4. Integroinnin ja automaation EF-ominaisuudet Sivu 99



HDW-0312-FI Tark REV Voimaantulopaiva: 2/21/2024

NaviLine-navigointi
Ohjeet automatisoitua NaviLine -lineaarinavigointia varten ovat NaviLine -valilehdella Kliinisen
tyojarjestyksen hallinnassa (Clinical Workflow Manager) (Kuva 124).

1. Aloitaluomalla CARTO® 3:lla suunnitteluviiva (sitd kdytetaan Tyokalut-valikosta).

2. Hyvaksy ja laheta tama viiva Navigant-jarjestelmddn, jossa se esitetdan (Kuva 125).

3. NaviLine-ominaisuus aktivoidaan kaksoisnapsauttamalla haluttua aloituspistetta
viivalla, asettamalla alkukohde ja esittdmalld suunnanosoittimet (Kuva 126).

PVs MV AutoMap NaviLine

On CARTO® 3, draw,
"Accept” and "Send" design
line

Double-click on starting point
of line

Step forward and backward

Kuva 124: NaviLine-valilehti Kliinisen
tyojarjestyksen hallinnassa (Clinical
Workflow Manager)

Kuva 125: NavilLine-suunnitteluviiva

esitettyna Navigant-ikkunassa

lavigations

[LAD=43 DAL =48 )

Apply Store

LveXRay

-]
"
[
L]
-
|
L]
|

Kuva 126: NaviLine-suunnanosoittimet ja -hallintapainikkeet
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NavilLine-opas

“L¢ Huom: Aloita navigointi napsauttamalla NaviLine suunnitteluviivaa, tai:
@ Valitse suunnitteluviiva Nakyvat objektit (Visible Objects) -hallintapaneelista.

@ Suunnanosoittimet nakyvéat suunnitteluviivalla.

Diagnostiikkakatetrin naytto

Toimenpiteen aikana kaytettavat diagnostiset katetrit nakyvat Navigant-ikkunassa.
Katetrityyppeja ovat:
e Sepelpoukamakatetrit

Kaytetdaan my0s nimitysta viitekatetri.

e Biosense Webster LAsso® -katetrit

LASSO® -katetreissa on sdddettava silmukka ja useita elektrodeja, jotka voidaan
numeroida.

e Kartoituskatetrit

Voivat nakya erivarisind. Kartoituskatetrin kdarki muuttuu punaiseksi, jos sita kaytetaan
ablaatiotoimenpiteessa. Kartoituskatetria ei voi tallentaa tai kohdistaa.

Katetrin ominaisuudet (Catheter Properties)
-valintaikkuna

Kohdistimen vieminen katetrin paalle toimenpiteen aikana korostaa kyseisen katetrin.
Korostetun katetrin voi valita napsauttamalla.

Katetritiedot (esim. sijainti) voidaan tallentaa. Katetri tallennetaan kaksoisnapsauttamalla
valittua katetria. Katetri nakyy Nakyvat objektit (Visible Objects) -kentdssa Navigant-nayton
vasemmassa reunassa (Kuva 127). Katetrin oletusnimen (esim. ”Tallennettu katetri 1” (Stored
Catheter 1) voi muuttaa haluttaessa.

u

Kuva 127: Katetrin tallennus
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Tallennetun katetrin napsautus hiiren oikealla painikkeella avaa valintaikkunan (Kuva 128),
jossa on mahdollistaa muuttaa tai sddtaa seuraavia katetrin ominaisuuksia:

Nimi (Name)
Voidaan muokata kirjoittamalla nimikenttaan

Peittivyys (Opacity)
Voidaan antaa numeerisena (prosentti) arvona tai napsauttamalla ja sdatamalla viereista
liukupalkkia.

Stored Catheter Properties

Name: Stored Catheter 1
Opacity: %

Electrode Numbering: FaIRNIGEIE -

Color:

OK ' Cancel

Kuva 128: Katetrin ominaisuudet (Catheter Properties) -valintaikkuna

Elektrodien numerointi (Electrode Numbering)

Kaytetdan, jos kohdistus tehdadan elektrodin numeron perusteella. Pudotusvalikko
sisdltaa useita vaihtoehtoja. Ei numeroita (No Numbers), Kaikki (All) ja Pariton tai
parillinen (Even or Odd). Esimerkkeja elektrodien numeroinnista LAsso®-katetrilla on
esitetty kuvissa 129 ja 130.

Viri (Color)
Viri (Color) -kentdan kaksoisnapsautus tuo nakyviin 16 varivaihtoehtoa. Halutun varin
napsautus ndyttaa katetrin valitun varisena.
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[LAD =00, CRAN= .40 |

[ RAD = 22,3, CRAN =04 | LA =271, CRAN =01

Kuva 129: Elektrodien numerointi (Electrode Numbering)

(D Elektrodien kohdistus esitettyna Navigant-paaikkunoissa

Kuva 130:
@ Elektrodien
Sama katetri, erilainen ndkyma, rontgenkuvassa A numerointi,

suurennettu
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Elektrodien kohdistus

Niobe ES MN siséltaa elektrodien kohdistusominaisuuden (Kuva 131), jonka ansiosta kayttadja
voi asettaa kohteen kaksoisnapsauttamalla LASSO®-katetrin elektrodia. Kartoituskatetri
suunnataan tuohon kohteeseen automaattisesti. Niobe ES -jarjestelma sallii lisaksi elektrodien
kohdistamisen elektrodinumeron mukaan.

Left Atrium FAM Map

Stored Navigations

Apply Store

W -:‘II:_!I'Il. L

5]

[ RO = 220, CIRAN =0 )

Kuva 131: Elektrodien kohdistus

Elektrodien kohdistus otetaan kdayttoon CARTO® 3 -jarjestelmadssa siirtymallda EKG-kuvaajaan ja
napsauttamalla hiiren oikealla painikkeella haluttua elektrodiparia.

@ Kohde ndkyy Navigant-paaikkunassa
® Sama elektrodipari kohdistettuna, nikyy rontgenkuvassa A
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Click & Go

Click & Go on Navigant-jarjestelman CARTO® 3 3D -kartoitusjdrjestelman valilla yhdistetty
ominaisuus, jonka avulla kayttdja voi valita automaattisesti kohteeksi minka tahansa kohdan
kartan pinnalta kaksoisnapsauttamalla (Kuva 132). Tassd kuvassa kohde on ympyroita
valkoisella katkoviivalla ja sille on annettu numero @. Katetri ohjautuu automaattisesti
kyseiseen kohteeseen.

: . Huom: CARTO® 3 -jarjestelmassa luodut kohteet nakyvat Navigant-jarjestelmassa ja
pain vastoin.

Kuva 132: Click & Go
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TargetNav

Kuten Click & Go, TargetNav on Navigant-jarjestelman ja CARTO® 3 -3D-kartoitusjarjestelman
valilla yhdistetty ominaisuus, joka sallii kdyttdjan kohdistaa automaattisesti minka tahansa
kohdan kartan pinnalla. Kartalla olevan pisteen kaksoisnapsauttamisen sijaan kohdetta
napsautetaan kerran siirtamdan se haluttuun pisteeseen kartalla (Kuva 133). Téssa tilassa on
mahdollista siirtdd kohdetta useita kertoja.

TargetNav-opas

CD Vektorin esitys/piilotus-tila. Napsauta lapindkyvén tyokalurivin harmaata nuolikuvaketta, jonka
poikki on vedetty vinottainen punainen viiva, piilottaaksesi vektorin naytostd, tai napsauta
kokonaan keltaista nuolta palauttaaksesi sen nayttoon. Jos esimerkiksi vektoria ei ndy, kuten
Kuvassa 133 ja 134, keltainen nuolikuvake on napsautettavissa tuomaan vektori nakyviin. Jos
vektori on nakyvissd, kuten kuvien 134 ja 135 oikeanpuoleisissa kuvissa, harmaa nuoli punaisella
viivalla on napsautettavissa vektorin piilottamiseksi.

@ Kohde. Kéyta kursoria raahaamaan kohdetta vapaasti. Katetri seuraa automaattisesti mukana.

1 Huom: Kuvassa 134 katetri on saavuttanut kohteen. Kohde on lisaksi liikkunut

hieman.

Kuva 133: TargetNav Kuva 134: Kohde saavutettu
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Automaattinen varmistus (Auto-Verify)

Automaattinen varmistus (Auto-Verify) sallii leesioiden automaattisen varmistuksen ablaation
jalkeen. Click & Go- tai TargetNav-toimintoa on mahdollista kdyttda kdynnistamaan kohdistus,
mutta pida sitten Ctrl-ndppaintd pohjassa ja veda luodaksesi TargetNav-viiva. Kohde siirtyy
automaattisesti viivan alkuun ja liikkuu sitten sita pitkin. Tarkkaile indikaatioita
varmistaaksesi, ettei jdljelld olevia leesioita edustavia signaaleja esiinny. Kuvissa 135 ja 136
esitetdan katetrin liikkkeen eteneminen; huomaa kummassakin kuvassa oikealla oleva
rontgenkuva, josta ilmenevat vektorit.

Automaattinen varmistus (Auto-Verify) -opas

(D Automaatio kdynnissd (Automation in progress). Tima viesti nakyy, kun kohde liikkuu
TargetNav-viivaa pitkin.

@ TargetNav-viiva. Kdytd kohdistinta vetimaan TargetNav-viiva katetrin ohjaamiseksi. Katetri seuraa
automaattisesti, kun jarjestelma varmistaa leesiot ablaation jalkeen.

@ Kohdeviivan nopeus. Tama lapindkyvan tyokalurivin kuvake (alla) esittdad, miten nopeasti
kohdeviiva liikkuu. Vedd kohdistimella “kahvaa” (korotettu osa, ei esitetty tdssa kuvake-
esityksessd) ylos ja alas nopeuden muuttamiseksi. Kuvassa 135 kahva on ldhempéna janistd, mika
on osoitus korkeasta nopeudesta; Kuvassa 136 nopeutta on vahennetty — kahva on ldhempana
kilpikonnaa.

+

<1/ Huom: Vektorit voidaan valita esitettiviksi tai piiloon titd tyokalua kdytettdessa.

P E

G Automation in progress
Anac

o OsToP

&g ard

Kuva 135: Automaattinen varmistus TargetNav-viivan ollessa kdynnissa
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{) 2 Automation in progress
e

O sToP

A pamd 3 e i ]

Kuva 136: Automaattinen varmistus kohde saavutettuna

DynaCT™

Siemens syngo® DynaCT™ -ohjelmisto sisaltaa kolme ominaisuutta, jotka tukevat Siemens
syngo® InSpace EP 3D -segmentointiohjelmalla segmentoitujen DynaCT™-
pintarekonstruktioiden tuontia.

1. Tuo pinta DICOM-verkkosiirron kautta.
2. Piirrd NaviLine-suunnitteluviivat tuotuun pintaan.

3. Saada tuodun pinnan rekisterdintia.

Tuo DICOM-verkkosiirron kautta

Aloita tuonti lahettamalla segmentointitulokset Siemens Leonardo® -tydasemasta DICOM-
siirron avulla.

VAROITUS: Jos potilastasoa on siirretty segmentointitietojen hankkimisen
jalkeen, tuotu tieto ei rekisteréidy rontgenjarjestelmaan eikda CARTO® 3
-katetrisijaintiin. Tuodun tiedon poikkeama vastaa tason liiketta.

Aloita siirto

DICOM-siirron aloittaminen:
1. Avaa potilasselain Siemens Leonardo® -tybasemasta.
Valitse asianmukaiset potilastiedot.

Napsauta valikosta Siirra\ldheta... (Transfer\Send...)

hal

Valitse Navigant -noodi DICOM-noodien luettelosta.
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Tarkastele siirtotuloksia Navigant-jarjestelmassa

Kun verkkosiirto on valmis, Navigant-jarjestelma ndyttad nayton vasemmassa alakulmassa
pienen viestin tuontiprosessin aloittamisesta. Tuonti ja muunto nayttdpinnalle voi kestda noin 2
minuuttia.

Tuontiprosessin lopussa Navigant-jarjestelma ndyttaa nayton vasemmassa alakulmassa pienen
viestin tuontiprosessin paattymisestd. Vastikdaan tuotu pinta nakyy Navigant-jarjestelman
kartoitus- ja rontgenikkunoissa.

Maarittele NaviLine tuoduilla pinnoilla

Maarittele NaviLine kaikilla tuoduilla pinnoilla seuraavasti:

1. Napsauta pintaa hiiren kakkospainikkeella Néakyvat objektit (Visible Objects)
-paneelissa.

2. Valitse NaviLine-editori ponnahdusvalikosta (Kuva 137).

Visible Objects  Navigant MLiveXRay
Volume 45 [ NaviLine Editor
Volume 45 Surface4t'

Surface Registration
Delete

Kuva 137: NavilLine-valintaikkunan esittaminen
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NavilLine-valintaikkuna

NaviLine Definition

Surface
EP-Segm_la_

NaviLine

color " R
© Open
@ Closed

New NaviLine @

v Navili t an existing line.

3. Left click on surface to add a point

(LAC=0.0,CRAN=00)

(3]

Accept

Kuva 138: NavilLine-valintaikkuna

NaviLine -maaritys- ja muokkausopas

NavilLine (Kuva 138) -maaritys

Valitse pinta pintalistasta.

lopettamiseksi.

-painikkeella.

Q ® © ®O®OO

Katso ”NaviLine-viivan muokkaus” (seuraavassa).

NavilLine-viivan muokkaus

Aloita uuden viivan méaérittely napsauttamalla Uusi NaviLine (New Naviline) -painiketta.
Veda naytossd nakyvaa pintaa tilavuuskuvan pyorittdmiseksi ja kohdeanatomian tuomiseksi esiin.

Jos viivan on tarkoitus olla suljettu, napsauta Suljettu (Closed) -painiketta viivan méaérittelyn

Jos jérjestelman valitsema oletusvari ei ole tyydyttava, valitse suunnitteluviivan vari Vari (Color)

Valintaikkunan sulkeminen: Tallenna muutokset ja sulje ikkuna napsauttamalla Hyvéksy
(Accept). Sulje ikkuna muutoksia tallentamatta napsauttamalla Peruuta (Cancel).

1. Napsauta Pinta (Surface) -luettelosta @ suunnitteluviivan siséltdvaa pintaa. Yleensa pintoja on

vain yksi, joten tama vaihe saattaa olla tarpeeton.

2. Valitse NaviLine-listasta @ se NaviLine-viiva, jota haluat muokata (Kuva 139). Se nékyy
valittaessa yhtendisena viivana; vihred ja punainen tépld osoittavat viivan alku- ja loppukohdan.

3. Poista olemassa olevat pisteet napsauttamalla niitd hiiren kakkospainikkeella. Napsauta olemassa
olevia pisteitd hiiren ykkospainikkeella saataaksesi niiden sijaintia vetamalla.

4. Napsauta hiiren kakkospainiketta ldhelld viivaa vélipisteiden lisddmiseksi.
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NaviLine Definition (RAO=68, CRAN=402)

Surface
EP-Segm_la_

NaviLine

NaviLine 1
NaviLine 2 @
Color -

© Open
@ Closed

“New NaviLine

. Select a surface.
NaviLine" or select an existing line
on surface to add a point.
4. Right click on point to delete a point.
point.

ck on point ani g to move a point P Cancel

Kuva 139: NavilLine-valintaikkuna viivan maarittelyn tai muokkauksen aikana

NaviLine-piirto-opas

CD Yhtendista keltaista viivaa muokataan.

@ Vihrea tapla osoittaa viivan alkamiskohdan.

@ Punainen tédpla osoittaa viivan paattymiskohdan, johon uusia pisteita lisataan.
@ Sininen pisteviiva on aiemmin luotu viiva.

@ Jos haluat poistaa kokonaisen NaviLine-suunnitteluviivan, napsauta viivan nimea NaviLine-
luettelossa hiiren kakkospainikkeella; nakyviin tulee ponnahdusikkuna. Valitse Poista (Delete).

Rekisteroi tuotu pinta

Tuotua pintaa voi sdataa suhteessa olemassa oleviin CARTO® 3 -karttatietoihin seuraavasti:

1. Napsauta pintaa hiiren kakkospainikkeella Nakyvat objektit (Visible Objects)
-paneelissa.

2. Valitse Pinnan rekisteréinti (Surface Registration) ponnahdusvalikosta (Kuva 140).
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Visible Objects  Navigant "LiveXRay
Volume £6 NaviL.ine Editor

Surface Registration |

Delete

Kuva 140: Pinnan rekisterointi (Surface Registration) -valintaikkunan avaaminen

Pinnan rekisterdinti (Surface Registration) -valintaikkuna nayttdaa valitun pinnan ja muut
objektit, jotka on sdddetty nakyviksi Nakyvat objektit (Visible Objects) -paneelissa. CARTO® 3
-katetrin kdrki nakyy my®0s, jos CARTO® 3 -jdrjestelma ldhettda sijainteja.

Valintaikkunassa kayttdja voi saatda valittua pintaa suhteessa muihin ndkyman objekteihin.

Pinnan rekisterointi -valintaikkunat

Surface Registration

30 Wi

Kuva 141a: Pinnan rekisterodinti - 3D-nakyma (3D View)
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P

Surface Registration

Kuva 141b: Pinnan rekisterdinti — rontgenkuvandakyma (Fluoro View)

nan rekisterointi -opas (Kuvat 141a ja 141b)

Q © © ®O®O ©

®

Lapinikyvd tydkalurivi. Tee pintaan manuaalisia sdatdjd pyorittamalla tai kdantamalla sitd
vetamalld kohdistinta lapindkyvan tyokalurivin asianmukaisen sddtimen kohdalla.

Suhteellinen pyérittdminen. Pydrittad pintaa suhteessa karttaan.
Suhteellinen kidntiminen. Kdantaa pintaa suhteessa karttaan.

Kohdista keskikohta (Align Center). Laskee CARTO® 3 -kartan ja -pinnan keskipisteen ja
kaantaa pintaa niin, ettd keskipisteet kohtaavat.

Autorekisteroi (Auto-Register). Pyrkii minimoimaan CARTO® 3 -kartan ja tuodun pinnan
valisen etdisyyden. Tama on tehokkaampaa, jos kaikki kohdesydankammion rajat on kartoitettu.

Kumoa (Undo). Kumoaa viimeisimmaén saddon. Jokainen painikkeen napsautus vie askeleen
taaksepdin.

Palauta (Reset). Palauttaa valitun tuodun pinnan suhteellisen sijainnin sen ensimmadisen
tuonnin aikaiseen sijaintiin.

Valintaikkunan sulkeminen. Tallenna muutokset ja sulje ikkuna napsauttamalla Hyvédksy (Accept);
sulje ikkuna tallentamatta muutoksia napsauttamalla Peruuta (Cancel) ( @ ).
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Cardiodrive-jarjestelma

Stereotaxis Cardiodrive Catheter Advancement System (CAS) on tyokalu, jonka avulla ldakari voi
liikkuttaa yhteensopivia magneettisia elektrofysiologisia katetreja (EF) eteen- ja taaksepdin
valvomosta.

CAS -kalibrointi kertoo Navigant-jarjestelmalle, miten kaukana katetri on holkin ulkopuolella.
Koska Navigant-jarjestelma tarvitsee tata tietoa vain automaatioon, CARTO® 3 -rekisterdinti-
ikkuna kalibroi normaalisti katetrin. Jos CAS-kalibrointi pitaa tehda uudelleen, kayta CAS-
kalibrointi-ikkunaa.

Magneettikenttaa taytyy kayttaa ennen Cardiodrive-laitteen kalibrointia. CAS-kalibrointi-ikkuna
nayttdd seuraavaa viestid kohdassa Kuva 142, kunnes magneettikenttaa kaytetaan.

Kuva 142: Magneettikentta ei ole

@ Magnet field is not applied. kaytossa: kdayta magneettikenttaa,
] Apply magnet field to be able to calibrate CAS. [EEEAEC CAS voidaan kalibroida

\

g

Napsauta Kdytd magneettikenttdd (Apply Magnetic Field) -painiketta laitehallinnan
tyokalurivissa (Kuva 143).

‘ '_; Kuva 143: Kdytda magneettikenttdaa (Apply Magnetic Field) -painike
- laitehallinnan tyokalurivilla

Napsauta Tyokalut -painiketta (kiintoavainkuvake) ja valitse Cardiodrive-kalibrointi
ponnahdusvalikosta. Esiin tulee CAS-kalibrointi-ikkuna (Kuva 144) .

Noudata CAS-kalibrointi-ikkunan ohjeita .

CAS Calibration

0 Transfer LAO and RAO x-
rays.

Mark the sheath base by
dragging a line in each x-
ray proximal to distal
ending at the sheath
opening (or the catheter’s

anchor poin). Transfer RAO x-ray Transfer LAO x-ray

Set the catheter length, by
9 clicking on the tip of the
catheter in each x-ray.

Use Access Protection

Kuva 144: CAS-kalibrointi-ikkuna
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CAS-kalibrointi-ikkuna

@ Siirrd rontgenkuvat. Siirrd RAO- ja LAO-rontgenkuvat niille maaritettyihin ikkunoihin
napsauttamalla kummankin ikkunan osalta ldpindkyvéan tyokalurivin Siirra rontgen -painiketta.
Katso Lapindkyva tyokalurivi-osiosta ohjeita muiden komentojen kdytostd: panorointi, palautus,
zoomaus ja kirkkaus/kontrasti.

@ Merkitse holkin pohja. Merkitse holkin pohja proksimaalisesta distaaliseen pddhan molemmissa
rontgenkuvissa (ohjeet seuraavassa).

@ Aseta katetrin pituus. Napsauta katetrin kdrked molemmissa rontgenkuvissa katetrin pituuden
merkitsemiseksi (ohjeet seuraavassa).

@ Napsauta Hyvdksy (Accept) tai Peruuta (Cancel). Kun vaiheet 1-3 on suoritettu, Hyvaksy
(Accept) -painike ndkyy vihredna. Napsauta sitd, jos haluat hyvaksyd muutokset, tai napsauta
Peruuta (Cancel), jos haluat sulkea ikkunan hyvaksymaétta muutoksia.

Merkitse katetrin holkin pohja (Kuva 145)

Kuva 145: CAS-kalibroinnin vaiheet — Merkitse katetrin holkin pohja
CAS-kalibrointi: Merkitse katetrin holkin pohja -opas

@ Merkitse proksimaalinen RAO-piste. Pida kohdistinta painettuna RAO-kuvassa nakyvan katetrin
holkin proksimaaliseen pisteeseen.

@ Merkitse distaalinen RAO-piste. Paina kohdistinta edelleen ja liu'uta se holkin distaalipisteeseen
RAO-kuvassa.

kuvassa kayttden keltaista pisteviivaa apuna. Kun merkintd muuttuu punaisesta (3.1) vihreéksi,

@ Merkitse proksimaalinen LAO-piste. Liu'uta kohdistin katetrin holkin proksimaalipisteeseen LAO-
paina ja pida painettuna kohdistinta proksimaalipisteen merkitsemiseksi.

Merkitse distaalinen LAO-piste. Paina kohdistinta edelleen ja liu'uta se holkin distaalipisteeseen
LAO-kuvassa.
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@ Katetrin kuva tulee nikyviin. Heti kun vapautat kohdistimen, valkoinen ja vihre& holkin pohja
nakyy seka LAO- ettd RAO-kuvissa.

Merkitse katetrin karki (Kuva 146)

Fluordlimage &

(RAO =25.4, CRAN=7.9) Humﬁhge »  (LAO=202, CRAN=03)

Kuva 146: CAS-kalibroinnin vaiheet - Merkitse katetrin karki

CAS-kalibrointi: Merkitse katetrin karki -opas

@ Merkitse RAO-katetrin kidrki. Kun napsautat ja painat kohdistimen RAO-katetrin karjen paalle,
kuvan merkki on punainen.

@ RAO- ja LAO-kuvissa piirretyt katetrit. Heti kun vapautat kohdistimen, merkintd muuttuu
oranssiksi sekd katetrin RAO- ettd LAO-ndkymissa. Navigant-toiminto piirtdd automaattisesti
keltaisen ja valkoisen katetrikuvan pohjasta karkeen.

@ Hyvidksy (Accept). Napsauta Hyviksy (Accept) asetusten tallentamiseksi ja CAS-kalibrointi-
ikkunan sulkemiseksi.
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Verisuoninavigointi

NaviView3-ominaisuus

Stereotaxis NaviView3 -ominaisuus maarittelee verisuonet 3D-tilassa kadyttamalla toisiaan
taydentavid rontgenndkymid. Kun piirrat haluamasi verisuonen keskiviivan kahteen
rontgenkuvaan (erotettu vahintaan 40°), Navigant-jarjestelmalla on riittdvasti tietoa, jotta se voi
rakentaa matemaattisesti kolmiulotteisen mallin verisuoninavigointi- ja rontgentiekarttoja
varten.

NaviView3 -rontgenkuvasovellus on lisensoitu ominaisuus; voit avata sen Navigant-tyokalurivin
Tyokalut-valikosta (kiintoavainkuvake). Jos napsautat NaviView3 -sovellusta eika sinulla ole
siihen lisenssid, Navigant-jarjestelma esittda viestin ”VesselView'n avaaminen ei onnistunut
aktivoimattomasta lisenssista johtuen” (Unable to open VesselView due to inactive license).

NaviView3-termit

Ankkuripiste  Kaikki proksimaaliset, distaaliset ja haarapisteet (haaran
alkamiskohta rungossa), ja kaikki kayttdjan maarittamat
ankkuripisteet (lisétty, jotta 3D-rekonstruktio olisi
tarkempi). Ankkuripisteet merkitdén oranssilla ristilla.

Haara Segmentti, joka erkanee rungosta tai toisesta haarasta.

Epipolaarinen Yhden ldpivalaisuldhteen heijastaminen toisen
lapivalaisun tilaan Navigant-jarjestelman yllapitamassa
kolmiulotteisessa tilassa.

Runko Proksimaalisella p&élla varustettu segmentti.

Verisuoni Jakso tai jaksosarja, jossa toinen pda on proksimaalinen ja
toiset ovat distaalisia. (Nimitetddn my0s verisuonipuuksi
[Kuva 147].)

Kuva 147: Verisuonipuun esimerkki, jossa nakyvat
runko (vihred) ja haara (keltainen)
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Pistehuomautus rontgenkuvassa (Point Anhnotation
on Fluoro) -valintaikkuna

Pistehuomautus rontgenkuvassa (Point Annotation on Fluoro) -valintaikkunaa (Kuva 148)

voidaan kayttaa liittamdan rontgenldpivalaisukuviin huomautuksia viitekehyksen luomiseksi
tietyille objekteille. Tavallisimpia kdyttotapoja ovat katetrien, koettimien ja muiden tarkeiden
tai epatavallisten anatomisten maamerkkien merkitseminen ja varustaminen huomautuksilla.

Aloitusvaiheet

Point Annotation on Fluoro

Point Groups

Transfer RAO x-ray | Transfer LAO x-ray

@ Add Group

A Please transfer LAO and RAO x-ray images of at least 40 degrees separation

Kuva 148: Pistehuomautus rontgenkuvassa (Point Annotation on Fluoro) -valintaikkuna

Rontgenkuvan pistehuomautuksen alkuvaiheiden opas

Kun olet avannut valintaikkunan:

(D Siirra RAO-kuva rontgenkuvaan A.
@ Siirra LAO-kuva réntgenkuvaan B.

“L/ Huom: Rontgenjarjestelman kuvissa pitdd olla vahintdan 40° erotus, kuten valintaikkunan
viestitilassa huomautetaan.

@ Napsauta Lisaa ryhma (Add Group).
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Ryhmaominaisuudet
Napsauta hiiren kakkosndappdimelld ryhman (esimerkin Ryhma 1 (Group 1)) Ryhméan
ominaisuus (Group property) -valikon avaamiseksi. Ominaisuusvalikossa voit:

e nimetd ryhman e muuttaa
uudelleen viivatyyppia
e muuttaa varia e poistaa ryhman

Nimea pisteryhma uudelleen

Jos haluat nimeta ryhméan nimen uudelleen, napsauta nimea hiiren kakkospainikkeella ja valitse
Nimed uudelleen (Rename) (Kuva 149). Tekstin muokkauskentta tulee nakyviin. Kirjoita uusi
ryhmaén nimi.

Point Annotation on Fluoro

Point Groups
Kuva 149: Point Groups Group 1 @
Nimes
pisteryhma Rename rrwa— e
nudelleen Line Type ' Diagnostic Catheter e

Line Thickness »

Color... Point Groups Show

L5

Delete Diagnostic Catheter

Nimea pisteryhma uudelleen -opas

Ryhman nimedminen uudelleen (Kuva 149):

Napsauta ryhman nimed hiiren oikealla painikkeella ja valitse Nimea uudelleen (Rename).
Tekstieditori nakyy suluissa.

Kirjoita uusi nimi.

Sulje editori ja hyvaksy muutos napsauttamalla mitd tahansa kohtaa tekstieditorissa.

OO

Nayta (Show): Vakinen tarkoittaa, etta pisteryhma nakyy rontgenkuvassa valintaikkunassa; ei
vakasta tarkoittaa, ettd pisteryhma ei ndy.

Muuta pisteryhman viivatyyppia (kuvat 150-153)
Havainnollistamista varten vaihda ennen Fluoro A:n merkitsemista viivatyyppi (Line Type)
avoimeksi (Open).

1. Napsauta hiiren kakkospainikkeella ryhman nimea.

2. Valitse Viivatyyppi (Line Type) | Avoin (Open).
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Kuva 150:

Muuta viivatyyppi
(oletus on Suljettu
(Closed))

Point Groups
Diagnostic Cathetar

Rename

Point Annotation on Fluoro

Fluoro Image A

Line Type

Open

Color...
Delete

Line Thickness » Closed

Points Only

Kuva 151: Kuva 152: Kuva 153:
Avoin viiva Suljettu viiva Pelkat pisteet
Avoin (Open) viivaluo | Suljettu (Closed) luo Pelkit pisteet (Points

avoimen viivan, joka
yhdistda merkitsemasi

viivan, joka kaartuu
takaisin alkupisteeseen ja

Only) luo sarjan pisteitd,
joilla ei ole yhdistavaa

pisteet. on hyddyllinen LASSO®- | viivaa ja joka on
katetrien hyddyllinen
merkitsemisessa. huomattavien pisteiden

Muuta pisteryhman viivan paksuutta

Kuva 154:

merkinnassa — ei
valttamatta katetria
pitkin.

. * Point Annotation on Fluoro
Muuta pisteryhman

viivan paksuutta Point Groups

Rename
Line Type
1) Line Thickness

Color... @
Delete
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Muuta pisteryhman viivan paksuutta -opas

Ryhmaén varin muuttaminen (Kuva 154):

CD Napsauta ryhmén nimeé hiiren kakkospainikkeella ja valitse Viivan paksuus (Line Thickness).

Esille tulee lista paksuustasoista.

® Valitse paksuus ja napsauta sitten Hyvaksy (Accept).

Muuta pisteryhman vari

Point Annotation on Fluoro

Kuva 155: P?int Grc?ups
Diagnostic Catheter
Muuta Right Atrium Cath
pisteryh- ight Atrium Catheter Rename Point Groups Show
man vari = Diagnostic Catheter <

Ine lype " | Right Atrium Catheter @ .
Line Thickness !:‘!'—'
1 )Color... — |:| :|-
O,

Delete [ [

Muuta pisteryhman vari -opas

Ryhmaén varin muuttaminen (Kuva 155):

CD Napsauta ryhmén nimeé hiiren kakkospainikkeella ja valitse Véri (Color). Windows-véripaletti

tulee nakyviin.

® Valitse vari ja napsauta sitten Hyvédksy (Accept).

Vérin muutosmahdollisuus
on hyodyllinen visuaalisen
erottuvuuden vuoksi, jos
luotavia ryhmia on
enemman kuin yksi

(Kuva 156).
Kuva 156:
Pisteryhmat kahdella eri
varilla
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Point Annotation on Fluoro

Poista pisteryhma

Jos haluat poistaa pisteryhman, Point Groups
napsauta ryhméan nimea hiiren Diagnostic Catheter
oikealla painikkeella ja valitse Poista Right Atrium Catheter

(Delete) (Kuva 157).

Rename

Kuva 157:
Poista pisteryhma

Line Type '

Line Thickness »
Color...

Delete

Rontgen A:n
merkinta

{RAO =254, CRAN=7.9}

Fluorallmage A

~L/ Huom: Voit merkiti ensin joko
rontgenkuvan A tai B.
Selkeyden vuoksi merkitsemme
ensin Rontgen A:n.

Rontgen A:n merkinta -opas

Merkitse verisuoni alkaen
proksimaalisesta pisteestd ja merkitse
yksittdiset pisteet kunnes saavut
distaaliseen pisteeseen (Kuva 158):

CD Proksimaalinen piste

® Distaalinen piste

Kuva 158:
Rontgenkuva A:n (Fluoro Image A)
merkinta Navigant-naytolla
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Rontgen B:n merkinta

{RAO =254, CRAN=7.9) ; (LAG=19.9, CRAN =031
Fluoralmage & “ § Flunrﬁnge B

1O

@

Kuva 159: Rontgenkuva B:n (Fluoro Image B) merkinta Navigant-naytolla

Rontgen B:n merkinta -opas

L3
“L/ Huom: Niissi vaiheissa oletetaan, ettd olet jo merkinnyt Rontgen A:n.

CD Kun siirrat kohdistimen Rontgen B:hen (Fluoro Image B), ndkyviin tuleva keltainen pisteviiva ohjaa
sinut Rontgen B:n proksimaaliseen pisteeseen (Rontgen A:han (Fluoro A) merkitsemasi
proksimaalisen pisteen pituusasteelle).

@ Merkitse proksimaalinen piste Réntgen B:hen (Fluoro B) keltaisen viivan ja katetrin risteyskohtaan.
Merkintd muuttuu vihreédksi kun sijainti on oikea (muuten se on punainen) (Kuva 159).

Heti kun merkitset pisteen, keltainen viiva siirtyy pituusasteella seuraavaan pisteeseen.
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Fluoraldmage A

{RAQ =25.4, CRAN=7.9) 3 {LAD=19.9, CRAN=0:3) e

Accept Cancel

Kuva 160: Rontgenkuvien huomautukset Navigant-naytossa -
Rontgenkuvat A ja B

@ Jatka pisteiden merkitsemista keltaisen viivan liikkuessa. Tavoitteena on saada Rontgen B:n pisteet
vastaamaan Rontgen A:n pisteitd. A-kuvan pisteet muuttuvat vihreiksi, kun valitset vastaavat
pisteet B-kuvassa.

@ Kun olet merkinnyt kaikki pisteet oikein, Hyvéksy (Accept) -painike muuttuu vihreaksi
(Kuva 160). Napsauta Hyvaksy (Accept) ndyttaaksesi verisuonen/verisuonet Rontgenkuvien A ja B
ikkunoissa.
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Tilavuudet (Volumes) -valintaikkuna

Tilavuudet (Volumes) -valintaikkunaan voi tuoda ja rekisterdida preoperatiivisia datasetteja.

Tuo (Import) -valilehti

Import

Instructions
. Bro o the directory containing the volume you wish to load.
2. Select the desired volume

3. Click Impaort.

4. Click the Edit, Vessel, Surface, and Registration tabs to use the volume.

Browse... 0 E:\BigPig Scan Directory

Available Volumes in E:\BigPig

Patient Name Patient ID Study Date # Images Type Status

Import @ Delete [] Delete source files on import

Imported Volume
Name Patient Name Patient ID Study Date # Images Type Status

Delete

Cancel

Kuva 161: Tuo (Import) vidlilehti — Potilastietojen tuonti

Tilavuuksien Tuo (Import) -valilehtiopas (Kuva 161)

©

Napsauta Selaa (Browse) paikallistaaksesi kuvan siirrettdvassad asemassa tai CD:114, tai suorita Etsi
hakemistosta (Scan Directory).

Valitse tietue Saatavilla (Available) -otsikon alta.

®© 0

Napsauta Tuo (Import).
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Vahvista poikkeavat potilastiedot (Confirm Patient Information) -valintaikkuna tulee nakyviin
(Kuva 162). Napsauta Hyvaksy (Accept) tai sulje ikkuna napsauttamalla Peruuta (Cancel).

"A Confirm Differing Patient Information

Name
Existing Lasthame1da3c298, First

New Volume 451

Patient ID
Existing PatiD1da3c298
New Volume 12345

Accept \  Cancel

Kuva 162: Tilavuudet (Volumes) -valintaikkuna -
Vahvista poikkeavat potilastiedot (Confirm Differing Patient Information) -valintaikkuna

Jos napsautat Hyvaksy (Accept), Kuvia tuodaan (Importing Images) -latauspalkki tulee
nédkyviin (Kuva 163).

1143 out of 1249 images imported ...

I

Kuva 163: Tilavuudet (Volumes) -valintaikkuna - Kuvia tuodaan (Importing images)
-latauspalkki

Tietuemadaritteet (Data Set Attributes) -valintaikkuna tulee ndkyviin ja nayttaa tarkat maaritteet.
Sulje se napsauttamalla OK.
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Muokkaa (Edit) -valilehti

Muokkaa (Edit) -valilehdelld voit manipuloida tietueen graafista nayttoa kayttamalla tavallisia
siirtotoimintamaaritteita.

Edit Volume

Transfer Function

Kuva 164: Muokkaa (Edit) -valilehti

Tilavuuskuvien muokkaus (Volumes Edit) -vidlilehden opas

Lapindkyvan tyokalurivin kolme ylintd painiketta 10ytyvat useimmista ikkunoista. Alemmat kuusi
puolestaan 16ytyvét ainoastaan Tilavuuskuvien muokkaus (Volumes Edit) -vélilehdelta (Kuva 164):

@ Peittavyys (Opacity)
Lavistystyokalu (Punch tool)

Pida data lavistystyokalun valinta-alueen sisilla — saatavana (vihred ja musta) vain, kun data on
valittu

Pida data lavistystyokalun valinta-alueen ulkopuolella — saatavana (vihred ja musta) vain, kun data
on valittu

Kumoa viimeinen vaihe (Undo last step)

©0 ® 006

Palauta (Reset)
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Verisuoni (Vessel) -valilehti

Import Edit Vessel Registration Surface

Vessel Extraction (LAG =828, CRAN=323)

1. Mark proximal point of vessel.

ark distal points on vessel.

. New Vessel y Grow . Delete Dista|>

Cancel

Kuva 165: Verisuoni (Vessel) -vililehti — Verisuonen poiminta
(Vessel Extraction) ja MPR-leike

Tilavuuskuvat verisuoni (Volumes Vessel) -vidlilehden opas

Tilavuudet verisuonen poiminta (Volumes Vessel Extraction) (Kuva 165) -tyokalun avulla voidaan
poimia verisuoni tietueesta. Voit myos luoda MPR (multiplanaarinen rekonstruktio) -ndkyman (leike).
@ Napsauta Uusi verisuoni (New Vessel)

@ Merkitse verisuonen proksimaalinen piste.

@ Merkitse verisuonen distaalinen piste. Jos saat ilmoituksen: ”Verisuonta ei 16ytynyt. Lisdtaanko
merkitty distaalinen piste?” (Vessel not found. Add marked distal point?), voit napsauttaa OK.
Jos tdma ratkaisu ei ole tyydyttava, voit merkita proksimaalisesta pisteestd ulkonevia pisteitd,
kunnes saavutat distaalisen pisteen.

@ Kasvata (Grow) -painike ndyttdd MPR-leikkeen distaalisen pisteen kohdalta.

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttéopas: 5. Intrakardiaaliset ominaisuudet Sivu 129



HDW-0312-FI Tark REV Voimaantulopaiva: 2/21/2024

Rekisterointi (Registration) -valilehti

Impart

Register 3D Objects for Navigation A =828, CRAN = 323)

@r twd X-=ra tar than

Violume  Fluoro A Fluoro B

Calculate Cl
leg tion

{LAD = 60,8, CRAN=302 )

T

> .
b K
)

+ A

Kuva 166: Rekisterointi (Registration) -vililehti

Tilavuuskuvien rekisterointi (Volumes Registration) -valilehden opas

Tilavuuskuvien rekisterdinti (Volumes Registration) -valilehdelld (Kuva 166) voit rekisteréida 3D-
objekteja valitsemalla tilavuuskuvasta ja kahdesta rontgenkuvasta korollaaripisteita.
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Pinta (Surface) -valilehti

Kun napsautat Poimi pinta (Extract Surface) Pinta (Surface) -vililehdeltd, nakyviin tulee Tasa-
arvopintaa lasketaan -latauspalkki (Kuva 167):

Calculating isosurface...

Kuva 167: Pinta (Surface) -valilehti -
Tasa-arvopintaa lasketaan -latauspalkki

Poimi pinta (Extract Surface) ndyttad pintakuvauksen (Kuva 168):
Registration  Surface

Surface Extraction
: =

{LAD = 0.0, CRAN = 0.0

Extract
Surface

Kuva 168: Pinta (Surface) -vililehti — Pinnan poiminta

Napsauta OK siirtddksesi kuvat Navigant-jarjestelman padikkunoihin (kuvat 169 ja 170).
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Paaikkunaan siirretyt tilavuuskuvat

1. Edrectveaash kam T
I Pl e

W
Wokures 113 Sadace i
dols 11

. Exract vwaasds bom £
[T

Vi

Wwanal &

Welrss 113 Sufacei

Vol 115

hehams 112 Bafecal [

I

i _Eﬂ :
W .,! PR ———
'9--’ :

Wy

Kuva 170: Tilavuuskuva tuotu 3D-verisuoninavigointi-ikkunoihin verisuonet naytettyina
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NaviView3-valintaikkuna

Kun haluat luoda uuden verisuonen, avaa NaviView3 -valintaikkuna Navigant-tyokalurivin
Tyokalut-painikkeesta (kiintoavain) kdsin. Jos haluat muokata olemassa olevaa verisuonta, voit
kaksoisnapsauttaa verisuonen nimed Nakyvat objektit (Visible Objects) -valintaikkunassa tai
napsauttaa hiiren kakkospainiketta ja valita Muokkaa geometriaa (Edit Geometry), jos
verisuoni on luotu NaviView3-valintaikkunassa.

1/ Huom: Kun avaat verisuonen Visible Objects -ikkunasta, huomaat ehka, ettd alkuperaiset
pisteet ovat muuttuneet. Kun suljit NaviView3-valintaikkunan, Navigant loi pisteiden
avulla 3D-rekonstruktion ja poisti luomasi kaksiulotteiset pisteet. Kun avasit
valintaikkunan uudelleen, Navigant loi kaksiulotteiset pisteet uudestaan 3D-kuvan
perusteella ja sijoitti pisteet tasavalein. Verisuonia voi luoda myds Volume Marking
(tilavuuskuvan merkintd) -opastusikkunoissa. Verisuoni avautuu siind opastusikkunassa,
missd se on luotu.

NaviView3
+ Vessel 1 [LAQ = 505, CRAN =30.2 ) ¢ [RAQ= £7, CRAN =448 - <,
s

-

Accept ! Tcaneel

Kuva 171: Kuvan siirto ja Uusi verisuoni (New Vessel) -painike
Kuvien siirto- ja Uusi verisuoni (New Vessel) -opas

@ Siirrd kuva (Transfer image) painike — @ Uusi verisuoni (New Vessel) -painike
Siirrd kaksi kuvaa( Rontgen A ja B) — Napsauta Uusi verisuoni (New
rontgenikkunoihin napsauttamalla Vessel) ennen kuin aloitat pisteiden
kunkin ikkunan siirtopainiketta. Kuvien merkinnéan.

taytyy olla vahintdan 40 astetta erillaan. @ Uusi verisuoni (New Vessel) tiyttid

verisuoniluettelon ensimmaisen
verisuonen nimelld, Verisuoni 1.
(Kuva 171).

“L/ Huomautukset:
» Lapivalaisuikkunoissa nakyvat muut kuvakkeet on kuvailtu kohdassa Lasityokalurivi.
» Napsauta Uusi verisuoni (New Vessel) -painiketta ennen kuin aloitat ensimmaisen
verisuonen piirtamisen. ”Verisuoni 1” (Vessel 1) tulee nakyviin valintaikkunaan. Sita
seuraavat verisuonet kirjoittavat “Verisuoni 1:n” paalle, jos Uusi Verisuoni (New
Vessel) -painiketta ei napsauteta ennen seuraavien verisuonipiirrosten aloittamista.
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Verisuonen ominaisuudet (Vessel Properties)
-valintaikkuna

Voit antaa verisuonelle vélittomasti uuden nimen napsauttamalla nimed hiiren
kakkospainikkeella, valitsemalla Ominaisuudet (Properties) ja muokkaamalla nimea
Verisuonen ominaisuudet (Vessel Properties) -valintaikkunassa (Kuva 172). Voit muuttaa
verisuonen ominaisuuksia myos myShemmin toimenpiteen aikana.

NaviView3
Vessel Properties @

Name:
Opacity: % Diameter:

Color: i

Apply changes to branches Save Cancel

@

New Vessel Add Branch

Kuva 172: Verisuonen ominaisuudet (Vessel properties) -valintaikkuna
Luo uusi verisuoni ja muuta ominaisuuksia -opas

(D Napsauta Uusi verisuoni (New Vessel) -painiketta.
® Esiin tulee verisuonen oletusnimi, {Vessel #}.

@ Napsauta verisuonen nimea hiiren kakkospainikkeella saadaksesi esiin Verisuonen
ominaisuudet (Vessel Properties) -valintaikkunan, jossa voit muuttaa verisuonen 3D-
rekonstruktion seuraavia ominaisuuksia:

e Nimi (Name). Oletusnimi on {Vessel #}; se on kuitenkin mahdollista muuttaa
kuvaavammaksi nimeksi.

o Peittiavyys (Opacity). Varin peittavyys: 100 % on tdysin peittdva ja 0 % on lapinakyva.
o Lipimitta (Diameter). Verisuonen keskustan ldpi kulkevan suoran janan pituus.

Vaihtelualue on 0,1-12 millimetrid. Pudotusvalikko ndyttdd kokonaislukuvalinnat. Voit
kirjoittaa kenttdan desimaaliluvun.

e Viri (Color). Viripainikkeella ndkyy kulloinenkin valinta. Kun napsautat painiketta,
nakyviin tulee 16 varin paletti. Uutta vérid kdytetdaan joka kerta kun luot uuden
verisuonen; varin voi kuitenkin muuttaa. Jokainen verisuoneen liittyva sivuhaara ottaa
nykyisen varin, paitsi jos tai kunnes varid muutetaan.

e Ota muutokset kdyttoon haaroissa (Apply changes to branches). Jos lisasit tdhan
valintaruutuun merkin, valitsemistasi ominaisuuksista tulee oletus kaikille
distaalihaaroille.

@ Napsauta Tallenna (Save) tai Peruuta (Cancel).
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Verisuonen merkintavarit

NaviView3-valintaikkunassa on kolme viriskeemaa verisuonen merkintii varten. (Al4 sekoita
tata 3D-verisuonirekonstruktion varipalettiin; se on taysin erillinen tastd nimenomaisesta
toiminnosta.)

Verisuonen merkinnélla tarkoitetaan kaarella yhdistettavaa pistesarjaa. Kayttdja maarittelee
pisteiden sijainnin, ja kaari lasketaan automaattisesti ndiden pisteiden perusteella. Kun piirrat,
varit ovat keltainen ja punainen; jos valitset rungon tai haaran, varit ovat valkoinen ja keltainen;
jos runkoa tai haaraa ei valita, varit ovat violetti ja vihrea.

Merkintatapa Pisteen vari Kaaren vari
Piirra Keltainen Punainen
Valittu Valkoinen Keltainen

Valitsematon Purppura Vihred

Epipolaarisen viivan varit

Kuva 173: Pisteviivat ndkyvat enintdaan neljan varisinad
verisuonia merkittdessa. Epipolaariset viivat (kuvassa korostettuina)
osuvat tiettyihin pisteisiin.

Epipolaarisen viivan varit -opas

Valkoinen on epipolaaristen viivojen oletusvari. Epipolaariset viivat perustuvat lahinna
ankkuripisteisiin. Tietyissd tilanteissa epipolaariset viivat ovat kuitenkin vihreitd, sinisia tai
keltaisia (Kuva 173).

Vihred: Proksimaaliset pisteet
Valkoinen: Ankkuripisteiden oletusvari

Sininen: Valitun pisteen projisoitu sijainti ( @ ) vastakkaisessa lapivalaisukuvassa
(valitun pisteen takana on vihrea ympyra)

© ©0O6

Keltainen: Distaaliset pisteet: Tdma on kunkin verisuonen lopullinen distaalinen piste. Se

jaljittad myos vastakkaisen kuvan distaalista pistettd aktiiviseen kuvaan piirtdessasi (katso
Kuva 173).
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Yksinkertainen verisuonen merkinnan piirto

Kuva 174: Yksinkertainen verisuonipiirros — RAO ja
LAO (epipolaariset viivat ovat korostettuina)

Yksinkertaisen verisuonen merkinnan piirto-opas

Luo verisuoni napsauttamalla kutakin yksittdistd pistettd tai napsauttamalla ja vetdamalla
kohdistin ajoittaisilla pisteilld varustetun jatkuvan viivan merkitsemiseksi (Kuva 174). Oranssi
risti osoittaa ankkuripisteen. Aloituspiste on proksimaalinen; lopetuspiste distaalinen.

Voit lopettaa piirtamisen kahdella tavalla:
e Luo distaalinen piste kaksoisnapsauttamalla kohdistimen sijaintia.
e Tee viimeisesta piirretysta pisteestd distaalinen napsauttamalla sitd hiiren

kakkospainikkeella.

@ Proksimaalisessa ankkuripisteessa on peittdvd ympyra oranssin ristin takana. Poikittainen
vihred katkoviiva osoittaa proksimaalisen pisteen epipolaaria.

® Poikittainen keltainen katkoviiva osoittaa distaalisen pisteen epipolaaria.

“14’3 Huomautukset:

Koska ldpivalaisukuvia ei ole valttdmaétta saatu samalla hetkelld, epipolaarin matemaattinen
projektio ei ehka kohdistu tarkalleen lapivalaisukuvan piirteisiin.

Ankkuripisteiden kohdistus kahden ldpivalaisukuvan vililla riippuu ladkarin harkinnasta.
Pyri kohdistamaan kahden ldpivalaisukuvan piirteet toisiinsa. Pieni poikkeama toisen
rontgenkuvan aloitus- tai lopetuspisteen ja sitd vastaavan pisteen epipolaariviivan valilld on
hyvéaksyttava. Suuri poikkeama ei ole hyvaksyttava.
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Valittu piste
NaviView3-valintaikkunassa valittu piste osoitetaan kahdella tavalla:
e Vihred ympyra: Ymparoi valittua pistettd. Se nakyy vain valitussa rontgenkuvassa.
¢ Sininen pisteviiva: Osoittaa valitun pisteen sijainnin vastakkaisessa rontgenkuvassa.

[RAD = 10, CAUTEERE PN

i

Kuva 175: Proksimaaliset, valitut ja distaaliset pisteet
(epipolaariset viivat ovat korostettuina)

Valittu piste -opas

CD Proksimaalinen ankkuripiste i
P 1/ Huom: Jos haluat perua valinnan, napsauta jotakin
® Valittu piste (Kuva 175) muuta kohtaa kuvassa.

@ Distaalinen ankkuripiste

Distaalisen pisteen eteneminen

{LAD = 387, CRAN = 317 )

.. .o

-lril

Kuva 176: Taydentdvdssa kuvassa
viimeksi piirretty piste on distaalinen piste

Distaalisen pisteen eteneminen -opas

Kun merkitset verisuonen tiydentavéaan rontgenkuvaan (kuten LAO-réntgenkuvassa Kuvassa 176),
viimeinen piirretty piste on distaalinen piste. Keltainen pisteviiva alkuperdisessa rontgenkuvassa
(RAO alla) osoittaa tdydentavan rontgenkuvan distaalisen pisteen.

CD Proksimaalinen ankkuripiste
® Aktiivisen piirroksen distaalinen piste (LAO Kuvassa 176)
@ Alkuperéisen piirroksen distaalinen ankkuripiste (RAO Kuvassa 176)
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Pisteiden siirtaminen

Siirra yksittdista pistettad napsauttamalla ja vetimalla (Kuva 177). Vihred ympyra osoittaa
valitun pisteen.

Kuva 177:
Napsauta ja

vedi H-
yksittaists \‘_\ /,,-’r
pistetta sen » o

siirtamiseksi

( LAD = 357, CR

Yksinkertaisen piirroksen hyviaksyminen

Yksinkertaisella piirroksella on vain kaksi ankkuripistettd kummassakin rontgenkuvassa.

(LAQ =287, C

: 5

Kuva 178: Yksinkertaisen verisuonen luominen (epipolaariset viivat ovat korostettuina)

Luo yksinkertainen piirros -opas

Voit luoda yksinkertaisen verisuonen (Kuva 178) seuraavasti:

Merkitse verisuoni toisessa rontgenikkunassa.

Merkitse toiseen rontgenikkunaan vastaava verisuoni sovittaen distaaliset ja proksimaaliset
pisteet vastaamaan toisiaan vihreiden ja keltaisten epipolaaristen viivojen mukaan.

Napsauta Hyvéksy (Accept).

®O© ©O6

Napsauta Kylla (Yes) vastaukseksi kysymykseen: ”{Verisuoni #} sisaltdad vain 2
ankkuriparia. Jatketaanko merkitsematta lisda pareja?” ({Vessel #} contains only 2 anchor
pairs. Continue without marking additional pair(s)?) (Jos haluat tarkemman piirroksen,
napsauttaisit Ei (No) ja lisaisit ankkuripisteitd. Ks. Ankkuripisteeksi muunto.

@ Yksinkertainen kolmiulotteinen verisuoni nékyy paanayton rontgen A:ssa ja B:ssa.
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Verisuonipiste-valikko

Saat pistevalikon esiin napsauttamalla hiiren oikeaa painiketta (kuvat 179 ja 180). Valikko
vaihtelee riippuen siitd, onko piste ankkuri. Ero nakyy viimeisessa valikkokohdassa: Muunna
ankkuripisteeksi vs. Muunna ei-ankkuripisteeksi (Convert to anchor Point vs. Convert to non-
anchor Point)

Delete point Delete point
Resume drawing B Resurne drawing
Convert to anchor point Convert to non-anchor point
Kuva 179: Verisuonipisteen Kuva 180: Verisuonipisteen
ominaisuuksien valikko pisteelle ominaisuuksien valikko

ankkuripisteelle

Poista piste (Delete point)

A
Delete point

Resume drawing

Convert to anchor point

Kuva 181: Poista piste (Delete point) -valinta

Poista piste -opas

CD Tallennettu piste poistetaan napsauttamalla hiiren oikealla painikkeella pistetta ja
valitsemalla Poista piste (Delete point) (Kuva 181). Vahvistusikkunaa ei naytetd, etkd voi
palauttaa tdsmaélleen samaa pistetta.

® Piste on poissa. (Napsauta uuden pisteen lisadmiseksi.)

1/ Huomautus:

Proksimaalista pistettd ei voi poistaa. Poista piste (Delete point) ei nédy valikkovalintana,
kun olet valinnut proksimaalisen pisteen.

Jos poistat pisteen, joka on samalla haaran aloituspiste, my0s haara poistetaan.
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Jatka piirtamista (Resume drawing)

Delete point

Resume drawing

@

Kuva 182: Jatka piirtamista (Resume drawing) -valinta

Jatka piirtamista (Resume drawing) -opas

@ Jatka viivaa napsauttamalla oikealla painikkeella jotain viivan pistetta ja valitsemalla Jatka
piirtimistd (Resume drawing) (Kuva 182).

® Punainen, ankkuroimaton viivan jatke tulee nékyviin. Voit vetda kdrjen minne tahansa
rontgenkuvan kohtaan sen sijoittamiseksi.

@ Napsauta seuraavan pisteen asettamiseksi. Voit jatkaa pisteiden lisdamista yksittaisilla
napsautuksilla tai voit napsauttaa ja vetdd kohdistinta pistesarjan lisdamiseksi.
Kaksoisnapsauta distaalisen pisteen luomiseksi kohdistimen kohdalle (tai napsauta oikealla
painikkeella viimeksi piirtdmasi piste distaaliseksi pisteeksi).

Muunna ankkuripisteeksi (Convert to anchor point)

Delete point

Resume drawing

Convert to anchor point

0, @

Kuva 183: Muunna ankkuripisteeksi -valinta
Muunna ei-ankkuripiste ankkuripisteeksi -opas

Haluat ehka lisdtd verisuonipuuhun ankkuripisteitd tehdédksesi 3D-rekonstruktiosta tarkemman.

CD Piste muunnetaan ankkuripisteeksi napsauttamalla hiiren oikealla painikkeella ja
valitsemalla Muunna ankkuripisteeksi (Convert to anchor point) (Kuva 183).

® Uusi ankkuripiste ndkyy olemassa olevien ankkuripisteiden rinnalla.

L
“L/ Huom: 3D-rekonstruktiota varten molemmissa kuvissa taytyy olla vastaavat
ankkuripisteet. Jos muutat pisteen ankkuriksi yhdesséd kuvassa, sinun taytyy tehdd samoin
toisessa kuvassa.
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Muunna ei-ankkuripisteeksi (Convert to non-anchor point)

Delete point

Resume drawing

Convert to non-anchor point

0,

Kuva 184: Muunna ei-ankkuripisteeksi -valinta

Muunna ankkuripiste ei-ankkuripisteeksi -opas

(D Piste muunnetaan ankkuripisteeksi napsauttamalla hiiren oikealla painikkeella ja
valitsemalla Muunna ei-ankkuripisteeksi (Convert to non-anchor point) (Kuva 184).

@ Nakyviin tulee ei-ankkuripiste.

L/ Huom: Proksimaalista, distaalista tai haarapistettd ei voi muuttaa ei-ankkuripisteeksi.
Pistettd ei voi muuttaa ei-ankkuripisteeksi valikosta késin.

Lisaa haaroja

Veszel 1 [ FAG = 1.8, [ LA = 30T, CFAM = 317 §

Kuva 185: Haarojen lisaaminen - aloita toisiaan vastaavista rungoista

Lisaa haaroja -opas

Vaihe 1

(D Sivuhaarojen lisadmiseksi taytyy aloittaa toisiaan tdydentavasta runkosuoniparista.

® Napsauta Lisad haara (Add Branch) (Kuva 185).
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Vaihe 2

( RAO = 1,0, CAUD= N} (LAO =387, CRAN=317)

Kuva 186: Valitse haarautuva piste yhdessa rungossa

@ Valitse rungosta piste, josta haluat aloittaa haaran (Kuva 186). Piste voi olla olemassa oleva tai
jossakin kaarella. Jos se on kaarella, luodaan uusi piste. Valittu piste osoitetaan vihrealld ympyralla.

.

1/ Huomautus: Jos aloitat kaarelta ja muutat mieltasi aloituspisteestd, napsauta hiiren
kakkospainiketta ja piste katoaa. Tama pétee vain, kun aloitat haaran tai rungon. Jos aloitat
olemassa olevasta pisteestd, voit poistaa pistevalinnan yksinkertaisesti napsauttamalla hiiren
kakkospainiketta jossakin muussa kohdassa.

Jos valitset pisteen ja aloitat piirtdmisen ennen kuin napsautat
Lisaa haara (Add Branch), pelkéstdaan veda pistettd. Veda
piste takaisin, napsauta Liséd haara (Add Branch) ja yrita
uudestaan (Kuva 187).

Kuva 187:

Sivuhaaran piirron aloitus ennen Lisda haara
(Add Branch) -painikkeen napsautusta

® Huomaa, ettd rungot ovat nyt ei-valitussa tilassa, mika ilmenee vihredstd ja violetista véarista.
Huomio on kohdistunut haaraan, jonka aiot piirtaa.

= Vessel 1 (RAQ = 1.0, CAUDSZRE
(Branch 1] (1) 5.3
el |

/A

Vaihe 3

Kuva 188: Haaran nimi tulee esiin heti, kun valitset haarautumispisteen

Stereotaxis, Inc. Niobe ES -kayttdopas: 5. Intrakardiaaliset ominaisuudet Sivu 142



HDW-0312-FI Tark REV Voimaantulopaiva: 2/21/2024

(D Haaran oletusnimi {Branch #} ndkyy hakemistoikkunassa heti kun napsautat aloituspisteen (Kuva
188). (Nimeé voi muuttaa samalla tavalla kuin runkosuonien nimea.)

® Huomaa, ettd piirtdmasi haara on piirrostilassa (punainen ja keltainen).

Jos aloitat kaaresta ja muutat mieltési aloituspisteestd, napsauta hiiren kakkospainiketta ja piste
katoaa. Tama pétee vain, kun aloitat haaran tai rungon. Jos aloitat olemassa olevasta pisteestd,
voit poistaa pistevalinnan yksinkertaisesti napsauttamalla hiiren kakkospainiketta jossakin
muussa kohdassa.

“L/ Huom: Kun saat piirroksen valmiiksi
kaksoisnapsauttamalla distaalista
pistettd, haara ndkyy valitussa tilassa
(keltainen ja valkoinen) (Kuva 189).

Kuva 189: Valmis haara ndkyy valitussa
tilassa

Vaihe 4

NaviView3

Wessel 1 [LAQ = 505, CRAM=30.2) € [RAD = 57, CRAN® 48]

Accept Cancel

Kuva 190: Piirra taydentava sivuhaara ja napsauta Hyvidksy (Accept)
@ Piirrd ja viimeistele tdydentava haara (Kuva 190).
® Napsauta Hyvaksy (Accept).

“L¢/ Huom: 3D-rekonstruktiota varten molemmissa kuvissa taytyy olla vastaavat haarat. Jos lisdat
haaran yhteen kuvaan, sinun taytyy tehdd samoin toisessa kuvassa.
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Lisaa haaroja

Ylld kuvattua prosessia noudattamalla voit luoda lisda haaroja olemassa oleviin haaroihin ja
runkoihin (Kuva 191). Voit luoda niin monta verisuonta ja haaraa kuin haluat.

= Vessel 1 {RAD =10, ]
Branch 1
Branch 2 K e

= Vessel 1

>

Branch 3
2

Kuva 191: Hakemistopuu jaljittdaa verisuonet ja haarat

Lisaa haaroja -opas

CD Hakemistopuu kasvaa, kun lisddt verisuonia ja haaroja. Haarojen nimen sisennys osoittaa
haaratason. Kahdesti sisennetty haara on siten haaran haara.

@ Voit laajentaa ja pienentédd verisuonten ja haarojen nimid sitd mukaa kun niiden alle lisdtdén haaroja.
Voit esimerkiksi pienentdd Verisuoni 1:n (Vessel 1) Kuva 191 napsauttamalla (-) -merkkid. Vain nimi
Verisuoni 1 (Vessel 1) nédkyy. Voit myos pienentdd Haara 1:n (Branch 1). Voit laajentaa jompaa
kumpaa ryhméaa napsauttamalla plus (+) -merkkia.

@ Valitse verisuoni tai haara napsauttamalla sen nime&. Nimi korostetaan kirkkaan sinisella
suorakaiteella ja piirros korostetaan valituilla tilavéareilld: keltainen ja valkoinen.
Verisuonten ja haarojen numerointi
Seuraavassa on joitakin verisuonten ja haarojen numerointia koskevia sdantoja:
e Verisuonet numeroidaan perakkain ja haarat numeroidaan perakkain (Kuva 192).

e DPoistetut verisuonet ja haarat sdilyttavat numeronsa, joten jos esim. piirrat viisi haaraa
ja poistat Haaran 5 (Branchb) , seuraava piirtamasi haara olisi Haara 6 (Branch 6).

e Numerointi on ainoastaan perattaista eika

. . . . . . = Vessel 1
vaikuta sijoitteluun. Joten jos esimerkiksi Branch 1 Kuva 192:
piirrdt kolme haaraa (Haarat 1, 2 ja 3) Branch 2 ::QE;Z:::; on
alkaen Verisuonesta 1; kaksi haaraa (Haarat Branch 3 riippumatta siiti
4 ja 5) alkaen Verisuonesta 2; ja palaat sitten - Vesse| 2 mihin seuraava
Verisuoneen 1 piirtddksesi vield yhden Branch 4 ‘sli?:ist:::; :a' haara
haaran, uusi haara on Haara 6. Branch 5
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¢ Jos aloitat uuden toimenpiteen etka ole kaynnistanyt Navigant-jarjestelmaa uudelleen,
verisuonien ja sivuhaarojen numerointi jatkuu edellisestd toimenpiteestd. Saatat siis
luoda uuden verisuonen nimelta Verisuoni 146 (Vessel 146) ja lisdtd sivuhaaran
verisuoni 146:sta nimeltda Haara 78 (Branch 78).

e Napsauttamalla hiiren kakkospainikkeella granc: g i
verisuonen tai haaran nimed ja valitsemalla B:::Zh 7
Ominaisuudet (Properties), voit muokata ©-Vessel 6
kentdssa olevaa nimea. ~Branch 6
~Branch 8
¢ Kun hakemistopuuikkuna tulee tayteen, ~Branch 9 =
nayttoon tulee vierityspalkkeja (Kuva 193). =Vessel 7

~Branch 10

= Branch 11
Kuva 193: Vierityspalkit ndkyvat “Branch 13 b

tarvittaessa useampien verisuonten ja ¥Branch 14

sivuhaarojen nayttamiseksi
New Vessel Add Branch

Kellotaulunavigointi

Elektrofysiologisia tutkimuksia varten kellotaulunavigointi sisdltdd seuraavat nakymat:
e AP - Anteriorinen-posteriorinen
e INF - Alapuolinen

e LL - Vasen lateraalinen

Interventionaalisen kardiologian tutkimusten osalta kellotaulunavigointi sisdltda seuraavat
nakymat:

e AP - Anteriorinen-posteriorinen
e INF - Alapuolinen
e LL - Vasen lateraalinen

¢ C-ARM - Synkronointi C-kaaren kanssa (reaaliaikainen rontgenkuva)
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(LAO =0.0, CRAN = 0.0)

Kuva 194: AP-kellotaulundkyma

Kellotauluopas

Kellotaulunavigointi tarjoaa kayttdjalle toisen tavan navigoida kolmiulotteisesti. Napsauta
aluksi kellotaulua. Tamédn napsauttaminen antaa sinulle kellotauluohjaimen. Tdémé ominaisuus
laajentaa ikkunan ruutuun sopivaksi, ja nakyviin tulee nelja nuolta (Kuva 194).

(D Kiertaa vastapaivaan valitun nakyman tasossa.

@ Kiertdad myotapaivaan valitun ndkyman tasossa.

@ Kiertdd kayttajaa kohden.

@ Kiertdd kayttajasta poispain.

“L/ Huom: Oletusasetus kellotauluikkunan nuolia kdytettdessd on 5° kiertoa napsautusta
kohden. Oletusasetusta voidaan muuttaa, jos halutaan 5° astetta suuremmat muutosvalit.
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Navigant-avustaja

Navigant -avustajalla tarkoitetaan kosketusnayttoa toimenpidehuoneessa. Se on muuten
samanlainen kuin Navigant-jarjestelma valvomossa, mutta nakymia ja manipulaatioita hallitaan
koskettamalla nayton painikkeita. Valitse haluamasi nakyma ndyton yldosassa olevilla vihreilla
painikkeilla (Kuva 195). Navigant-avustajan avulla voit ohjata ohjainlangan karkea
toimenpidehuoneesta kasin.

Verisuonet-nakyma

Vessels ClockDial Endoluminal 3D Anatomy Fluoro A

(RAO=21.5CAUD=1.1)

Preset Navigations

Cardinal

Right Coronary
Left Coronary

Stored Navigations

&, 5 ¢

Kuva 195: Navigant-avustaja — Verisuonet-nakyma
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Potilaan vetaminen pois hatatilanteessa

Siirra magneetit pois tieltd potilaan vetamiseksi pois hatatilanteessa painamalla Kiinnitetty-
asennon painiketta potilastason vieressa olevassa ohjaimessa. Huomaa, ettd magneetteja ei
tarvitse kdantaa tayteen 90° kulmaan ja lukita kiinnitetty-asentoon. Kayttdja voi vapauttaa
painikkeen heti, kun magneetit ovat siirtyneet riittavasti pois tielta. Mikali kyseessa on
sahkokatkos tai jokin muu hairio, joka estdd magneettien siirtdmisen, katso jéljempéaa ohjeet
magneettien siirtamiseen kasin.

Magneettien lukituksen ohitus

Jarjestelman ohjelmiston lukitukset estavat magneettia liikkumasta ja tormaamasta
rontgenjarjestelméan osiin. Kayttdja voi ohittaa lukituksen painamalla samaan aikaan
potilastason vieressa olevan ohjaimen Siirra kuva- (Transfer Image)- ja Kiinnitetty-asento
(Stowed painike) -painikkeita ja pitamalld ne painettuina, kuten kuvassa Kuva 12, ja siirtaa
sitten magneettia painamalla jotain liikepainiketta (Kiinnitetty (Stowed), Taakse vedetty
(Retracted) tai Navigointi (Navigate)) ja pitamalla sen painettuna.

_gl VAROITUS: Kun lukituksen ohitusta kdytetdan, on varmistettava
silmé@maardisesti, etteivat magneetti ja rontgenjarjestelma tormaa toisiinsa
fyysisesti. Tarkkaile magneetin liikettd ja ole valmis vapauttamaan
liikkepainikkeet, jos tormdys nayttda vaistamattomalta. Muussa tapauksessa
laitteet voivat vaurioitua.
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Magneettien litkuttaminen manuaalisesti

Kayttdja voi liikuttaa magneetteja manuaalisesti kdsikammen avulla sahkokatkoksen tai
mekaanisen tai sahkohairion sattuessa, jolloin jarjestelmaa ei voi liikuttaa tavalliseen tapaan.

_ﬁ VAROITUS: Kun manuaalista kdsikampea kaytetdan, kayttajien tulee olla
AARIMMAISEN VAROVAISIA varmistaakseen, ettd potilastaso, C-kaari ja
magneettien sijoituslaitteet sdilyttavat sopivat etdisyydet. Lisdksi on
varmistettava, etta potilastason vieressa olevaa ohjainta ei yriteta kayttaa, kun
magneetteja liilkutetaan kdsin. Ndiden varoitusten noudattamatta jattaminen
voi aiheuttaa vaaratilanteen, joka voi johtaa henkilovahinkoon ja/tai laitteiston
vaurioitumiseen.

Magneetteja liikutetaan seuraavien vaiheiden mukaisesti. Kun virta palaa ja potilastason
viereistd ohjainta voidaan taas kayttaa, lukitukset aktivoidaan automaattisesti uudestaan.
Poista ensin sivusuojus painamalla painiketta ja vetamalld suojus pois (Kuva 196).

Kuva 196: Niobe ES -suojus hatatilanteessa manuaalista runkojen liikuttamista varten
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CD Aseta sivusuojus pois
tielta (Kuva 197).

® Poista kdsikammen varsi
pidikkeesta.

®  Aseta tanko kasikampeen.
Varmista, ettd kasikam-
men tanko on tyonnetty
perille asti reikaan.

@ Kierra kasikampea
kiertadksesi magneettia
kaarevalla lattiakiskolla.

Kuva 197: Niobe ES -kasikampi
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Magneettiin tarttuneen esineen poistaminen

Mikali kaikkia varotoimenpiteitd noudatetaan, rautaa sisaltavia esineita ei ole koskaan

magneetin lahelld, eivatka esineet ndin ollen paase kiinnittymaan magneettiin.

Mikali esine kuitenkin kiinnittyy magneettiin, tutustu seuraaviin ohjeisiin, ennen kuin yritat

irrottaa esineen.

1.
2.

10.

11.

Kestomagneetit ovat aina “paalla” eika niitd voi “sammuttaa”.

Mita suurempi magneettiin kiinnittyneen esineen massa on, sita vaikeampi se on
irrottaa.

Kayta kasineitd tai muuta suojaavaa kasien ymparilla vammojen valttamiseksi (esim.
rystysten naarmuuntuminen tai ihon lahteminen niistd), kun yritit irrottaa magneetista
suuria esineita.

Magneettikentan voimakkuus on vahvin magneetin (tasaisella) etupuolella.
Kentdn voimakkuus heikkenee nopeasti, kun etdisyys magneetin etupintaan kasvaa.

Mikali esine on terdva, ota huomioon itsellesi ja muille mahdollisesti koituvat vammat,
mikali kdyttdja tai esine lipsahtaa tai kiinnittyy magneettiin uudestaan irrottamisen
aikana.

Tavallinen keino on liu'uttaa esinettd (kosmeettisen suojan pinnalla) poispdin magneetin
etupinnasta ja vetdd esine nopeasti ja voimakkaasti pois, epardimatta.

Esineen liu'uttaminen kosmeettisen suojan ulkonurkkaa kohti suojan reunan yli ennen
sen pois vetamistd on tehokkain tapa.

Muista, ettd kentan voimakkuus voi vaihdella magneetin ymparilla. Mikali esine juuttuu
magneettiin ja joku yrittdd navigoida tai siirtdd magneetin navigointiasennosta taakse
vedettyyn tai kiinnitettyyn asentoon, kentan voimakkuus muuttuu, ja esine voi pudota
itsestddn (tai kiinnittya entistd voimakkaammin magneettiin).

ALA yriti poistaa kiinnittynytta esinetta irrottamalla magneetin kosmeettisia suojia.
Magneetti, jota suojat suojelevat, voi vaurioitua korjaamattomasti, jos sitd kosketetaan.

Pyyda apua magneettinavigointijarjestelman huoltohenkilokunnalta, mikali kayttaja ei
pysty irrottamaan magneettiin kiinnittynytta esinetta helposti ja turvallisesti.
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Vianmaaritys

Mikali tarvitset apua alla esitettyjen ratkaisujen osalta, soita tekniseen tukeen numerossa

866-269-5268 tai 314-678-6200.

Jos sinulla ei ole tukisopimusta, soita Customer Care Center -numeroon +866-NIOBE-GO

(+866-646-2346) saadaksesi apua.

Virheenkasittely

Ongelma

Ratkaisu

USB-ohjaimeen liittdminen
epaonnistui.

Napsauta OK jarjestelman sammuttamiseksi;
kdynnistd uudelleen. Jos ongelma jatkuu, soita
Customer Care Centeriin tai tekniseen tukeen.

Video-ohjaimeen ei saada yhteytta.

Napsauta OK jarjestelman sammuttamiseksi;
kaynnista uudelleen. Jos ongelma jatkuu, soita
Customer Care Centeriin.

Yhteys Navigant-tietokoneeseen on
menetetty.

Odota kaksi minuuttia, ettd yhteys palautuu
automaattisesti. Jos yhteys ei palaudu, sammuta
jarjestelma ja kdynnistd uudelleen. Jos ongelma
jatkuu, soita Customer Care Centeriin tai tekniseen
tukeen.

Virhe Odyssey.xml-tiedostoa
avattaessa.

Napsauta OK jarjestelman sammuttamiseksi;
kdynnistd uudelleen. Jos ongelma jatkuu, soita
Customer Care Centeriin.

Asetteluhallinnan (Layout Manager)
alustus epdonnistui.

Asetteluhakemisto puuttuu tai asettelutiedosto on
turmeltunut. Napsauta OK jédrjestelman
sammuttamiseksi; kdynnistd uudelleen. Jos ongelma
jatkuu, soita Customer Care Centeriin.

Odyssey-jarjestelman
paavalikkoikkunassa nidkyy tiimalasi
kauemmin kuin 2 minuuttia.

Soita Customer Care Centeriin tai tekniseen tukeen.

Muussa kuin Navigant-ikkunassa
ndkyy vddra varitys tai kuvan
siirtyma.

Lataa kyseisen laitteen parametrit uudestaan:

e Napsauta Maarita video
(Configure Video) -painiketta.

e Valitse ongelmalaite.

¢ Napsauta Lataa videoparametrit
(Load Video Parameters) -painiketta.

Jos ongelma jatkuu, soita
asiakaspalvelukeskukseentai tekniseen tukeen.
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Ongelma Ratkaisu
Nakyy viesti “Vain yksi tapahtuma Sammuta jarjestelma ja kdynnistd uudelleen. Jos
voidaan suorittaa kerrallaan” (Only ongelma jatkuu, soita asiakaspalvelukeskuksee ntai
one instance can run at a time). tekniseen tukeen.
Odyssey-jdrjestelman hiirtd ei voi Palauta USB-ohjain ennalleen. Napsauta Tietoja
kayttad Navigant-ikkunassa. (About) -painiketta ja sitten Palauta USB-ohjain

(Reset USB Controller) -painiketta. Jos tima ei auta,
suorita jarjestelman uudelleenkdynnistys. Jos
ongelma jatkuu, soita asiakaspalvelukeskukseen.

Tapahtui odottamaton virhe Asettelutiedosto on korruptoitunut tai poistettu.
tarvittavaa asettelutiedostoa Sammuta jarjestelma ja kdynnistd uudelleen. Jos
avattaessa. ongelma jatkuu, soita asiakaspalvelukeskukseen.

Sairaalan suojakatkaisimet

Mikali magneettinavigointijarjestelmalaitoksen suojakatkaisin on kytketty tai kdadannetty pois
paalta jostain syystd, ota yhteyttd johonkin seuraavista alueista:

e Sairaalan sisdinen laitteistotuki
e Stereotaxisin asiakaspalvelukeskus: 1-866-269-5268 (Yhdysvalloista)

e Stereotaxisin-keskuksen numero: 314-678-6200
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